Zawarto$¢ opracowania:

Spis tresci.

Nazwy kodow CPV.

Opis przedmiotu zamdéwienia

D-M-00.00.00 — Wymagania ogélne

1.

3.

Wymagania ogolne.

1.1. Okres$lenia podstawowe.

1.2. Ogoblne wymagania dotyczace robot.

1.3. Zaplecze Zamawiajacego

Materiaty

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
2.3. Przechowywania i sktadowanie materiatow
2.4. Inspekcja wytworni materiatow

Sprzet

4. Transport

S.

Wykonanie robot

6. Kontrola jakosci robot

7.

6.1. Program zapewnienia jakos$ci
6.2. Zasady kontroli jako$ci robot
6.3. Pobieranie probek
6.4. Badania i pomiary

6.5. Raporty z badan

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

6.7. Certyfikaty i deklaracje

6.8. Dokumenty budowy

Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci robot i materiatow
7.3. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Odbidr robot

8.1. Rodzaje odbioru robodt

8.2. Odbior roboét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu
8.3. Odbior czgsciowy

8.4. Odbior ostateczny robot

str.1-16
str. 17
str. 18-19
str. 20 - 41



8.5. Odbior pogwarancyjny.
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ustalenia og6lne
9.2. Warunki umowy i wymagania ogo6lne D-M-00.00.00
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

10. Przepisy zwigzane.

D-01.00.00 — Roboty przygotowawcze
D- 01.01.01 — Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robét objetych SST
1.4. Okreslenia podstawowe
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow
2.2. Rodzaje materialow
3. Sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprze¢t pomiarowy
4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport sprzetu i materiatow
5. Wykonanie robot
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych
5.4. Odtworzenie osi trasy
5.5. Wyznaczenie przekrojow porzecznych
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych
7. Obmiar robo6t
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

str. 42
str. 43 - 48



8.2. Sposob odbioru robot

9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej

10. Przepisy zwiazane

D-01.02.01 — Ochrona drzew i krzakéw w czasie budowy
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robot objetych SST
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow
2.2. Materiaty do wykonania robot
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport materiatow
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robodt
5.2. Zasady wykonywania robot
5..3. Roboty przygotowawcze
5.4. Tymczasowe zabezpieczenie drzew na okres budowy

5.5. State zabezpieczenie drzew

5.6. Pielegnacja drzew uszkodzonych w czasie prowadzenia robot budowlanych

5.7. Roboty wykonczeniowe

6. Kontrola jako$ci robot
6.1. Ogolne zasady wykonania robot
6.2. Badania w czasie robot.

7. Obmiar robot
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

str. 49 - 57
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8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej
9.3. Sposob rozliczenia robdt tymezasowych i prac towarzyszacych
10. Przepisy zwigzane
10.1. Szczegodtowe specyfikacje techniczne (SST)
10.2. Inne dokumenty

D-01.02.02. Zdjecie warstwy humusu lub darniny
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robot objetych SST
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport materiatow
5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
5.2. Zasady wykonywania robot
5.3. Roboty przygotowawcze
5.4. Zdjgcie warstwy ziemi urodzajnej
5.5. Roboty wykonczeniowe
6. Kontrola jako$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
6.2. Kontrola usunigcia ziemi urodzajnej
7. Obmiar robot
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

9. Podstawa platno$ci

str. 58 - 64



9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.3. Sposob rozliczenia robdt tymezasowych i prac towarzyszacych
10. Przepisy zwigzane

10.1. Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST)
11. Zatacznik — zasady zdejmowania ziemi urodzajnej

11.1. Cele usuwania ziemi urodzajnej

11.2. Charakterystyka ziemi urodzajnej

11.3. Spos6b usuwania ziemi urodzajne;j

11.4. Formowanie zwaltow

D-01.02.04. Rozbiorka elementow drog
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robot objetych SST
1.4. Okreslenia podstawowe
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
2.2. Rusztowania
3. Sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet do rozbiodrki
4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
5.2. Wykonanie robét rozbidorkowych
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
6.2. Kontrola jako$ci robot rozbidérkowych
7. Obmiar robo6t
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbior robot

9. Podstawa ptatnosci

str.65-71



9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej

10. Przepisy zwigzane

D-02.00.00. — Roboty ziemne
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robot objetych SST
1.4. Okreslenia podstawowe
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
2. Materiaty (grunty)
2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatlow
2.2. Podzial gruntow
2.3. Zasady wykorzystania gruntow
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet do robdt ziemnych
4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport gruntow
5. Wykonanie robot
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
5.2. Doktadnos¢ wykonania wykopow i nasypow
5.3. Odwodnienie pasa robot ziemnych
5.4. Odwodnienie wykopow
5.5. Rowy
6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

7. Obmiar robo6t
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

8. Odbior robot

9. Podstawa platno$ci

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

str. 72-79



10.2. Inne dokumenty

D-02.01.01. — Wykonywanie wykop6w w gruntach nieskalistych
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robdt objetych SST
1.4. Okreslenia podstawowe
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
. Materialy (grunty)
. Sprzet
. Transport

g b~ W

. Wykonanie robot
5.1. Zasady prowadzenia robot
5.2. Wymagania dotyczace zaggszczenia i nosnosci gruntu
5.3. Roboty budowlane
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
6.2. Kontrola wykonania wykopow
7. Obmiar robot
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbidr robot
9. Podstawa ptatno$ci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej

10. Przepisy zwigzane

D-03.03.01. — Kanalizacja deszczowa.
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robdt objetych SST
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

2.2. Rury kanatowe

str. 80 - 88

str. 89 -114



2.3. Studnie kanalizacyjne
2.4. Beton
3. Sktadowanie materialow
3.1. Rury
3.2. Kregi, plyty i pierscienie zelbetowe.
3.3 Wiazy i stopnie.
3.4. Kruszywo
4. Sprzet
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
4.2. Sprzet do wykonania kanalizacji sanitarne;j.
5. Transport
5.1. Rury PVC.
5.2. Rury i kregi zelbetowe
5.3. Wiazy kanatowe
5.4. Mieszanka betonowa.
6.. Wykonanie robot
6.1. Ogodlne zasady wykonania robot
6.2. Roboty przygotowawcze
6.3. Roboty ziemne
6.4. Przygotowanie podloza
6.5. Roboty instalacyjno-montazowe
6.6. Studnie kanalizacyjne.
6.7. Izolacje
6.8. Zasypanie wykopow.
6.9. Przewierty sterowane, przeciski
6.10. Proba szczelnosci.
7. Urzadzenia technologiczne.
7.1. Separatory zawiesin ogolnych 1 weglowodorow ropopochodnych
7.2. Zbiorniki retencyjne.
8.Kontrola jakosci robot
8.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
8.2. Kontrola, pomiary i badania.
9. Obmiar robot
9.1. Ogolne zasady obmiaru robot
9.2. Jednostka obmiarowa.
10. Odbidr robot
10.1. Ogolne zasady odbioru robot
10.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu



11. Podstawa ptatnosci
11.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
11.2. Cena jednostki obmiarowej

12. Przepisy zwigzane

D-03.03.02 — Przepompownia wéd opadowych.
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres robdt objetych SST

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
2. Materialy.

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow.

2.2. Materialy i urzadzenia — wymagania szczegdtowe.

2.3. Pompy zatapialne
3. Wykonanie robot.
3.1. Roboty ziemne.
3.2. Zasady wykonania robot betonowych.
3.3. Roboty technologiczne.
4. Rurociagi ttoczne.
4.1. Roboty przygotowawcze.
4.2. Roboty ziemne.
4.3. Roboty instalacyjno — montazowe.
5. Kontrola jakosci robot
5.1. Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot
5.2. Kontrola, pomiary i badania
6. Obmiar robot.
6.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
6.2. Jednostka obmiarowa.
7. Odbidr robot
7.1. Ogolne zasady odbioru robot
7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
8. Podstawa ptatnosci
8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
8.2. Cena jednostki obmiarowej

9. Przepisy zwigzane

str. 115 - 120
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D-04.04.00. — Podbudowy z kruszyw
D-04.04.00 — Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogélne.
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robét objetych SST
1.4. Okreslenia podstawowe
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw
2.2. Rodzaje materialow
2.3. Wymagania dla materiatow
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet do wykonania robot
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport materiatow
5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
5.2. Przygotowanie podloza
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki
5.5. Utrzymanie podbudowy
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
6.3. Badania w czasie robot
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
7. Obmiar robot
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbior robot
9. Podstawa platno$ci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej

10. Przepisy zwigzane

str. 121
str. 122 - 130
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10.1. Normy
10.2. Inne dokumenty

D-04.04.04 — Podbudowa z thucznia kamiennego
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robot objetych SST
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow
2.2. Rodzaje materialow
2.3. Wymagania dla kruszyw
2.4. Woda
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet do wykonania robot
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport kruszywa
5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
5.2. Przygotowanie podloza
5.3. Wbudowywanie i zaggszczanie kruszywa
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
6.2. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
7. Obmiar robot
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbior robot
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy
10.2. Inne dokumenty

str. 131 - 135
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D-05.00.00 — Roboty drogowe — nawierzchnie str. 136
D-05.03.05 — Nawierzchnia z betonu asfaltowego str. 137 - 146
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres robdt objetych SST

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot
2. Materialy

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

2.2. Asfalt

2.3. Polimeroasfalt

2.4. Wypetniacz

2.5. Kruszywo

2.6. Asfalt uptynniony
3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

4.2. Transport materiatow
5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

5.4. Przygotowanie podloza

5.5. Potaczenie migdzywarstwowe

5.6. Warunki przystgpienia do robot

5.7. Wbudowywanie i zaggszczanie warstwy z betonu asfaltowego
6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

6.3. Badania w czasie robot

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
7. Obmiar rob6t — nie dotyczy
8. Odbior robot — nie dotyczy

9. Podstawa platno$ci — wynagrodzenie ryczattowe
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10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy
10.2. Inne dokumenty

D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drég i ulic oraz placow i chodnikow
str. 147 - 155
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robot objetych SST
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow
2.2. Wymagania dotyczace materiatow do remontu czastkowego nawierzchni z betonowej kostki
brukowej
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet do wykonania remontu czgstkowego nawierzchni z betonowej kostki brukowej
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport materiatow wymaganych do remontu czastkowego nawierzchni z betonowej kostki
brukowej
5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
5.2. Uszkodzenia nawierzchni betonowej kostki brukowej podlegajacej remontowi czgstkowemu
5.3. Zasady wykonywania remontu czastkowego
5.4. Roboty przygotowawcze
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
6.3. Badania w czasie robot
6.4. Badania wykonanych robot
7. Obmiar robot
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
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8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy
10.2. Ogolne specyfikacje techniczne

D-06.00.00 — Roboty wykonczeniowe str. 156 - 164
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robot objetych SST
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow
2.2. Rodzaje materialow
2.3. Ziemia urodzajna (humus)
2.4. Nasiona traw
2.5. Kamien tamany
2.6. Kruszywo
2.7. Cement
2.8. Zaprawa
2.9. Beton niekonstrukcyjny
3. Sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet do wykonania robot
4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport materiatow
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
5.2. Humusowanie
5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawg i ro§linami motylkowymi
5.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna
5.5. Uktadanie elementow prefabrykowanych

6. Kontrola jakosci robot
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6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania
6.3. Kontrola jako$ci umocnienia prefabrykatami
7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbior robot
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy

10.2. Inne materiaty

D-10.00.00. — Inne roboty
D- 10.01.01 — Roboty elektryczne.
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robét objetych SST
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
2. Materialy.
2.1 Zasady i warunki doboru materiatow.
2.2. Dobor kabla.
3. Roboty elektryczne- Linia kablowe nn 0,4 Kv.
3.1. Wybdr trasy kabla.
3.2. Roboty przygotowawcze.
3.3. Roboty ziemne.
3.4. Uktadanie kabli.

str. 165
str. 166 — str. 178

3.5. Instalacje elektryczne w tloczni $ciekdéw i przepompowniach wod opadowych.

. Kontrola jakosci robot.
. Obmiar robot
. Odbior robot

. Podstawa ptatnosci

0 9N N »n b~

. Przepisy zwigzane
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D-10.02.01 — Tymczasowa organizacja ruchu str. 179 - 186
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres robot objetych SST

1.4. Okreslenia podstawowe

2. Materialy
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow
2.2. Materiaty do poziomego oznakowania drog
2.3. Materiaty do pionowego oznakowania drog
2.4. Badanie materialow, ktorych jakos$¢ budzi watpliwosci
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprze¢t do wykonania oznakowania poziomego
3.3. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robodt
5.2. Projekt tymczasowej organizacji ruchu
5.3. Wykonanie oznakowania poziomego
5.4. Wykonanie oznakowania pionowego
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
6.2. Kontrola materiatow
7. Obmiar robot
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
8.2. Szczegdlowe zasady odbioru robot
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy

10.2 Przepisy zwigzane i inne dokumenty
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Nazwy kodow CPV robot wystepujacych przy realizacji przedsiewziecia wg Rozporzadzenia
Komisji WE nr 213/2008 z dnia 28.11.2007 roku.

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe roboty ziemne
45112330-7 Rekultywacja terenu

45113000-2 Roboty na placu budowy

45112210-0 Usuwanie wierzchniej warstwy urodzajnej

45122000-8 Probne wykopy

45111240-2 Roboty w zakresie odwodnienia gruntow

45220000-5 Roboty inZynieryjne i budowlane
45223500-1 Konstrukcje z betonu zbrojonego
45223821-7 Elementy gotowe

45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagu linii komunikacyjnych i linii
elektroenergetycznych

45231100-6 Ogoblne roboty budowlane zwigzane z budowa rurociggdw

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggoéw i rurociagdw do
odprowadzania $ciekow

45232130-2 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw do odprowadzania
$ciekéw bytowo — gospodarczych

45232400-6 Roboty budowlane w zakresie kanatow $ciekowych

45232410-9 Roboty w zakresie kanalizacji sciekowe;j

45232130-2 Roboty budowlane w zakresie rurociagéw do odprowadzania wody burzowe;j

45232423-3 Roboty budowlane w zakresie przepompowni $ciekow

45232431-2 Przepompownie wody opadowej

45232454-9 Roboty budowlane w zakresie zbiornikow wod deszczowych

45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog

45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni
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Opis przedmiotu zamowienia

Nazwa zadania: Rozbudowa sieci kanalizacji deszczowej na terenie Wojewodzkiego Szpitala dla

Nerwowo i Psychicznie Chorych w Swieciu — |1 etap.

1. Przedmiot i zakres robot:

Zakresem inwestycji objeto budowe nastgpujacych obiektow:

- sieci kanalizacji deszczowej o $rednicach od 200 mm do 500 mm z rur PVC i PE o tacznej
dhugosci 999,0 m;

- studnie rewizyjne na sieci w tacznej ilosci 80 szt., w tym wlazowe o $rednicy 1.000 mm —
45 szt. oraz studnie niewlazowe o $rednicy 425-600 mm — 35 szt.;

- uliczne wpusty deszczowe o $rednicy 500 mm z osadnikiem — ogétem szt.17;

- przytacza do wpustow deszczowych o $rednicy 200 mm — szt.17 o tacznej dlugosci 129,0 m;

- przytacza do rur spustowych od rynien o $rednicy 160-200 mm o ilo$ci 78 szt. o tacznej

dhugosci 512,4 m;

- osadnik o przeptywie wirowym typu EOW-L 30/300 o $rednicy komér 1.500 mm;

- separator lamelowy typu PSW 30/300 o $rednicy komory 1.500 mm;

- zbiornik retencyjny 2-komorowy z rur PEHD o $rednicy 2.400 mm o sumaryczne;j
pojemnosci 180,0 m?;

- przepompownia wod opadowych o srednicy 2.000 mm 1 nominalnej wydajnosci 30,0 I/sek
wraz z wyodrebniong komorg zasuw 1 przewodem ttocznym o $rednicy 180 mm PE i
dhugosci 2,5 m.

Ponadto zakresem inwestycji objgto roboty, polegajace na:

- usuni¢ciu kolizji z kanalem sanitarnym — wykonanie odcinka o $rednicy 200 mm PVC o

dhugosci 7,0 m wraz ze studnig @ 425 mm

- usunigciu 26 drzew, kolidujacych z projektowang kanalizacja deszczowa

- odtworzeniu nawierzchni drogowych po robotach kanalizacyjnych.

- . zasilanie elektroenergetyczne przepompowni wod opadowych o dugosci linii

kablowej n.n. 105,0 m wraz z rozdzielnicg R-ZW..

2. Wyszczegolnienie prac i rob6t towarzyszacych i tymczasowych.
- Wytyczenie geodezyjne tras projektowanych kanatéw i obiektéw technologicznych
- Wykonanie przewiertow sterowanych

- Roboty drogowe rozbidrkowe
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- Roboty ziemne

- Roboty montazowe kanaléw deszczowych

- Wykonanie robot konstrukcyjno — budowlanych zbiornikéw retencyjnych i
przepompowni wod opadowych

- Wykonanie studni rewizyjnych i rozdzielczych

- Montaz zbiornikow retencyjnych

- Montaz osadnikow wirowych i1 separatorow

- Montaz urzadzen technologicznych i armatury w komorze przepompowni wod opadowych
I komorze zasuw

- Wykonanie przytaczy do wpustéw ulicznych i do rur spustowych od rynien

- Wykonanie przytacza energetycznego do przepompowni wod opadowych

- Wykonanie instalacji elektrycznych w przepompowni

- Zagospodarowania terenu podczyszczalni i przepompowni wod opadowych

- Proby techniczne ( proby szczelnosci)

- Rozruch mechaniczny i rozruch technologiczny

- Odtworzenie nawierzchni drogowych, uporzadkowanie terenu robot

- Odbidr robot.

3. Informacje o terenie budowy.
Teren budowy stanowi teren Wojewoddzkiego Szpitala dla Nerwowo i Psychicznie Chorych w
Swieciu przy ul. Sadowej 18..
Zaplecze budowy: Wykonawca zorganizuje zaplecze na terenie Szpitala, w miejscu uzgodnionym z

Uzytkownikiem.
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D - 00.00.00 — Wymagania ogdlne
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1. Wymagania ogolne.

1.1. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.1.1.

1.1.2.

1.1.3.

1.1.4.

1.1.5.

1.1.6.

1.1.7.

1.1.8.

1.1.9.

1.1.10.

1.1.11.

1.1.12.

1.1.13.

1.1.14.

1.1.14.

1.1.15.

Przewdd wodociagowy — obickt budowlany nie bedacy budynkiem stanowiacy odrgbny element
technologiczny i konstrukcyjny sieci wodociggowe;j jako uktadu przewodéw znajdujacych si¢ poza
budynkami i stuzacych do dostawy wody

Przylacze wodociagowe — obiekt budowlany, stanowigcy odcinek przewodu wodociggowego,
faczacego sie¢ z instalacja wodociagowa wraz z zaworem za wodomierzem gtownym.

Kanatl sanitarny — obiekt budowlany, stanowiacy cato$¢ techniczno — uzytkowa, wraz z uzbrojeniem i
urzadzeniami, ktérymi odprowadzane sa $cieki.

Przylacze kanalizacyjne — odcinek przewodu taczacego wewngtrzng instalacje kanalizacyjng w
nieruchomosci odbiorcy ushug z siecia kanalizacyjna, za pierwsza studzienka, liczac od strony
budynku, a w przypadku jej braku do granicy nieruchomo$ci gruntowe;j.

Tlocznia $ciekow — Urzadzenie techniczne zespolone ze zbiornikiem stuzace do przepompowania
$ciekOw na wyzszy poziom.

Kanal deszczowy — obiekt budowlany, stanowigcy cato$¢ techniczno — uzytkows, wraz z uzbrojeniem
i urzadzeniami, ktorymi odprowadzane sg wody opadowe i roztopowe.

Przylacze kanalizacji deszczowej — odcinek przewodu taczacego wpust deszczowy, odwodnienie
liniowe lub rur¢ spustowg od rynien z siecig kanalizacji deszczowej

Separator - oczyszczalnia $ciekow deszczowych — Urzadzenia techniczne stuzgce do oczyszczania
sciekdw deszczowych w stopniu wymaganym przez odpowiednie przepisy prawa i decyzje
administracyjne.

Zbiornik retencyjny wod opadowych- urzadzenie techniczne do gromadzenia nadmiaru wod
opadowych w celu ograniczenia natezenia odptywu wod ze zlewni kanalizacji deszczowej
Przepompownia wéd opadowych - Urzadzenie techniczne zespolone ze zbiornikiem stuzace do
przepompowania wod opadowych na wyzszy poziom

Kanal nieprzelazowy — kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.

Kanal przelazowy — kanat zamknigty o wysokiej wewnetrznej rownej lub wigkszej niz 1,0 m.

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna — na kanale nieprzetazowym przeznaczona
do kontroli i prawidlowej eksploatacji kanatow.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu
w planie, na zatamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka polaczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej
dwoch kanatow doptywowych w jeden kanat odpltywowy.

Komora robocza — zasadnicza cze$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci



22

eksploatacyjnych. Wysokos$¢ komory roboczej jest to odlegto$¢ pomigdzy rzedng dolne;j
powierzchni ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzgdng spocznika.

1.1.16. Komin wlazowy — szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony
do zejscia obstugi do komory robocze;j.

1.1.17. Plyta przykrycia studzienki lub komory — ptyta przykrywajaca komore¢ robocza.

1.1.18. Wlaz kanalowy — element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.1.19. Kineta — wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim
sciekow.

1.1.20. Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta, a Sciang

komory roboczej.

1.1.21. Pierscien odciazajacy — element betonowy zbrojony, wykonany jako pierscien na obwodzie
studzienki dla przejecia obcigzen z plyty stropowej i wlazu i przekazania ich na otaczajacy
grunt, z pomini¢ciem obudowy studzienki.

1.1.22.Ulica — Wydzielony pas terenu przeznaczony dla ruchu pojazdéw z chodnikami dla ruchu
pieszego i zielencami oraz z wszelkimi rozwigzaniami technicznymi zwigzanymi z

prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.1.23.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.1.24. Jezdnia - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.1.25. Materialy - wszelkie tworzywa niezbg¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

1.1.26. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
1.1.27. Niweleta - wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu liniowego — rurociagu , kanatu.

1.1.28. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.1.29. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow.

1.1.30. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.1.31. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gltebokosSci
przemarzania.

1.1.32. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.1.33. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z



23

ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w
ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.1.34. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych, wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem. Kierownik Projektu reprezentuje
Zamawiajacego wobec Wykonawcy i urzedow zewngtrznych.
1.1.35. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot

lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.1.36.Dziennik budowy — Wydany przez wtasciwy organ, opatrzony piecz¢ciami Zamawiajacego i

Zatwierdzajacego projekt, zeszyt z ponumerowanymi stronami. Jest urzedowym dokumentem
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.1.37. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.1.38..Polecenia Inwestora — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem

budowy.

1.1.39.Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;j.

1.1.40. Rysunki — czgs$¢ graficzna Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.1.41. Przedmiar robét — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich

wykonania.

1.2. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i

poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.2.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i
wspotrzedne punktéw glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji

projektowej i dwa komplety SST.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i

utrwali na wlasny koszt.

1.2.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:
- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa
dokumentacj¢ wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach

ceny kontraktowej.

1.2.3. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okre§lone w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznos$ci wymieniona w zawartej umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé tych rozbieznosci, a 0 ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli musza wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a

elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.2.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego

robot.
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Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu. Wszelkie skutki nieprzestrzegania powyzszych zapisow obciazaja wytacznie Wykonawce.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i1 bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w

ceng kontraktowa.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w

ceng kontraktowa.
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1.2.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

€) mozliwoscig powstania pozaru.

1.2.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako

rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.2.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot bgdg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymacé

zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowe;.
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Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie

spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.2.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska na witasny koszt od wtascicieli/gestorow tych urzadzen potwierdzenie

informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne;j
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach

dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie

porozumienia, o ile nie b¢dg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.2.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatlow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezb¢dne
zezwolenia i uzgodnienia od whasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaty usunigte z
terenu budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na §wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca begdzie odpowiadat za naprawe

wszelkich robot w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.2.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja

odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.2.11. Ochrona i utrzymanie robat.

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do roboét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby poszczegdlne odcinki wykonanych robot byty w zadowalajacym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego

polecenia.

1.2.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposéb
ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen
i inne odnos$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postegpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane
z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie

naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.2.13. Ro6wnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé
majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia

najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
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nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. R6znice pomigdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.2.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno§¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest niezwlocznie powiadomi¢ 0 swoim odkryciu Inzyniera/Kierownika projektu i
postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapig opoznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca

ustali wydhuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwiekszy¢ cene kontraktows.
1.3. Zaplecze Zamawiajacego.

Wykonawca we wlasnym zakresie zabezpieczy w ramach swojego zaplecza budowy umeblowang sale
konferencyjng dla minimum 8 oséb, przeznaczona na rady budowy i cotygodniowe narady robocze. W
urzadzonym zapleczy Wykonawca bezptatnie zapewni osobne umeblowane pomieszczenie do wytacznego
uzytku przedstawiciela Zamawiajacego oraz inspektorow nadzoru. Pomieszczenie to bedzie posiada¢ terminal

umozliwiajacy podiaczenie do internetu.

Zaplecze budowy bedzie utrzymywane przez caty czas obowigzywania umowy na roboty. Bedzie si¢ uwazato,
ze wszelkie koszty zwigzane z wybudowaniem, funkcjonowaniem i likwidacja zaplecza sg uwzglednione w

cenach jednostkowych kosztorysu ofertowego.

2. MATERIALY

2.1. Zrédlia uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegodtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rowniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materiaty uzyskane z

dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.
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2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatoéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca

wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ 1 whasciwosci i byty dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach

zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.4. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialow moga by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji
okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzatl inspekcje wytworni, musza by¢
spetnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien odpowiadaé pod
wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot.
Kazda jednostka sprzetowa przed wprowadzeniem jej na budowe musi uzyskac akceptacje
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami

okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.
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Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzgt jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu,
nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,

zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
4. Transport.

Wykonaweca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba $srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pisSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popemione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad wyniknat z danych dostarczonych Wykonawcy na

pis$mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu a Wykonawca nie poinformowat Inzyniera o zaistnialej sytuacji.
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Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki
badan materialdéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego

tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowal program zapewnienia jakosci i uzyskaé akceptacje
Inzyniera/ Kierownika projektu na przynajmniej 3 dni przed rozpoczgciem robdt opisanych w tym PZJ.
W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakos$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposOb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoélnych elementow
robot,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium witasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob 1 form¢ przekazywania tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czegs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
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— sposob i procedur¢ pomiardéw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek |
wykonywania poszczego6lnych elementéw robot,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociaggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynaé¢ ujemnie na wyniki
badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatlow 1 dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunicte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki begda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
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Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoS$ci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach

wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatlow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzieli¢
mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, begdzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wtasnych badan kontrolnych jak i wynikoéw badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow i
robot z dokumentacjg projektowa i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty

powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.
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6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Normga lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktéorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan begda dostarczone przez

Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan begda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnoSci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
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— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych 1 ostatecznych
odbiorow robot,
— Wwyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzal,
— wyniki préb poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania

sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w

kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatldw, orzeczenia o
jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny

by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokotly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,
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e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na tereniec budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i

przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane
zostang poprawione wg pisemnej instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i

Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow

Dhugoscei 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdluz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z

wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet

wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.
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Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym

okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgdg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiardéw, ktorego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem

projektu.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakoSci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesSci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiodr bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,

w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeséci robdt. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier z

inspektorem nadzoru a akceptuje Kierownik Projektu i przedstawiciel Gminy Raszyn. .

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci 1 warto$ci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia dokumentdw, o ktdrych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnos$ci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robo6t uzupetniajacych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych

w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokédt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub

zamienne),
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recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaroéw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

N o ok~ w

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do

dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i roboét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem

zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

Wykonawca udzieli rekojmi na 3 lata od daty wydania protokotu odbioru ostatecznego.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu

na teren budowy,
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— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— koszty ewentualnych dziatan nie wymienionych w SST, a niezbg¢dnych do wykonania danej roboty
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan og6lnych zawartych w D-M-

00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:

(2) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatel,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(2) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwiazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).
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D-01.00.00 — Roboty przygotowawcze

D-01.01.01 - ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
D-01.02.01 - OCHRONA DRZEW I KRZAKOW W CZASIE BUDOWY
D-01.02.02 - ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
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D-01.01.01 - ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.WSTEP.
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz

polozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
€) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob

utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt

trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien

gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢
od rzednych okre§lonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i
wzOr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy

uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych
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poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogoweyj i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktoéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyrdwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i

jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdéwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzgdne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowg oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypoéw 1 wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow glebszych

niz 1 metr. Odlegtos¢ migedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu oraz
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geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie

zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)

zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czesciag obmiaru robot trasy kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robdt

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada

InZynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
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— uzupetlnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatnosc¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot

mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D-01.02.01 - OCHRONA DRZEW I KRZAKOW W CZASIE BUDOWY

1.WSTEP.
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robdt budowlanych zwigzanych z ochrong istniejacych drzew w okresie budowy drogi.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru robot trwajacych w
okresie budowy drogi, zwigzanych z ochrong i zabezpieczeniem istniejacych drzew zlokalizowanych:
— w pasie wykonywania budowlanych rob6t drogowych, ktére dokumentacja projektowa, ST lub Inzynier
przewiduje pozostawi¢ po zakonczeniu budowy,
— naterenie tymczasowych drog dojazdowych do placu budowy, placow manewrowych i zaplecza budowy,
z uwzglednieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres budowy, statego zabezpieczenia na okres po

zakonczeniu budowy i pielegnacji drzew uszkodzonych w czasie prowadzenia robot.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Drzewo — ros$lina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewnialym pedzie gtownym (pniu).
1.4.2. Korona — goérna czg¢$¢ drzewa utworzona przez jego pedy boczne.
1.4.3. Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwoj.

1.4.4. Forma pienna — forma drzew z pniami wysokos$ci od 1,8 do 2,2 m, z wyraznym nie przycietym

przewodnikiem i uformowang korong.
1.4.5. Bryta korzeniowa — uformowana bryta ziemi z przerastajacymi ja korzeniami rosliny.

1.4.6. Pozostale okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.4.

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1], pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodnos¢ materiatéw z dokumentacja projektowa
Materialy do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST.

2.2.2. Stosowane materialy

Przy ochronie i zabezpieczeniu istniejgcych drzew w okresie budowy drogi mozna stosowaé
nastgpujace materiaty:
a) materialy do wykonania tymczasowej ochrony drzew, jak:
— deski iglaste grubosci min. 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,
— maty slomiane,
— zuzyte opony samochodowe,

— drut, tasme stalowa, gwozdzie,

wodg,
b) materiaty do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokoét drzew, wedtug ustalen dokumentacji
projektowej, jak:

— mury kamienne, np. z kamienia tamanego na zaprawie badz na sucho,

— mury betonowe i ew. zelbetowe,

— mury klinkierowe, z betonowej kostki brukowej, ew. ceglane i inne,

— pomosty zabezpieczajace z rusztow stalowych, plyt betonowych, z ew. stopami fundamentowymi itp.,
¢) materialy pielegnacyjne drzew uszkodzonych, jak:

— preparaty emulsyjne, powierzchniowe,

— $rodki impregnujace,

—  wode.

Materiaty stosowane do tymczasowej ochrony drzew i materialy pielegnacyjne powinny by¢
zaproponowane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera. Wymagania dotyczace materiatow do
wykonania stalych konstrukcji ochronnych wokoét drzew, powinny odpowiada¢ ustaleniom dokumentacji
projektowej, a w przypadku ich braku lub niepetnych danych moga odpowiada¢ wymaganiom SST D-03.03.01
[4], D-05.03.02 [5], D-05.03.23a [6], D-06.01.01 [7], D-09.01.01 [8], D-10.01.01 [9].

Zaleca sie, aby:

— elementy stalowe byly ocynkowane lub w inny sposob zabezpieczone przed korozja,

— beton do drobnych elementéw miat klas¢ co najmniej B 35.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™[1], pkt 3.
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3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot:

a) sprzgtu do tymczasowej ochrony drzew:

recznego sprzgtu do prac ziemnych jak szpadle, dragi, topaty,
— samochodu skrzyniowego do transportu,

sprzetu do podlewania, z ew. przewoznymi zbiornikami do wody, ew. wiadrami, konewkami,
— Wwyposazenia pomocniczego, drobnych narzgdzi, drabin itp.,
b) sprzetu do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokot drzew:
— wgustalen OST wymienionych w punkcie 2.2.2,
c) sprzetu do pielegnacji drzew uszkodzonych:
— recznego sprzetu pomocniczego, jak: pity, sekatory, dhuta, noze, skrobaki,
— recznego sprzetu do robot ziemnych, jak szpadle, fopaty itp.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach

producentdéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty do wykonania robot mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem lub wysuszeniem.

Materialy do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokot drzew, wymagajace specjalnego
sposobu zabezpieczenia w czasie transportu, nalezy przewozi¢ wedlug ustalen OST wymienionych w punkcie
2.2.2.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zalgcznikach.

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. roboty zabezpieczajace drzewo lub czynnosci pielggnacyjne,



52

3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacj¢ drzewa podlegajacego zabezpieczeniu,
— szczegblowo wytyczy¢ roboty z danymi wysoko$ciowymi przy stalych obiektach zabezpieczajacych

drzewa,

— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogrodzen itd.

Zaleca si¢ korzystanie z ustalen SST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbgdnym do wykonania robot
przygotowawczych oraz z ustalen SST D-02.00.00 [3] przy wystepowaniu robot ziemnych.

5.4. Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres budowy

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktore pozostang w terenie po zakonczeniu robot drogowych , a sa
narazone na uszkodzenia w czasie robot budowlanych, wymaga wykonania wszystkich czynnosci:
— W sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,
— tylko recznie w zasiggu korony drzewa i w odlegto$ci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony
drzewa, przy czym wyjatkowe zastosowanie sprz¢tu mechanicznego wymaga zgody Inzyniera.
W zasiegu korony drzewa i w odleglo$ci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa (lub w
strefie 4 x 4 m wokoét drzewa) nie powinno dopuscic si¢ do:

— wykonania placow sktadowych i drog dojazdowych,

poruszania si¢ sprzgtu mechanicznego,

sktadowania materiatéw budowlanych,
— zZmian poziomu gruntu.

Zaleca sig, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie sktadowa¢ cementu, kruszywa, olejow, paliw i
lepiszcz.

Zaleca sig, aby roboty ziemne w obrgbie korzeni drzewa nie byly prowadzone w okresie wegetacji
ro$lin, a szczegdlnie w okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do wykonania tych robot sg miesiace od
pazdziernika do kwietnia.

Zaleca si¢, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowej drzew byty
wykonywane wylacznie recznie. Za deskowaniem czasowego waskiego wykopu powinno si¢ wykonaé ostong
korzeni w formie szczeliny o szerokosci 0,3 + 0,5 m i glebokosci 1,5 + 2,0 m wypelionej kompostem i
torfem. Wskazane jest wykonanie takiej ostony rok wcze$niej niz wtasciwy wykop. Z oston takich mozna
zrezygnowac pod warunkiem wykonania robot instalacyjnych poza okresem wegetacji roslin (patrz rys. 1).

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

— owinigcie pnia matami stomianymi (np. w ilosci 4 m’? na jeden piefi) lub zuzytymi oponami
samochodowymi, a nastgpnie oszalowanie ich deskami do wysoko$ci pierwszych gal¢zi. Dolna czes$é

kazdej deski powinna opiera¢ si¢ na podlozu, bedac lekko wkopang w grunt lub obsypang ziemis.
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Oszalowanie powinno by¢ otoczone opaskami z drutu lub tasmy stalowej w odleglosci wzajemnej co
40+60 cm,
przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi w ilosci okoto 4 m? na jedno drzewo,
podlewanie drzewa woda w ilosci okoto 20 dm® na jedno drzewo przez caly okres trwania robdt, w
zalezno$ci od warunkow atmosferycznych oraz wskazan Inzyniera.
Po zakonczeniu robot nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:
rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,
usuniecie materiatow zabezpieczajacych,

lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.

5.5. Stale zabezpieczenie drzew

Drzewa, ktore dokumentacja projektowa przewiduje pozostawi¢ po zakonczeniu drogowych robot

budowlanych, moga podlega¢:

tymczasowemu zabezpieczeniu, wedlug punktu 5.4, jesli poziom terenu wokot drzewa nie zmieni sie,
niewielkim robotom ziemnym, przy nieznacznym obnizeniu lub podwyzszeniu terenu wokoét drzewa,
obudowie statymi konstrukcjami ochronnymi wokoét drzewa, przy wigkszych réznicach pomiedzy terenem
istniejacym a projektowanym.

Decyzja, dotyczaca sposobu stalego zabezpieczenia kazdego drzewa oraz rodzaju konstrukcji

ochronnej wokét okreslonych drzew powinna by¢ zawarta w dokumentacji projektowej. W przypadku

niepelnych danych mozna przyjmowac nastgpujace rozwigzania, po akceptacji ich przez Inzyniera:

przy obnizeniu terenu o 1+1,2 m mozna wokot drzewa pozostawic Scigty stozek gruntowy ze skarpami 1:1,
ochraniajacy korzenie drzewa (patrz rys. 2a), ew. na skarpach moze by¢ rumosz skalny, otoczaki badz
kamienie,

przy obnizeniu terenu ponad 1 m, wokot drzewa mozna wykonaé §cianke oporowa o ksztalcie okragtym
lub prostokatnym z kamienia, klinkieru, betonowej kostki brukowej lub betonu z otworami (patrz rys.2b).
Wykonanie $cianki powinno odpowiada¢ wymaganiom OST D-10.01.01 [9],

przy podwyzszeniu terenu o 0,2 + 0,4 m, a niekiedy wigkszym, mozna wymodelowa¢ nieckg o tagodnym
pochyleniu wokot drzewa pod warunkiem, ze warunki miejscowe na to pozwola, obsypujac drzewo lekka
ziemig (patrz rys. 3),

przy podwyzszeniu terenu o okoto 0,2 m pnie drzew mozna obsypaé ziemig ponad pierwotny poziom
terenu,

przy podwyzszeniu terenu o 0,2 + 0,5 m pnie drzew mozna obsypaé ziemig, lecz z wykonaniem
specjalnych napowietrzajacych warstw zwirowych i urzadzen (patrz  rys. 4), ktéore mozna wykonaé
stosujgc sie do zalecen SST D-03.03.01 [4],

przy podwyzszeniu terenu powyzej 0,5 m wykonuje si¢ mury lub studzienki zabezpieczajgce pien przed
zasypaniem z urzadzeniami napowietrzajgcymi (patrz rys. 5), przy korzystaniu z zalecen SST D-10.01.01

[9]. W warunkach miejskich studzienke mozna przykry¢ krata.
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5.6. Pielegnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzenia robot budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia robot powinny by¢ natychmiast poddane zabiegom
pielegnacyjnym.
Nalezy wykona¢ nast¢pujace zabiegi pielegnacyjne uzaleznione od rodzaju uszkodzenia:
a) przy uszkodzeniu korzeni:
— zmniejszy¢ korone drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
— wykona¢ cigcia sanitarne korzeni pod katem prostym, dokonujac cigcia tam, gdzie zaczyna si¢ korzen
zdrowy (zywy),
— zabezpieczy¢ powierzchnig ran preparatem impregnujacym,
— posypac gleba na biezaco zabezpieczone korzenie,
— zastapi¢, przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasowa ziemie gleba
bardziej zasobna,
b) przy uszkodzeniu galezi:
— wykonywac ciecia gatezi o Srednicy powyzej 3 cm zawsze trzyetapowo,
— zabezpieczy¢ natychmiast powstala rane po usunigciu zywej galezi:
- 0 §rednicy do 10 cm, zasmarowujac w catosci preparatem o dzialaniu powierzchniowym,
- 0 $rednicy ponad 10 cm, zabezpieczajac dwusktadnikowo, tj. krawedzie rany (miejsca, z ktorych
bedzie wyrastata tkanka zywa — kalus) i drewno czynne (pier§cien o grubosci 1,5 + 2 ¢cm) — $rodkiem
o dziataniu powierzchniowym, a pozostala czgS¢ rany wewnatrz pierscienia — $rodkiem
impregnujacym,
c) przy ubytkach powierzchniowych:
— wygladzi¢ i uformowac powierzchnig¢ rany,
— uformowa¢ krawedz rany (ubytku),
— zabezpieczy¢ calg powierzchni¢ rany, z tym, ze §wieze rany zabezpieczy¢ jedynie przez zasmarowanie

w calosci preparatem emulsyjnym, powierzchniowym typu Dendromal, Lak-Balsam lub Funaben.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,
— niezbedne uzupehienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, np. zatrawienia,

— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT’

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 6.



55

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatlow wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w
pkcie 2 lub ustalone przez Inzyniera,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew

Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew dotycza sprawdzenia:
— obudowy drzewa w zakresie speiniania warunkow zabezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi,
wymienionymi w pkcie 5.4,
— zaopatrzenia drzewa w wodg i powietrze, zgodnie z pktem 5.4,

— ewentualnych uszkodzen drzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw, w czasie robot zabezpieczajacych.

6.3.2. Badania w czasie robot stalego zabezpieczenia drzew

W czasie robét przy statym zabezpieczeniu drzew nalezy:
— bada¢ zgodno$¢ wykonania stalego zabezpieczenia drzewa z dokumentacjg projektowa, ST lub
wymaganiami odpowiednich SST wymienionych w punkcie 5.5 niniejszej specyfikacji,

— sprawdza¢ ewentualne uszkodzenia drzewa w czasie robot.

6.3.3. Badania robdt pielegnacyjnych drzew uszkodzonych

Roboty pielegnacyjne drzew uszkodzonych w czasie budowy drogi polegaja na sprawdzeniu, w
nawigzaniu do ustalen pktu 5.6:
— prawidtowosci wykonania cig¢ (korony, korzeni, gatezi),
— poprawno$ci wykonania zabezpieczen uszkodzonych fragmentow drzewa (ran),
— zabezpieczen glebg uszkodzonych korzeni,

— stopnia zaopatrzenia drzewa w wodg i powietrze.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest sztuka zabezpieczonego drzewa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
a) w zakresie robot statego zabezpieczenia drzew — roboty okreslone w odpowiednich OST, wymienionych w
pkcie 5.5 niniejszej specyfikacii,
b) w zakresie robot pielggnacyjnych drzew uszkodzonych — ciecie i zabezpieczenie uszkodzonych korzeni

oraz wymiana gruntu w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena zabezpieczenia 1 sztuki drzewa obejmuje:
— roboty przygotowawcze, pomiarowe,
— pozyskanie miejsca sktadowania materiatow,
— dostarczenie materialow i sprzetu,
— wykonanie zabezpieczenia drzewa lub pielegnacji drzewa uszkodzonego, zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu,

— uporzadkowanie terenu robot.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza SST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktdre sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane

Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,
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— prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Szczegoélowe specyfikacje techniczne (SST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4, D-03.03.01 Saczki podtuzne

5. D-05.03.02 Nawierzchnia klinkierowa

6. D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drég i ulic
oraz placow i chodnikow

7. D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, rowow i sciekow

8. D-09.01.01 Zielen drogowa

9. D-10.01.01 Mury oporowe

10.2. Inne dokumenty

10. Zasady ochrony $rodowiska w drogownictwie. Dzial 4. Ochrona $rodowiska w budowie drog. GDDP,
Warszawa 2002 (projekt)
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D-01.02.02 - ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1.WSTEP.
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi urodzajne;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem i odbiorem r¢cznego lub mechanicznego usuniecia ziemi urodzajnej z terenu przewidzianego do

wykonania wykopow i nasypow przy budowie drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna — powierzchniowa warstwa gruntu grubosci 5+30 ¢cm o zawarto$ci co najmniej 2%

czesci organicznych.

1.4.2. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej — usuniecie powierzchniowej warstwy gruntu urodzajnego, zwykle z
terenu przewidzianego do wykonania drogowych robdt ziemnych oraz sktadowanie jej w celu pdzniejszego

wykorzystania przy umocnieniu skarp, rowow i rekultywacji gruntu przydroznego.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwo$cia

korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robét, jak:
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— spycharki,
— roéwniarki,
— zgarniarki,
— koparki,
— sprzgt transportowy, np. samochody wywrotki.
Przy niewielkim zakresie robot lub w miejscach, gdzie sprzet mechaniczny ma niekorzystne warunki
robot — mozna stosowac reczne usunigcie ziemi urodzajne;j.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach

producentdéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Ziemi¢ urodzajng nalezy:
— przemieszcza¢ z zastosowaniem spycharek, rowniarek i ew. zgarniarek (przy duzym zakresie robot),
— przewozi¢ transportem samochodowym.

Wybér érodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia ziemi urodzajne;j.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zataczniku.

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,
3. sktadowanie ziemi urodzajnej,

4. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot,

— przeprowadzi¢ szczegblowe wytyczenie robot,
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— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen itd.,

— ew. usuna¢ darning, jesli znajduje si¢ nad warstwa ziemi urodzajne;.

5.4. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

5.4.1. Wymagania ogdlne

Warstwe ziemi urodzajnej nalezy zdjac¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Podczas usuwania ziemi urodzajnej nalezy pozostawi¢ powierzchni¢ gruntu rowna bez zaglebien, w
ktérych zbieralaby si¢ woda. W tym celu w terenie falistym usuwanie ziemi urodzajnej nalezy prowadzi¢ od
miejsc nizszych ku wyzszym (pod gore).

Jesli nie przewiduje sie natychmiastowego wykonywania robot ziemnych, zaleca si¢ pozostawi¢ na
miejscu warstwe ziemi urodzajnej grubosci okoto 20 cm. Jesli warstwa ziemi urodzajnej zostata zdjgta na
peina glebokos¢, a Wykonawca nie przystapit do wykonywania robot drogowych, to powinien zabezpieczy¢
powierzchnig odstonigtego gruntu przed negatywnymi skutkami czynnikéw atmosferycznych. Jezeli grunt
podtoza ulegnie pogorszeniu, to Wykonawca przywrdci ten grunt do stanu pierwotnego.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy ziemi urodzajnej (zalezna od glebokosci jej zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jej wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu jej wystepowania.

Nie nalezy zdejmowac ziemi urodzajnej w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby

unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.4.2. Usuniecie ziemi urodzajnej

Ziemi¢ urodzajng nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem spycharek lub rowniarek, a przy
duzym zakresie robot rowniez zgarniarek. Maszyng, ktora najlepiej jest przystosowana do robot jest spycharka,
bez wzglgdu na moc silnika. Przy stosowaniu rowniarek uzyskuje si¢ znacznie mniejsze wydajnosci niz przy
uzyciu spycharek.

W przypadku, gdy ziemi¢ urodzajna mozna sktadowaé w pasie drogowym, wzdtuz przysztych skarp,
to spycharka usuwa ziemi¢ urodzajna z jednej potowy pasa robot ziemnych, posuwajac si¢ w kierunku
poprzecznym do osi drogi, zbiera ziemi¢ urodzajng i odsuwa poza pas robot ziemnych. Jezeli ziemi urodzajnej
z catej potowy pasa nie da si¢ usunac przy jednym przejsciu, spycharka powraca tym samym $ladem po jej
resztg. Po usunigciu calej ziemi urodzajnej na danym sladzie roboczym, spycharka powraca ukosem do $rodka
pasa robot ziemnych i zajmuje stanowisko przesunigte w kierunku podtuznym trasy o szerokos¢ lemiesza, po
czym cykl pracy powtarza si¢. Po usunig¢ciu ziemi urodzajnej z jednej potowy na pewnej dlugosci, odsuwa si¢
w ten sam sposob ziemi¢ urodzajng z drugiej potowy.

W przypadku, gdy nie ma mozliwos$ci sktadowania ziemi urodzajnej w pasie drogowym lub
wykorzystanie jej odbedzie si¢ po dtuzszym okresie, nalezy zatadowac ja na srodki transportowe i odwiez¢ na

miejsce hatdowania.
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Jesli powierzchnia zdjgcia ziemi urodzajnej jest niewielka lub nie ma mozliwos$ci mechanicznego jej
usunigcia, to roboty mozna wykona¢ recznie. Narzgdziem do r¢cznego odspojenia i odrzucenia lub
zatadowania ziemi urodzajnej jest szpadel, a srodkiem do przewozu sg zwykle taczki. Przy stabym gruncie

podtoza pod koto taczek podktada si¢ tory z ptaskownika lub desek.

5.4.3. Skladowanie ziemi urodzajnej

Migjsce sktadowania ziemi urodzajnej powinno by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby ziemia
urodzajna bylta zabezpieczona przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Wykonawca jest
odpowiedzialny za znalezienie miejsca sktadowania, uzyskanie uzgodnien od odpowiednich wtadz, okres
sktadowania i doprowadzenie terenu sktadowiska do stanu poprzedniego.

Na sktadowisku ziemi¢ urodzajng nalezy sktadowacé w regularnych pryzmach o wysokosci do 2 m i
obsia¢ mieszankami traw ochronnych. Zgromadzona w pryzmach ziemia urodzajna nie moze zawiera¢ korzeni,
kamieni i materialéw nieorganicznych.

W okresach suchych zaleca si¢ w gérnej powierzchni pryzm wyrobi¢ niecke glebokosci do 40 cm na
zbieranie wody deszczowej, ktora zapobiegnie szkodliwym zmianom zgromadzonej ziemi, przesiakajac do
wnetrza pryzmy.

Ziemi¢ urodzajng zaleca si¢ odchwasci¢ przy zastosowaniu herbicydow.

5.4.4. Nadmiar ziemi urodzajnej

Nadmiar ziemi urodzajnej, pozostajacej po wykorzystaniu jej przy umocnieniu skarp i innych robotach
wykonczeniowych nalezy wykorzysta¢ do rekultywacji terenu po ukopach lub w innych miejscach ustalonych
na podstawie decyzji wlasciwego organu ochrony srodowiska.

Lokalizacje miejsca odwozu nadmiaru ziemi urodzajnej wraz ze wszystkimi pozwoleniami nalezy

przedstawic¢ Inzynierowi.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia ziemi urodzajnej

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci i prawidtowos$ci ich wykonania.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej o okrelonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru roboét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,

jezeli ocena prawidtowosci i kompletnosci ich wykonania okazata si¢ pozytywna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? robot obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie sprzetu,
— zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,
— 0Czyszczenie ziemi urodzajnej z zanieczyszczen jak korzenie, kamienie, glina itp.,
— przemieszczenie lub transport ziemi ro§linnej na sktadowisko,
— skladowanie ziemi urodzajnej wraz z jej zabezpieczeniem,

— odwiezienie sprzgtu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robdt okreslonych niniejsza SST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore s3a niezbgdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Szczegolowe specyfikacje techniczne (SST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne.

11. ZALACZNIK - ZASADY ZDEJMOWANIA ZIEMI URODZAJNEJ

11.1. Cele usuwania ziemi urodzajnej

Zdjecie ziemi urodzajnej nalezy do robot przygotowawczych przy budowie drog, majacych
przygotowac¢ teren do wykonania wykopow i nasypow.
Ziemi¢ urodzajng (oraz darning) usuwa sie¢, gdyz:
a) pod nasypem uniemozliwialaby zwigzanie gruntu nasypanego z rodzimym, a w przypadku duzego
nagromadzenia mogtaby w miar¢ butwienia i zmniejszania objgtosci, powodowac osiadanie nasypu,
b) w miejscach wykopu stataby si¢ niepozadang domieszka do materiatu ziemnego,
c) jest nieodzownym materiatem do umocnienia skarp i rowow i za zdjgciem jej przemawiaja wzgledy
ekonomiczne budowy drogi.
Ziemi¢ urodzajng zdejmuje si¢ w podstawie nasypu, na terenie planowanego wykopu, rowow

odwadniajacych, zwirowni, a w przypadku zwigkszonego zapotrzebowania réwniez i w innych miejscach.

11.2. Charakterystyka ziemi urodzajnej

Grubo$¢ warstwy ziemi urodzajnej waha si¢ od 5 do 30 cm, zaleznie od rodzaju gruntu podtoza i
sposobu jego uzytkowania. Zazwyczaj grubo$¢ ta wynosi okoto 20 cm. Grubo$¢ warstwy zdejmowanej ziemi
urodzajnej okresla si¢ na podstawie ciemniejszej barwy 1 wystepujacych korzeni. Warstwe roslinng nalezy
zdejmowac przed nastaniem mrozow.

Z powierzchni zaro$nigtych trawa najpierw zdejmuje si¢ darnineg, zwykle na gltebokos¢ 10 cm, a
dopiero nastgpnie mozna zdjg¢ pozostata pod spodem warstwe ziemi urodzajnej. Jesli w czasie robot
przygotowawczych usuwa si¢ krzewy to nalezy uwzgledniaé, ze potgczone to jest z utratg ziemi urodzajne;j,
ktéra zmieszana z gatgziami krzewow nie nadaje si¢ do uzycia, bowiem oddzielenie jej od krzewow nie

zawsze jest oplacalne.

11.3. Sposob usuwania ziemi urodzajnej

Reczne zdjgcie ziemi urodzajnej mozna stosowac wyjatkowo, przede wszystkim, gdy powierzchnia
robot jest niewielka lub istniejg przeszkody w stosowaniu sprzgtu mechanicznego. Narzedziem do recznego
odspojenia i odrzucenia lub zatadowania ziemi urodzajnej jest szpadel prostokatny lub zaokraglony, a
srodkiem przewozu sg zwykte taczki. Jeden robotnik w ciggu 8 godzin moze usuna¢ i odrzuci¢ w bok na
odlegtos¢ do 3 m do 50 m? ziemi urodzajnej grubosci 15 cm.

Do zdejmowania ziemi urodzajnej najwydajniejsza jest spycharka, ktorej wydajnos¢ eksploatacyjna
przy grubosci warstwy 15 cm wynosi od 230 do 300 m%/h. Przy stosowaniu rowniarki do zdjecia warstwy

ziemi urodzajnej nalezy si¢ liczy¢ ze znacznie mniejszymi wydajno$ciami od wydajnosci spycharki.
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11. 4. Formowanie zwalow

Zdjeta z pasa drogowego ziemia urodzajna powinna by¢ sktadowana w zwatach potozonych w poblizu
budowanej drogi lub w miejscach bardziej odlegtych, nie kolidujacych z robotami drogowymi. Schemat

zdejmowania ziemi urodzajnej przez spycharke przedstawiono na rysunku 1.

Rys. 1. Schemat zdjgcia ziemi urodzajnej za pomoca spycharki z przesunigciem jej na zwaty

(wg S. Datka, S. Lenczewski: Drogowe roboty ziemne, WK¥. 1979)
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D-01.02.04. Rozbiorka elementow drog
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1. WSTEP.
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i

odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw drog w zwiazku z wykonaniem kanalizacji deszczowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:
— warstw nawierzchni,
— kraweznikow, obrzezy i opornikdw,
— $ciekow,
— chodnikow,
— ogrodzen,
— barier i poreczy,
- znakow drogowych,

— przepustéw: betonowych, zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00

»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiodrce przepustow mogg by¢ wykonane z drewna lub rur
stalowych w postaci:
— rusztowan koztowych, wysokosci od 1,0 do 1,5 m, sktadajacych si¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nog

z krawedziakow (np. 7,6 x 7,6 cm), stezen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
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— rusztowan drabinowych, sktadajacych si¢ z drabin (np. dtugosci 6 m, szerokosci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych szczeblach (np. 3,2 x 6,3 cm) uktada si¢ pomosty z
desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowych $rednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek
okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z rur stalowych srednicy 108 mm i kagtownikow
45x45x 5mmi 70 x 70 x 7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

— rusztowan z rur stalowych $rednicy od 33,5 do 76,1 mm potaczonych tacznikami w ramownice i
kratownice.

Rusztowanie nalezy wykona¢ z materialéw odpowiadajacych nastepujacym normom:

- drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [2], PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],

— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lub innej zaakceptowanej przez Inzyniera,

— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innej zaakceptowanej przez Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorka elementéw drog, ogrodzen i przepustow moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,
— ladowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
- zrywarki,
— miloty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie roboét rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, ogrodzen i przepustow obejmujg usunigcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych
przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier
moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okre$lony przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spetnié
warunki okreslone w SST D-05.03.11 ,,Recykling”.

W przypadku robot rozbiorkowych przepustu nalezy dokonac:

- odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przeno$nych rusztowan przy przepustach wyzszych od okoto 2 m,

— rozbicia elementdéw, ktorych nie przewiduje si¢ odzyska¢, w sposdb reczny lub mechaniczny z ew.
przecigciem pretow zbrojeniowych i ich odgieciem,

— demontazu prefabrykowanych elementow przepustow (np. rur, elementow skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin i czgsciowym usunieciu taw, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zalozeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementow, przewidzianych do powtdrnego uzycia (z zaprawy, kawatkoéw
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wtasnosciag Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je
na miegjsce okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuni¢te z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog, ogrodzen i przepustow znajdujace si¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczego6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych nalezy wypehic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami

okreslonymi w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci robot rozbiéorkowych

Kontrola jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i

przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre§lone w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
— dla kraweznika, opornika, obrzeza, §ciekow prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgezy - m (metr),
- dla znakow drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustow i ich elementow
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m* (metr szescienny),

b) prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na
poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,
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wyrownanie podtoza i uporzagdkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy 1 opornikow:

odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyrownanie podtoza i uporzagdkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorki $cieku:

odstonigcie scieku,

reczne wyjecie elementdw $ciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyrdwnanie podtoza,

zatadunek i wywéz materiatéw z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki,

d) dla rozbiorki chodnikow:

reczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatow chodnikowych,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek 1 wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,

wyrownanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodzen:

demontaz elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem w stosy
na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki,

f) dla rozbiorki barier i poreczy:

demontaz elementoéw bariery lub porgczy,

odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach wraz z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek 1 wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbioérki znakow drogowych:

demontaz tablic znakoéw drogowych ze stupkow,
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— odkopanie i wydobycie stupkow,

— zasypanie dotow po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zatadunek i wywiezienie materiatdow z rozbiorki,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiorki przepustu:

— odkopanie przepustu, fundamentdéw, taw, umocnien itp.,

— ew. ustawienie rusztowan i ich pdzniejsze rozebranie,

— rozebranie elementdw przepustu,

— sortowanie 1 pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

— uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogblnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco
og6lnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane
na zimno ogdlnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rOwnoramienne
7. PN-H-93402 Katowniki nierownoramienne stalowe
walcowane na gorgco
8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem

gladkim, okraglym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D -02.00.00 — Roboty ziemne.
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe jako dokument przy zlecaniu i realizacji
robot. Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robdt fundamentowych i zwigzanych z wykonaniem

instalacji.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,
c) budowe nasypow drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu

antropogenicznego spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu Ilub gleboko§¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,

wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego gltebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego gltebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej nos$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i

dhugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
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1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie
wykazuja zmian objgtosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymatos¢ na
sciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $§rodkow wybuchowych albo narz¢dzi pneumatycznych lub

hydraulicznych do odspojenia.
1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robdt drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac zwigzanych z trasa

drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg

wzoru:

gdzie:
pi - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m®),
Pss - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-

B-04481:1988 [2], stluzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m‘?’).

1.4.17. Wskaznik roéznoziarnistoéci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntdow niespoistych,

okreslona wg wzoru:

o

U=-—-%
le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dip - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg

WzOoru:

L _Ex

El

gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].
1.4.19. Geosyntetyk - material stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko

polimeryzowanych widkien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych,
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polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujacy si¢ miedzy innymi duza wytrzymatoscia oraz
wodoprzepuszczalnoscia, zgodny z PN-1SO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmujg: geotkaniny, geowldokniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. Materialy (grunty)

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw

Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypdéw moga by¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci robot
ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zroédel wiasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowigzkow
Zamawiajacego, o ile nie okre$lono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie
budowy gruntow, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej

wilgotnosci.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

odspajania i wydobywania gruntdow (narzgdzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,

tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

— sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos$¢ srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnoséci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartos$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wczesniej

zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wigksze niz £ 10 cm. Rdéznica w stosunku do projektowanych rzgdnych roboét ziemnych nie moze przekraczaé
+1cmi-3cm.

Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigeej niz +
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartos$ci wyrazone;j

tangensem kata. Maksymalne nierowno$ci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ £ 10 cm przy
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pomiarze tatg 3-metrows, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nierownosci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.
W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i

rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i1 nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego
wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robot
spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dtugotrwata nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami
przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci,
jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢

poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podluzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw
kolejnosci 1 sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykonywania innych robot na spelnienie wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody

opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.
Szerokos¢ dna i glebokos¢ rowu nie mogg rozni¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz £ 5 cm.

Doktadnos$¢ wykonania skarp rowow powinna by¢ zgodna z okres$long dla skarp wykopoéw w SST D-02.01.01.
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6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia Kkorpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacjg projektowa.

Szczegb6lng uwage nalezy zwroci¢ na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysickow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot

Czynno$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robot okreslono w pkcie 6 SST D-

02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie speiniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materialy nie spelniajagce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech od okres§lonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wptywu

na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos$¢ potracen za obnizong jako$¢.

7.0Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. Odbior robot

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami

Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnos$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
Zakres czynno$ci objetych ceng jednostkowa podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.
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10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis

gruntow
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i
badania
5. PN- Geotekstylia — Terminologia
1ISO10318:1993
6. PN-EN-963:1999  Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie plytg

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
11. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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D-02.01.01 — Wykonanie wykopow w
gruntach nieskalistych
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sag wymagania dotyczace wykonania i

odbioru wykopoéw w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie

budowy lub modernizacji drog i obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okres$lenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

1.5.1. Wykopy liniowe.

Metoda wykonania robdt ziemnych powinna by¢ dostosowana do glebokosci wykopow i warunkow
geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego — zgodnie z dokumentacja projektowa. Powinna
uwzglednia¢ ponadto rodzaj i typ obudowy $cian wykopow.

Rozluznienie gruntu odbywa si¢ rgcznie za pomocg topat i oskardéw lub mechanicznie koparkami.
Rozluzniony grunt wydobywa si¢ na powierzchni¢ terenu przez przerzucanie nad krawedzig wykopu.
Transport nadmiaru urobku nalezy ztozy¢ w miejsce wybrane przez Wykonawce i zaakceptowane przez

Inspektora Nadzoru.

Jako zasade nalezy przyjac¢ konieczno$¢ umocnienia Scian wykopow wasko przestrzennych o glebokosci
powyzej 1,50 m w gruntach spoistych oraz powyzej 1,0 m w pozostatych gruntach.

Spod wykopu nalezy pozostawié na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2 do 5 cm w gruncie
suchym, a w gruncie nawodnionym okoto 20 cm. Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia naturalnej
struktury gruntu.

Poglebienie wykopu do projektowanej rzednej nalezy wykona¢ bezposrednio przed utozeniem podsypki.
W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad wykopami ustawi¢ fawy celownicze umozliwiajace
odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrolg rzednych dna.

Lawy nalezy montowa¢ nad wykopem na wysokosci ca’ 1,0 m nad powierzchnig terenu w odstepach co 30
m.

Lawy powinny mie¢ wyraznie i trwale oznakowanie projektowanej osi przewodu.
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Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujace si¢ lub biegnace
réwnolegle z wykopem, powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone
W sposdb zapewniajacy ich eksploatacje.

Wyjscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiggniecia glebokosci wickszej
niz 1 m od poziomu terenu, w odlegtosci nie przekraczajacej co 20 m.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowe;.
Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +/- 3 cm dla gruntow zwigztych, +/- 5 cm dla

gruntdéw wymagajacych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szerokosci wykopu wynosi +/- 5 cm.

1.5.2. Wykopy obiektowe.

Niezaleznie od sposobu oraz rodzaju sprzetu uzytego do wykonania wykopow obiektowych

jako zasade nalezy stosowac¢ zabezpieczenie dna wykopu bezposrednio po osiagnieciu jego docelowej
glebokosci, co jest szczegdlnie wazne, gdy dno wykopu stanowia grunty spoiste (ity, gliny, piaski gliniaste i
pyly). Jesli bezposrednie zabezpieczenie dna nie jest mozliwe, wykopy nalezy wykonywa¢ do glebokosci
zmniejszonej o co najmniej 0,3 m. Ostateczne doglebienie wykopu nalezy wykonywac¢ bezposrednio przed
uktadaniem warstwy zabezpieczajacej jego dno. Jesli w projekcie technicznym wykonania i zabezpieczenia
wykopu fundamentowego lub szczegdélowych wytycznych realizacji wykopu sposob zabezpieczenia dna nie
zostat okreslony, zaleca si¢ stosowanie betonu podktadowego B10 o grubosci warstwy nie mniejszej niz
0,10 m z poszerzeniem (0,10-0,5m) dostosowanym do rodzaju posadowienia i wymiaréw konstrukcyjnych
fundamentu.

Zaleznie od glgbokosci i wymiarow w planie, $ciany wykopow moga wymagac nachylenia skarp
odpowiedniego do warunkow, zawsze jednak wykopy musza by¢ oznakowane i zabezpieczone zgodnie z
wymaganiami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych bhp . Wykopy do gtebokosci 1,5 m
mozna pozostawi¢ nie zabezpieczone, a nachylenie skarp zalezy od rodzaju i stanu gruntdow oraz czasu
pozostawania wykopu. Nachylenia skarp mozna w takich przypadkach przyjmowa¢ od 1:0,25 w itach do
1:0,75 w piaskach. Dla glebokosci wykopow wigkszej niz 1,5 m, ich §ciany nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢ za posrednictwem $cianki szczelnej. Nalezy wykonac ja przy uzyciu wyprasek stalowych.

Wykopy nalezy zabezpieczy¢ przed erozyjnym oddziatywaniem i sptywem wod opadowych.

1.5.3. Zasady wykonania wykopow liniowych o $Scianach pionowych obudowanych.

Roboty ziemne nalezy wykonywa¢ zgodnie z normami i przepisami wym. w p-kcie 1.10.
Roboty ziemne nalezy bezwzglednie poprzedzi¢ r¢cznym wykonaniem wykopoéw poprzecznych
sondazowych z czgstotliwoscig przecigtnie co 20 m. Wykopy o $cianach pionowych umocnionych

wypraskami stalowymi, uktadanymi poziomo lub pionowo pod projektowane kanaty wykonac
rgcznie ze wspomaganiem koparkag mechaniczna,

Wykopy dla kanatéw grawitacyjnych oraz dla wszystkich projektowanych obiektow nalezy
rozpocza¢ od najnizszego punktu kanalizacji, aby zapewni¢ grawitacyjny odptyw wody z wykopu.

Krawedzie boczne wykopu oznacza si¢ przez odmierzenie od kotkéw osiowych, prostopadle do
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trasy kanatlu potowy szerokosci wykopu i wbicie w tym miejscu kotkow krawgdziowych,
naciagniecie sznura wzdtuz nich i naznaczenie krawedzi na gruncie topata.

Spdod wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednych projektowanych o 5 cm
bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Wykop nalezy poglebic¢ do rzgdnej projektowane;j
bezposrednio przed utozeniem podsypki piaskowej. Przed przystapieniem do wykonania
podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu — tolerancja dla rzednych dna wykopu
+/-3 cm.

Odktad czgsci urobku po jednej stronie wykopu w odleglosci co najmniej 1,0 m od krawedzi
wykopu lub odwozi¢ na czasowy odktad na 1km.

Wszystkie napotkane przewody podziemne nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem w sposdb

uzgodniony z uzytkownikami uzbrojenia.

1.5.4. Odwodnienie wykopow.

Obnizenie poziomu zwierciadta wod gruntowych w wykopie powinno by¢ dokonywane we
wszystkich tych przypadkach, gdy woda gruntowa uniemozliwia lub utrudnia wykonanie wykopu lub
posadowienie rurociggu. Obnizenie poziomu wdd gruntowych powinno by¢ przeprowadzone w taki
sposob, aby nie zostata naruszona struktura gruntu w podtozu realizowanego rurociagu ani w podtozu
sasiednich budowli. Poziom zwierciadta wody gruntowej powinien by¢ obnizony o co najmniej 0,5 m
ponizej dna wykopu. Obnizenie poziomu zwierciadta wody gruntowej musi obejmowac okresy
catodobowe ze wzgledu na szkodliwe dziatanie wahan zwierciadla wody gruntowej na strukture
gruntu na dnie wykopu. Wykop powinien by¢ ponadto zabezpieczony przed doptywem wod
deszczowych, elementy zabezpieczajace Sciany wykopu musza wystawac co najmniej 0,15 m ponad
szczelnie przylegajacy teren, a powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem
umozliwiajagcym tatwy odptyw wod poza wykop. Podtozem dla uktadanego rurociggu moze by¢
dowolny (trwale odwodniony na czas budowy) grunt sypki nie zawierajacy ziaren wigkszych od 20
mm (w przypadku kruszywa tamanego nie wigkszych od 16 mm) lub grunt spoisty odpowiadajacy
wymaganiom okre§lonym dla gruntow o symbolach ms, ss, zs wg PN-74/B-02480.

Parametry wytrzymato$ciowe podtoza nie mogg by¢ nizsze od przyjetych w dokumentacji
projektowej. W przypadku zalegania na dnie wykopu gruntu spoistego przed posadowieniem
rurociggu utozy¢ nalezy warstwe podsypki z gruntu sypkiego o grubosci nie mniejszej od 20 cm po
zageszczeniu. Podsypke nalezy zagesci¢ do 95 % SPD. Pompowanie wody gruntowej mozna
przerwac dopiero po catkowitym zasypaniu rurociggu. Szczegdtowy sposdb odwodnienia wykopu
powinien by¢ okreslony w projekcie budowlanym.

Przy budowie kanalizacji w zalezno$ci od glebokosci wykopu, rodzaju gruntu i wysokosci wymaganej
depresji, moga wystepowacé trzy metody odwodnienia:

- powierzchniowa,
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- drenazu poziomego,

- depresji statycznego poziomu zwierciadta wody gruntowej
Dla kanatéw budowlanych w gruntach nawodnionych na dnie wykopu nalezy ulozy¢ warstwe filtracyjng
piaskowo — zwirowa o grubosci 20 cm.
Przy odwodnieniu powierzchniowym woda gruntowa z warstwy filtracyjnej zostanie odprowadzona
grawitacyjnie do studzienek zbiorczych umieszczonych w dnie wykopu co ca’50 m, skad zostanie
odpompowana poza zasi¢g robot wzglednie sptynie grawitacyjnie do odbiornika.
Przy odwodnieniu poprzez depresje statycznego poziomu zwierciadta wody gruntowej nalezy zastosowac
typowe zestawy igtofiltrow o gltebokosci 5-6 m montowane za pomoca wplukiwanej rury obsadowej $r. 0,14
m. Iglofiltry wptukiwaé w grunt obu stronach co 1,0 do 1,5 m naprzemianlegle, po zainstalowaniu pierwszego
iglofiltru statego wydatku wody i prawidtowosci obsypki filtracyjne;.
Zakres robot odwadniajacych nalezy dostosowac do rzeczywistych warunkéw gruntowo wodnych w trakcie

wykonywania robot.

1.5.5. Podloza.

1.5.5.1. Podloze naturalne.

Podloze naturalne stosuje si¢ w gruntach sypkich, suchych (naturalnej wilgotnos$ci) z zastrzezeniem
posadowienia przewodu na nienaruszonym spodzie wykopu.
Podloze naturalne powinno umozliwi¢ wyprofilowanie dna wykopu pod utozenie przewodow.
Podloze naturalne nalezy zabezpieczy¢ przed:
e rozmyciem przez ptyngce wody opadowe lub powierzchniowe za pomocg rowka o glebokoscei 0,2
— 0,3 mi studzienek wykonanych z jednej lub obu stron dna wykopu w sposob zapobiegajacy
dostaniu si¢ wody z powrotem do wykopu i wypompowanie gromadzacej si¢ w nich wody;
e dostepem i dziataniem korozyjnym wody podziemnej przez obnizenie jej zwierciadla o co

najmniej 0,50 m ponizej poziomu podtoza naturalnego. Wykona¢ badania podtoza naturalnego.

1.5.5.2. Podloze wzmocnione (sztuczne).

W przypadku zalegania w podtozu innych gruntéw, niz te ktére wymieniono w pkt. 1.5.5.1. nalezy
wykona¢ podtoze wzmocnione.
Podtoze wzmocnione nalezy wykonac¢ jako:
e podtoze piaskowe przy naruszeniu gruntu rodzimego, ktory stanowi¢ miat podtoze naturalne lub
przy nienawodnionych skatach, gruntach, spoistych (gliny, ity), makroporowatych i kamienistych;
e podtoze zwirowo-piaskowe lub thuczniowo-piaskowe:
- przy gruntach nawodnionych stabych i fatwo $cisliwych (muty, torfy, itp.) o matej grubosci po
ich usunigciu;
- przy gruntach wodonosnych (nawodnionych w trakcie robdt odwadniajgcych);
- wrazie naruszenia gruntu rodzimego, ktory stanowi¢ miat podtoze naturalne dla przewodow;

- jako warstwa wyrownawcza na dnie wykopu przy gruntach zbitych i skalistych;
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- wrazie koniecznos$ci obetonowania rur.

Grubo$¢ warstwy podsypki powinna wynosi¢ dla rur o $rednicy 1.000 mm co najmniej 20 cm.
Wzmocnienie podloza na odcinkach pod ztaczami rur powinno by¢ wykona¢ po probie szczelno$ci
odcinka kanatu.
Niedopuszczalne jest wyrownanie podtoza ziemia z urobku lub podktadanie pod rury badz pod
ptyte denng kawatkow drewna, kamieni lub gruzu.
Podtoze powinno by¢ tak wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jedna czwarta swojej
powierzchni.
Dopuszczalne odchylenie w planie krawedzi wykonanego podtoza wzmocnionego od ustalonego
na fawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinno przekraczac:

e dla przewodoéw PVC 10 cm,

e dla pozostalych 5 cm
Dopuszczalne zmniejszenie grubosci podtoza od przewidywanej w Dokumentacji Projektowej nie
powinno by¢ wigksze niz 10%.
Dopuszczalne odchylenie rzednych podtoza od rzgdnych przewidzianych w Dokumentacji
Projektowej nie powinno przekracza¢ w zadnym jego punkcie +/- 1 cm.

Badania podtoza naturalnego i umocnionego zgodnie z wymaganiami normy PN-81/B-10735/6).

1.5.6. Zasypka
Materiatem zasypu powinien by¢ grunt sypki drobno lub $rednioziarnisty rodzimym bez grud i

kamieni wg PN-B-10736:1999, zageszczony ubijakiem po obu stronach przewodu ze szczegélnym
uwzglednieniem wykopu pod ztacza.
Zasypke kanatow uktadanych w pasach jezdnych, chodnikach i pasach zieleni, nalezy wykonac:
- do wysokosci 0,5 m ponad wierzch kanatu gruntem piaszczystym
- pozostata czgs¢ gruntem rodzimym, ale pozbawionym kamieni, ewentualnego gruzu itp.
Zasypke kanatow wykona¢ warstwami o grubosci 30 cm ze starannym zaggszczeniem poszczegolnych
warstw do wskaznika zageszczenia jak dla budowy drog — norma PB-72/8932-01 i PN-92/B-10735.
Uzyty materiat i sposob zasypania przewodu nie powinien spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu
i obiektow na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubo$¢é warstwy ochronnej zasypu strefy
niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co najmniej 0,3 m.
Zasypanie kanatu przeprowadza si¢ w trzech etapach:
etap | — wykonanie warstwy ochronnej rury kanalowej z wytaczeniem odcinkoéw na ztgczach;
etap Il — po probie szczelno$ci ztacz rur kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej w
miejscach potaczen
etap 111 — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym zaggszczeniem i
rozbiérka odeskowan i rozpor $cian wykopu
Materiatem zasypu w obrgbie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nie skalisty, bez grud i

kamieni, mineralny, sypki, drobno lub $rednioziarnisty wg PN-86/B-02480(1). Materiat zasypu
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powinien by¢ zaggszczony ubijakiem po obu stronach przewodu,, ze szczegolnym uwzglednieniem
wykopu pod ztacza, zeby kanat nie ulegt zniszczeniu. Zasypanie wykopow powyzej warstwy
ochronnej dokonuje si¢ gruntem rodzimym jezeli spetnia powyzsze wymagania warstwami 0,1 —
0,2 m z jednoczesnym zaggszczeniem i ewentualng rozbiorka odeskowan i rozpor $cian wykopu.
Zasypanie wykopow nalezy wykona¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody
zageszczenia przy zachowaniu wymagan dotyczacych zaggszczenia gruntow okreslonych w
Specyfikacji Technicznej.

W terenach zielonych, jezeli przykrycie przekracza 4 m, obsypka rury w strefie niebezpiecznej
powinna by¢ zageszczona do wskaznika zageszczenia 0,90 dla mniejszego przykrycia stopien

zageszczenia powinien wynosi¢ 0,85.

2. Materialy (grunty)

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podtoze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [12]
powinien charakteryzowac si¢ grupa nosnosci G;. Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
no$nosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G; zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.

3. Sprzet
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. Transport
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogoblne zasady prowadzenia robdt podano w OST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w caltym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp wykopu, ich
podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o ré6znym stopniu przydatnosci
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je

odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i noSnosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetnia¢ wymagania,

dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (I), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna warto$¢ I dla:

Strefa Autostrad innych drog
Korpusu i drog kategoria ruchu|  kategoria
ekspresowych KR3-KR6 ruchu KR1-
KR2
Goérna warstwa o grubosci 20 1,03 1,00 1,00

cm

Na glebokosci od 20 do 50 cm

od powierzchni robot 1,00 1,00 0,97

ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w
tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki,
o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no§nos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na podstawie

pomiaru wtoérnego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Roboty budowlane.

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore
nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej

warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
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6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwréci¢ na:
a) sposob odspajania gruntdow nie pogarszajacy ich wlasciwoscei,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopoéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
- rozplantowanie urobku na odkladzie,
— wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacje terenu.

10. Przepisy zwiazane

Spis przepisow zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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D-03.03.01 —Kanalizacja deszczowa



90

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robdt zwigzanych z budowg kanalizacji deszczowe;.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem kanalizacji deszczowej przy budowie, modernizacji i remontach drog.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow

opadowych i roztopowych.

1.4.2. Kanaly

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.

1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekow opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji deszczowe;j.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania §ciekow z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtowny - kanal przeznaczony do zbierania §ciekow z kanaléw oraz kanatow zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zamknigty o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.

1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamknigty o wysokosci wewngtrznej rownej lub wigkszej niz 1,0 m.

1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studnia kanalizacyjna - studnia rewizyjna - na kanale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli i

prawidlowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studnia przelotowa - studnia kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie, na

zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.4.3.3. Studnia potaczeniowa — studnia kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej dwoch kanatow

doptywowych w jeden kanat odpltywowy.
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1.4.3.4. Studnia kaskadowa (spadowa) - studnia kanalizacyjna majaca dodatkowy przewod pionowy
umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii $ciekow, spltywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego
do nizej potozonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studnia niewtazowa - $lepa - studnia kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu wlazowego,

spehniajgca funkcje studni potgczeniowe;.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i

prawidlowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.7. Komora potaczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej dwoch kanatow

doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komora majaca pochylnig¢ i zaglebienie dna umozliwiajace wytrgcenie

nadmiaru energii $ciekow sptywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego.
1.4.3.9. Wylot wod opadowych - element na koncu kanatu odprowadzajacego wody opadowe do odbiornika.

1.4.3.10. Przejscie syfonowe - jeden lub wigcej zamknigtych przewodow kanalizacyjnych z rur zeliwnych,
stalowych lub zelbetowych pracujacych pod cisnieniem, przeznaczonych do przeptywu S$ciekow pod

przeszkoda na trasie kanatu.

1.4.3.11. Separator — urzadzenie technologiczne dla podczyszczania wod opadowych poprzez redukcje

zanieczyszczen w postaci zawiesin ogdlnych i weglowodorow ropopochodnych

1.4.3.12. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany na sieci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego

zatrzymania czesci §ciekow opadowych i zredukowania maksymalnego natezenia przeptywu.

1.4.3.13. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru wod opadowych, sptywajacych do kanatu z utwardzonych

powierzchni terenu.

1.4.4. Elementy studni i komér

1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicza cze$¢ studni lub komory przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komory roboczej jest to odlegto$¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu

przykrycia studni lub komory, a rzedng spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do zejScia

obstugi do komory roboczej.
1.4.4.3. Ptyta przykrycia studni lub komory - ptyta przykrywajaca komore robocza.

1.4.4.4. Wlaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studni rewizyjnych lub

komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.
1.4.4,5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studni, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studni lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta a $ciang komory roboczej.
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1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST D-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2. Stosowac nalezy wyroby budowlane wprowadzone do obrotu

zgodnie z ustawa o wyrobach budowlanych [26].

2.2. Rury kanalowe.
2.2.1. Rury PVC.

Rury PVC zostang zastosowane do budowy kanatéw deszczowych o srednicy do 400 mm wiacznie.

Nalezy zastosowaé nastepujace materiaty:
o rury kielichowe klasy S do sieci kanalizacyjnej z nieplastyfikowanego polichlorku winylu PVC wg
PN-EN 1401:1999 1 ISO 4435:1991 (28) o srednicy:
- 200mm,s=59mm, Lmax=6.000 mm,
- 250 mm,s=7,3mm, Lmax=6.000 mm,
- 315mm,s=9,2mm, Lmax=6.000 mm,
- 400 mm,s=11,7mm, Lmax =6.000 mm,

- 500 mm,s=14,6 mm, Lmax =6.000 mm,

taczone na uszczelki gumowe, ktore dostarcza producent rur,

o  ksztattki do sieci kanalizacyjnej z PVC wg PN-EN 1401:1999-85/C-90203 (18) i ISO 4435:1991
(28)

e tuleje ochronne z uszczelka, krétkie (dla przej$cia szczelnego przez Scianki betonowe studzienek)
z PVC o érednicy 200 mm;

e Dbeton klasy B-25 wg PN-88/B-06250 (4) do obetonowania kanatow

o tasmy Polyken kl. C — do izolacji wielowarstwowej rur stalowych wg DIN 30672 (30)

e pianka poliuretanowa do uszczelniania koncow rur ochronnych

e pierScienie samouszczelniajace do uszczelniania koncow rur ochronnych.

e piasek na podsypke i obsypke rur, studzienek wg PN-87/B-01100 (19).

2.3. Studnie kanalizacyjne.
2.3.1. Studnie zelbetowe.

Studzienki kanalizacyjne zloZzone sg z nastepujacych zasadniczych czesci:
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e komory roboczej;
e komina wlazowego;
e dna studzienki.

Komora robocza

Komora robocza studzienki /powyzej wejscia kanatu/ powinna by¢ wykonana z materialow trwatych;

o w czesci prefabrykowanej z kregow zelbetowych $r. od 100 cm do maksymalnie 3,50 m wg BN-
86/8971-08 (27);

e cze$¢ monolityczna z betonu hydrotechnicznego klasy C35/ 45, W-4, M-100 wg BN-62/6738-03
(20)-04(21)-07 (22). Stopien wodoszczelnosci betonu ,,W-4” odpowiada cisnieniu wody 0,4 MPa,
przy ktorym nie zauwaza si¢ jej przesigkania przez probke betonowa po 90 dniach twardnienia.
Stopien odpornosci betonu na dziatanie mrozu ,,M-100" odpowiada 100 cyklom kolejnego
zamarzania i odmrozenia probek betonowych (jeden cykl obejmuje: zamrazanie probki przez okres
4 godzin, a nastgpnie jej rozmrozenie rowniez przez 4 godziny)

e komore robocza przykry¢ plyta pokrywowa zelbetowa okragla

e studnie bez komina odpowiednio do $rednicy: PP 100/60, 144/60, 164/60;

e studnie z kominem odpowiednio do $rednicy ptyta pokrywowa posrednia:

Komin zlazowy
Komin ztazowy powinien by¢ wykonany z kregdéw zelbetowych §r. 100 cm o wysokosci 50 cm
lub 100 cm wg BN-86/8971-08 (27). Komin ztazowy nalezy przykry¢ pokrywa PP-144/60 lub 164/60.
Dno studni
Dno studzienki nalezy wykona¢ jako monolityczne z betonu hydrotechnicznego klasy B25,
W-4, M-100 w gruntach nawodnionych z dodatkiem $rodka uszczelniajacego.
Wtaz kanatowy
Na studzienkach nalezy stosowa¢ wlazy zeliwne — typ ciezki D-400 lub F-900wg PN-H-74051-
2:1994 (11).

Stopnie ztazowe

Nalezy stosowa¢ stopnie zeliwne wg PN-64/H-74086(14). Zabezpieczone antykorozyjnie i antyposlizgowo.

Laczenie prefabrykatow

Kregi oraz ptyty prefabrykowane aczy¢ zaprawa cementowa marki B-80 wg PN-90/B-14501(7).

2.3.2. Studnie i komory rewizyjne.

2.3.2.1. Zatozenia lokalizacji i wymiarowania.

Na zatamaniach trasy kanatow w poziomie i w pionie oraz w miejscach potaczen zaprojektowano
studnie i komory rewizyjne, w rozstawie na odcinkach prostych maksymalnie do 60 m dla kanatow
nie przetazowych.

Dla kanalow o $rednicy do 500 mm przyjeto studnie okragle zelbetowe, prefabrykowane o $rednicy

1.000 mm lub 1.200 mm.
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W sumie zaprojektowano 80 studni rewizyjnych i potaczeniowych o przekroju kotowym, w tym

studni wltazowych — 45 szt.:

2.3.2.2. Studnie rewizyjne @ 1.000 mm lub @ 1.200 mm.

Studnie nalezy wykonaé z elementow prefabrykowanych @ 1.000 mm lub @ 1.200 mm, o
konstrukcji zelbetowej z betonu o klasie min. C35/45, z osadzonymi w sposob trwaty i szczelny
przejsciami dla rur przewodowych kolektora, stopniami wtazowymi oraz uszczelkami dla polaczen
elementoéw prefabrykowanych. Studzienki wykona¢ zgodnie z PN-B-10729:1999 w sposob
gwarantujacy szczelnos¢ konstrukcji na infiltracj¢ oraz ewentualng eksfiltracjg, stosujac uszczelnienia
systemowe rur PVC lub PE w $cianach studni betonowych.

Teren wokoét wlazu nalezy obrukowac¢ kostka betonowa ,,Polbruk” w promieniu 1,0 m.

2.3.2.3. Akcesoria dla studni systemowych.

Plyty stropowe.

Plyty stropowe pokrywowe prefabrykowane z betonu klasy C-35/45 0 wymiarach:

- studnie @ 1.200 mm - D=1.960 mm, h=150mm
- studnie @ 1.000 mm - D=1.740mm, h=140 mm

PierScienie odciazajace.

Pierscienie odcigzajgce prefabrykowane z betonu klasy C-35/45 o wymiarach:

- studnie © 1.200 mm - D=1.960 mm, h =250 mm
- studnie @ 1.000 mm - D=1.740 mm, h=250 mm
- kominy wlazowe @ 1.000 mm  — D =1.510 mm, h =300 mm

Wilazy kanalowe

Na studzienkach nalezy stosowa¢ wlazy zeliwne — typ ciezki B-125, D-400 wg PN-H-74051-

2:1994 (11).

Dla studni, zlokalizowanych w strefie kanalizacji, pracujacej okresowo pod cisnieniem, dochodzacym
do 2 bar, nalezy zastosowac szczelne, hermetyczne wlazy z zabezpieczeniem przed ciSnieniem

zwrotnym do 2 bar, z 4 ryglami wg. PN-EN 124:2000, typ ci¢zki D-400.

2.3.4. Studnie niewlazowe @ 425 mm i © 600 mm..

Studzienki nalezy wykonac¢ z gotowych elementow z tworzyw sztucznych z zachowaniem nastepujacych
elementow:

- dno prefabrykowane z kineta

- rura karbowana studzienki z uszczelkami @ 425 mm lub 600 mm

- teleskopowy adapter
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- pierScien odciazajacy

- wlaz kanatowy klasy D400

2.4. Wpusty uliczne.

Whpusty uliczne zelbetowe z betonu B-35 z osadnikiem wykonane z nastepujacych elementow:
- rura zelbetowa o $rednicy wewnetrznej 500 mm i $rednicy zewnetrznej 630 mm z dnem monolitycznym i
osadnikiem o wysokos$ci min . 1.000 mm z odej$ciem dla odptywu o $rednicy 200 mm
- ptyta pokrywowa o $rednicy 1.000 mm i wysokosci 200 mm
- pier§cien odcigzajacy o $rednicy 1.020 mm i wysoko$ci 200 mm
- skrzynka zeliwna ulicznego wpustu deszczowego klasy D 400 standardowy z kolnierzem o wymiarach

400x600 mm wg. PN EN 124.

2.5. Beton
2.5.1. Cement

Do betonu nalezy zastosowac cement 32,5 lub 42,5 wg PN-EN 197-1 [2].
2.5.2. Kruszywo

Do betonu nalezy zastosowa¢ kruszywo zgodne z normg PN-B-06712 [10]. Marka kruszywa nie moze
by¢ nizsza niz klasa betonu (np. B-30 — marka min. 30, B-20 — marka min. 20).

2.5.3. Beton hydrotechniczny

Beton hydrotechniczny C12/15 i C16/20 powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 206-1 [3] w
zastosowaniach przysztosciowych, a tymczasowo PN-B-06250 [9].

2.5.4. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [16].

3. Sktadowanie materiatlow.

3.1. Rury.

3.1.1. Rury PVC.
Magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dzialaniami promieni

stonecznych, temperatura nie wyzsza niz 40° C i opadami atmosferycznymi. Dtuzsze skladowanie
rur powinno odbywac si¢ w pomieszczeniach zamknigtych lub zadaszonych. Rur z PVC nie wolno
nakrywac¢ uniemozliwiajac przewietrzanie.

Rury o réznych $rednicach i grubosciach winny by¢ sktadowane, a gdy nie jest tylko mozliwe, rury
o grubszej §ciance winny znajdowac si¢ na spodzie.

Rury powinny by¢ sktadowane na rownym podtozu na podktadach i przektadkach drewnianych, a
wysokos$¢ stosu nie powinna przekraczac¢ 1,5 m. Sposéb sktadowania nie moze powodowac nacisku

na kielichy rur powodujac ich deformacje.
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Zabezpieczenie przed rozsuwaniem si¢ dolnej warstwy rur mozna dokona¢ za pomoce kotkow i
klinow drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu i magazynowania nalezy
czescei uszkodzone odciac, a konce rur sfazowac.

Ksztaltki, ztaczki i inne materiaty (uszczelki, Srodki do czyszczenia, itp.) powinny by¢ sktadowane

w sposob uporzadkowany, z zachowaniem wyzej omoéwionych srodkow ostroznosci.

3.2. Kregi, plyty i pierscienie zelbetowe..

Sktadowanie kregéw moze odbywac¢ si¢ na gruncie nieutwardzonym wyroéwnanym, pod warunkiem,

ze nacisk przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobdéw w pozycji wbudowania wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekraczaé

1,8 m. Skladowanie powinno umozliwi¢ dostep do poszczegdlnych stosow wyroboéw lub pojedynczych

kregow.

3.3. Wlazy i stopnie.

Sktadowanie wlazow i stopni ztazowych moze odbywac si¢ na odkrytych sktadowiskach z dala od
substancji dziatajacych korodujaco.

Wiazy powinny by¢ posegregowane wg klas (typow).

3.4. Kruszywo.
Sktadowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej wykonywanego odcinka

kanalizacji.
Podtoze sktadowiska powinno by¢ rowne, utwardzone z odpowiednim odwodnieniem,
zabezpieczajace kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jego sktadowania i poboru.

4. Sprzet.

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

4.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsigbiernych,
— spycharek kotowych lub gasienicowych,
— sprzetu do zageszczania gruntu,
- wciagarek mechanicznych,

— beczkowozdw.
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5.Transport.
5.1. Rury PVC.

Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci.

Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podno$nika widtowego z ptaskimi widetkami lub

dzwignig z belka umozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesin na wigzce. Nie wolno stosowaé zawiesin z

lin metalowych lub tancuchow.

Gdy rury sa zatadowane teleskopowo (rury o mniejszej srednicy wewnatrz rur o wigkszej srednicy)

przed roztadowaniem wigzki nalezy wyjac rury ,,wewngtrzne”.

Z uwagi na specyficzne wiasciwosci rur PVC nalezy przy transporcie zachowywaé nastepujace

dodatkowe wymagania:

przewoz rur moze by¢ wykonywany wytacznie samochodami skrzyniowymi,

przewdz powinno si¢ wykona¢ przy temperaturze powietrza — 5°C do +30°C, przy czym powinna
by¢ zachowana szczegodlna ostrozno$¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi na zwigkszong
kruchos¢ tworzywa,

na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle, na podktadach
drewnianych o szerokos$ci co najmniej 10 cm i grubosci co najmniej 2,5 cm, utozonych prostopadle
do osi rur,

wysoko$¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekracza¢ 1 m,

rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek pod
fancuchy spinajace boczne $ciany skrzyn samochodu,

przy zaladowaniu rur nie mozna ich rzuca¢ ani przetacza¢ po pochylni,

przy dtugosciach wigkszych niz dtugos$¢ pojazdu, wielko$¢ zwisu rur nie moze przekraczac¢ 1 m.

Ksztattki kanalizacyjne nalezy przewodzi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem

ostroznosci jak dla rur z PVC.

5.2. Rury i kregi zelbetowe.

Transport rur i kregéw powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do

pozycji wbudowania.

W celu usztywnienia ulozenia elementow oraz zabezpieczenia styku ze §cianami srodka transportowego

nalezy stosowac przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow

oraz ciggna z drutu do podktadéw lub zaczepoéw na $rodkach transportowych.

Podnoszenie i opuszczenie kregdw nalezy wykonaé¢ za pomoca minimum trzech lin zawiesia,

rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

5.3. Wilazy kanatowe.

Wilazy kanatlowe mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami komunikacyjnymi. Wtazy nalezy

podczas transportu zabezpieczy¢ przed przemieszczeniem i uszkodzeniem. Wilazy typu cigzkiego

mogg by¢ przewozone luzem natomiast typu lekkiego nalezy uktadac na paletach po 10 sztuk i
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Taczy¢ tasma stalowa.

5.4. Mieszanka betonowa.
Transport mieszanki betonowej (w tym warunki i czas transportu) do miejsca jej uktadania nie

powinien powodowac:
o segregacji sktadnikow;
e zmiany sktadu mieszanki;
e zanieczyszczenia mieszanki;

e obnizenia temperatury przekraczajacej granicg okreslona w wymaganiach technologicznych

6. Wykonanie robot

6.1. Ogdblne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

6.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomoca kotkow osiowych, kotkéw swiadkow i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow stalych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze

Inzynierowi.

6.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania rob6t - wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanalu, do ktoérych dodaje sig¢
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie $cian nalezy
prowadzi¢ w miar¢ jego glgbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na
odktad.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe;,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposdb uzgodniony z
Inzynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno by¢ wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od

projektowanego poziomu dna.
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6.4. Przygotowanie podloza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podlozem jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robét) podtoze nalezy wykonaé¢ z warstwy
thucznia lub zwiru z piaskiem o grubosci 20 cm. W gruntach zwartych gliniastych Iub stanowigcych zbite ity
nalezy wykonaé podtoze z pospotki, zwiru lub thucznia o grubosci 20 cm. Zaggszczenie podtoza

powinno by¢ zgodne z okreslonym w SST.

6.5. Roboty instalacyjno -montazowe

Po przygotowaniu wykopu i podtoza mozna przystapi¢ do wykonania montazowych robot
kanalizacyjnych.

W celu zachowania prawidtowego postepu robdt montazowych nalezy przestrzega¢ zasady budowy
kanatu od najnizszego punktu kanatu w kierunku przeciwnym do spadku. Spadki i gtgbokosci

posadowienia kolektora powinny by¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

6.5.1. Ogdblne warunki ukladania kanaléw.

Po przygotowaniu wykopu i podtoza mozna przystapi¢ do wykonania montazowych robot
kanalizacyjnych.

Technologia budowy sieci musi gwarantowac utrzymanie trasy i spadkow przewodow. Do budowy
kanatow w wykopie otwartym mozna przystapic¢ po czgsciowym odbiorze technicznym wykopu i
podtoza na odcinku co najmniej 30 m.

Przewody kanalizacji deszczowej nalezy utozy¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10735(6).
Materiaty uzyte do budowy przewodoéw powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
Rury do budowy przewoddéw przed opuszczeniem do wykopu, nalezy oczysci¢ od wewnatrz i
zewnatrz z ziemi oraz sprawdzi¢ czy nie ulegly uszkodzeniu w czasie transportu i sktadowania.

Do wykopu nalezy opusci¢ recznie, za pomocg jednej lub dwodch lin. Niedopuszczalne jest zrzucenie
rur do wykopu. Rury nalezy uktada¢ zawsze kielichami w kierunku przeciwnym do spadku dna
wykopu.

Kazda rura po utozeniu zgodnie z osig i niweleta powinna $cisle przylega¢ do podtoza na catej swej
dtugosci, na co najmniej % obwodu, symetrycznie do jej osi.

Dopuszcza si¢ pod ztagczami kielichowymi wykonania odpowiednich gniazd w celu umozliwienia
wlasciwego uszczelnienia zlaczy. Poszczegdlne rury nalezy unieruchomic¢ (przez obsypanie ziemia
po srodku dlugosci rury) 1 mocno podbi¢ z obu stron, aby rura nie mogta zmieni¢ swego polozenie
do czasu wykonania uszczelnienia ztgczy. Nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ utozenia rury (oS i
spadek) za pomocg taw celowniczych, tawy mierniczej, pionu i uprzednio umieszczonych na dnie
wykopu reper6w pomocniczych.

Odchyltka osi utozonego przewodu od osi projektowanej nie moze przekracza¢ + - 20 mm dla rur

PVC.
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Spadek dna rury powinien by¢ jednostajny, a odchytka spadku nie moze przekracza¢ + - 1 cm.

Po zakonczeniu prac montazowych w danym dniu nalezy otwarty koniec utozonego przewodu
zabezpieczy¢ przed ewentualnym zamuleniem woda gruntowa lub opadowa przez zatkanie wlotu
odpowiednio dopasowang pokrywa.

Po sprawdzeniu prawidtowosci utozenia przewoddw i badaniu szczelnosci nalezy rury zasypac do
takiej wysokosci aby znajdujacy si¢ nad nim grunt uniemozliwit sptynigcie ich po ewentualnym

zalaniu.

6.5.2. Kanat z rur PVC.

Rury z PVC mozna uktadaé przy temperaturze powietrza od 0 do +30° C.
Przy uktadaniu pojedynczych rur na dnie wykopu, z uprzednio przygotowanym podilozem, nalezy:

e wstepnie rozmiesci¢ rury na dnie wykopu,

o wykonac zlacza, przy czym rura kielichowa (do ktorej jest weiskany bosy koniec nastepnej rury)
winna by¢ uprzednio obsypana warstwa ochronng 30 cm ponad wierzch rury z wyltaczeniem
odcinkéw potaczenia rur. Osie taczonych odcinkow rur musza si¢ znajdowac na jednej prostej, co
nalezy uregulowa¢ odpowiednimi podktadami pod odcinkiem wciskowym.

Rury z PVC nalezy taczy¢ za pomoca kielichowych potaczen wciskowych uszczelnionych specjalnie
wyprofilowanym pierscieniem gumowym.
W celu prawidtowego przeprowadzenia montazu przewodu nalezy wtasciwie przygotowac rury z
PVC, wykonujac odpowiednio wszystkie czynnosci przygotowawcze, takie jak:

e przycinanie rur,

e ukosowanie bosych koncéwek rur i ich oznaczenie
Przed wykonaniem potaczenia kielichowego wciskowego nalezy zukosowaé bose konce rury pod
katem 15°.
Wymiary wykonanego skosu powinny by¢ takie, aby powierzchnia potowy grubosci $cianki rury
byta nadal prostopadta do osi rury. Na bosym koncu rury nalezy przy potaczeniu kielichowym
wciskowym zaznaczy¢ gleboko$¢ ztacza.
Ztacza kielichowe wciskane nalezy wykonywac¢ wktadajac do wgtebienia kielicha rury specjalne
wyprofilowang pierscieniowa uszczelkg gumowa, a nastgpnie wciskajgc bosy zukosowany koniec
rury do kielicha, po uprzednim nasmarowaniu go smarem silikonowym. Do wciskania bosego konca
rury przy srednicach powyzej 90 mm uzywac nalezy wciskarek.
Potwierdzenie prawidlowego wykonania potgczenie powinno by¢ osiagniecie przez czolo kielicha
granicy wcisku oraz wspotosiowo$¢ taczonych elementow.
Podobne wymagania odnosza si¢ do taczenia bosych odcinkow rur za pomocg nasuwki z pierScieniem
gumowym. Nalezy przy tym zwr6ci¢ uwagg na to, aby koniec bosy rury posiadata oznaczenie granicy
wecisku. Oznaczenia te powinny by¢ podane przez producenta.
Potaczenia kielichowe przed zasypaniem nalezy owing¢ folig z tworzywa sztucznego w celu

zabezpieczenia przed $cieraniem uszczelki w czasie pracy przewodu.



101

6.6.Studniekanalizacyjne.

6.6.1. Zasady ogdlne.

Studnie kanalizacyjne o $rednicy od 1.000 mm do 1.200 mm nalezy wykonaé¢ w konstrukcji
mieszanej monolityczno-prefabrykowanej zgodnie z dokumentacjg Projektowa i wymaganiami normy PN-
92/B-10729(5).
Elementy prefabrykowane zaleznie od ci¢zaru mozna uktada¢ rgcznie lub przy uzyciu lekkiego
sprzg¢tu montazowego. Przy montazu elementow, nalezy zwrdci¢ uwage na wlasciwe ustawienie
kregow i plyt, wykorzystujac oznaczenia montazowe (linie) znajdujace si¢ na wyzej wymienionych
elementach.
Studnie nalezy wykona¢ réwnolegle z budowg kanatéw deszczowych.
Studnie rewizyjne sktadaja si¢ z nastepujacych czesci:
— komory roboczej,
- komina wtazowego,
— dna studni,
— wlazu kanatowego,
— stopni ztazowych lub drabiny.
Komora robocza powinna mie¢ wysokos¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich (kiedy glebokos¢
utozenia kanatu oraz warunki uksztaltowania terenu nie pozwalaja zapewni¢ ww. wysokosci) dopuszcza si¢
wysoko$¢ komory roboczej mniejsza niz 2,0 m.

Przejscia rur kanalizacyjnych przez S$ciany komory nalezy obudowa¢ i uszczelni¢ materiatem
plastycznym lub elastomerowym ustalonym w dokumentacji projektowej.

Studnie ptytkie moga by¢ wykonane bez komindéw witazowych, wowczas bezposrednio na komorze
roboczej nalezy umie$ci¢ ptyte pokrywowa, a na niej skrzynke wlazowg wg PN-EN 124 [1].

Kineta w dolnej czesci (do wysokosci rownej 0,50 -0,75 $rednicy kanatu) powinna mie¢ przekroj
zgodny z przekrojem kanatu, a powyzej przedtuzony pionowymi $ciankami do poziomu maksymalnego
napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinna mie¢ ksztalt tuku stycznego do
kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany $rednicy kanatu powinna ona stanowié¢ przejscie z jednego
wymiaru w drugi.

Dno studni powinno mie¢ spadek co najmniej 3 — 5% w kierunku Kinety.

Studnie usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na obcigzenia dynamiczne)
powinny mie¢ wiaz typu ciezkiego wg PN-EN 124 [1]. W innych przypadkach mozna stosowac wilazy typu
lekkiego wg PN-EN 124 [1].

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig roOwny, natomiast w trawnikach i

zielencach gorna krawedz wtazu powinna znajdowac si¢ na wysokosci min. 8 -15 cm ponad poziomem terenu.

W S$cianie komory roboczej oraz komina wtazowego nalezy zamontowaé mijankowo stopnie ztazowe
w dwoch rzedach, w odlegtosciach pionowych 0,30 m i w odleglosci poziomej osi stopni 0,30 m wzglednie

umocowane drabiny o analogicznym rozstawie szczebli.
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6.6.2. Materialy.

Studnie kanalizacyjne powinny by¢ wykonane z materiatow trwatych. Zaleca si¢:
- beton hydrotechniczny wraz z domieszkami uszczelniajagcymi
- tworzywa sztuczne, takie jak PVC-U, PP, PE i inne
Studzienki nalezy wykonac:
- dla rur PVC i Zelbetowych jako zelbetowe o srednicy w zakresie od 1.000 mm do maksymalnie 3500
mm jako przelotowe, kierunkowe, potaczeniowe i kaskadowe.

Studnie powinny by¢ wyposazone w osadzone w sposob trwaly i szczelny przejscia dla rur
przewodowych kolektora lub kanatu, stopnie wlazowe oraz uszczelki dla polaczen elementow
prefabrykowanych. Studzienki nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-10729:1999 w sposéb gwarantujacy
szczelno$¢ konstrukeji na infiltracj¢ oraz ewentualng eksfiltracje, stosujac uszczelnienia systemowe W

Scianach studni betonowych.

6.6.3. Dno studni.

Dno studzienki powinno mie¢ ptyte fundamentowg oraz betonowe wypetnienie z wyrobiong kineta

( studzienki polaczeniowe i rozgatezne). Kineta w dolnej czg$ci, do wysokosci potowy $rednicy  kanaku,
powinna mie¢ przekrdj poprzeczny zgodny z przekrojem kanalu, w gornej czesci — §ciany pionowe o
wysokos$ci rownej co najmniej jednej czwartej srednicy kanatu.

W przypadku zmiany $rednicy kanatu kineta powinna stanowi¢ przejécie z jednego przekroju w drugi.
Niweleta dna kinety i spadek podtuzny powinny by¢ dostosowane do niwelety kanatu przed i za
studzienkg. Spadek spocznika powinien wynosi¢ 5% w kierunku kinety.

W przypadku studzienki z tworzyw sztucznych stosowanie ptyty fundamentowej oraz betonowego
Wypelnienia jest uzaleznione od warunkow gruntowo — wodnych i poziomu zalegania wody

gruntowe;j.

6.6.4. Statecznos$¢ 1 wytrzymalosé.

Studnie kanalizacyjne powinny by¢ wytrzymate na parcie ziemi, wody i obcigzenie dynamiczne oraz nie
powinny by¢ unoszone wskutek wyporu wody gruntowej. Studzienki betonowe, zelbetowe i murowane
powinny by¢ posadowione odpowiednio wg PN-84/B-03264 lub PN-87/B-03002. Posadowienia studzienek

z tworzyw sztucznych nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg montazu.

6.6.5. Sciany komor roboczych.

Sciany komor roboczych powinny by¢ wewnatrz gtadkie. Ztacza elementow studzienek z tworzyw

sztucznych mogg by¢ taczone za pomocg uszczelek elastomerowych lub przez zgrzewanie.

6.6.6. Kominy wlazowe studni.

Kominy wtazowe studni o glebokosci powyzej 3,0 m powinny by¢ wykonane z
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prefabrykatow o $rednicy wewnetrznej 1,0 m. Sciany wewnetrzne powinny by¢ gtadkie.
Posadowienie komina na elemencie stozkowym lub ptycie posredniej nalezy wykona¢ w taki
sposob aby pokrywa wlazu znajdowata si¢ nad spocznikiem o najwickszej powierzchni.

studzienki o glebokosci nie wigkszej niz 3,0 m mogg by¢ wykonywane bez komindéw wiazowych.

6.6.7. Przej$cie kanalu przez $ciane studni.

Przejécie kanatu przez $ciane studni powinno by¢ na tyle elastyczne, aby byta mozliwa
nierownomiernos¢ osiadania studzienki i kanatu. Przej$cie powinno by¢ szczelne w stopniu
uniemozliwiajacym infiltrowanie wody gruntowej i eksfiltrowanie $ciekdw.

Dla studzienek wykonanych z elementéw prefabrykowanych zelbetowych przyjeto dla obiektow
posadowionych ponizej zwierciadta wody gruntowej jako przejscie typu tancuchowego, dla
studzienek posadowionych w warunkach gruntu suchego — jako systemowe z uszczelka gumowa.
W studzienkach z tworzyw sztucznych przewod kanalizacyjny nalezy taczy¢ z wlotem i

wylotem za pomoca uszczelek elastomerowych.

6.6.8. Wlazy kanatowe.

Wtlazy kanatowe powinny mie¢ $rednice nie mniejszg niz 600mm. Wiazy powinny by¢ usytuowane nad
stopniami wlazowymi. Odleglo$¢ krawedzi otworu od wewngtrznej powierzchni $ciany komina
wlazowego lub komory roboczej, mierzona w ptaszczyznie pionowej przechodzacej przez osie wilazu i
komina lub komory, powinna wynosi¢ 10 cm.

Studzienki powinny mie¢ zwienczenia wykonane zgodnie z PN-H-74124:1993 (PN-93/H-74124).
W studzienkach niewtazowych nalezy stosowaé zwienczenia odpowiednie do $rednicy studzienki. Poziom
gornej powierzchni wlazu w nawierzchni utwardzonej powinien by¢ rowny z nig, natomiast na trawnikach,

zielencach itp. — powinien znajdowac si¢ ponad terenem.

6.6.9. Stopnie zlazowe.

Stopnie ztazowe w $cianach komory roboczej oraz komina wtazowego powinny by¢ zamocowane
mijankowo w dwoch rzedach, w odleglosciach pionowych 25 cm lub 30 cm i w odleglosciach poziomej osi
stopni 30 cm. Goérna powierzchnia stopnia powinna by¢ pozioma i zabezpieczona przed poslizgiem.
Dopuszcza si¢ zejscia przez drabiny, trwale zamocowane w studzience, o szerokosci 30 lub 40 cm i
odlegtosciach pionowych szczebli 30 cm. Odleglo$¢ szczebla od $ciany nie powinna by¢ mniejsza niz 15

cm. Stopnie ztazowe i drabiny powinny mie¢ odpowiednig wytrzymatos$¢ na przewidywane obcigzenia.

6.7. 1zolacje

Elementy betonowe i zelbetowe uzyte do budowy kanalizacji powinny by¢ zabezpieczone przed
korozjg, zgodnie z zasadami zawartymi w ,,Instrukcji zabezpieczania przed korozjg konstrukcji betonowych”

opracowanej przez Instytut Techniki Budowlanej w 1986 r. [21].
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Zabezpieczenie rur kanatowych polega na powleczeniu ich zewngtrznej i wewnetrznej powierzchni
warstwa izolacyjng asfaltowa, posiadajaca aprobate techniczna, wydang przez upowazniong jednostke.

Studzienki zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.

Dopuszcza si¢ stosowanie innego srodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

W srodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy zabezpieczy¢
przez zagruntowanie izolacja asfaltowa oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na
gorgco wg PN-C-96177 [14].

W srodowisku silnie agresywnym (z uwagi na duzg réznorodnos¢ i bardzo duzy przedzial natgzenia
czynnika agresji) sposdb zabezpieczenia rur przed korozjag Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

Montaz wykonywany jest za pomoca dzwigu o odpowiednich parametrach udzwigu oraz zawiesia
linowego lub tancuchowego dwu- lub trzyciggnowego, wyposazonego odpowiednio w uchwyty
montazowe (dla trzpieni DEHA) lub haki.

Kolejnos¢ montazu:

- wyréwna¢ dno wykop, utozy¢ beton, wypoziomowac podtoze,

- oczysci€ kielich 1 bosy koniec szczotka,

- zamocowac¢ uchwyty montazowe i linki naprowadzajace,

- wstawi¢ element dolny, sprawdzi¢ pionowos¢ ustawienia,

- umie$ci¢ uszcezelki w dolnym elemencie SIMPLEX (szpic uszczelki powinien by¢

skierowany w kierunku konca elementu bosego),

- zamontowac element gorny,

- montowac pozostate elementy do uzyskania zaprojektowanej wysokosci studni lub

zbiornika.

6.8. Zasypanie wykopow 1 ich zageszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy
powinien by¢ rownomiernie uktadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia
powinien by¢ zgodny z okreslonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

6.9. Przewierty sterowane.

Przewierty i przeciski nalezy wykona¢ zgodnie z PZJ, przedtozonym przez Wykonawce

Inzynierowi/Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.

Wykonanie przewiertu sterowanego horyzontalnego przebiegu w trzech etapach. Pierwszym etapem
przewiertu sterowanego jest wykonanie otworu pilotazowego przy pomocy glowicy wiercacej wpychane;j i
kierowanej za pomocg specjalnie kutych, automatycznie skrecanych zerdzi. Odpowiednia budowa ptytki
wiercacej pozwala na jej sterowanie przez operatora wedtug zaplanowanego toru. Znajdujaca si¢ w gtowicy

sonda umozliwia jej doktadng lokalizacje, co daje stalg kontrole nad wlasciwym przebiegiem prac.
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Po wykonaniu otworu pilotazowego w miejscu glowicy wiercacej montowany jest rozwiertak, za pomoca
ktorego nastepuje wykonanie otworu dostosowanego do $rednicy planowanego rurociagu.

Kolejnym etapem jest doczepienie do rozwiertaka (po ponownym wprowadzeniu zerdzi do otworu
wiertniczego) jednej badz kilku rur zgrzanych na dtugos¢ odpowiadajaca dhugosci wykonanego otworu
pilotazowego. Poprzez wcigganie zerdzi przez jednostke wiertnicza przy jednostajnym ruchu obrotowym
nastgpuje montaz rurociggu w wykonanym otworze wiertniczym.

W trakcie catego procesu wykorzystuje si¢ ptuczke wiertniczg, podawang od wiertnicy do gtowicy badz
rozwiertaka za pomocg otworow wewnatrz zerdzi. Zapewnia to zmniejszenie oporu podczas wiercenia,
chlodzenie, stabilizowanie otworu oraz czgsciowe wynoszenie urobku.

Przed przystapieniem do wykonywania przewiertow nalezy wykona¢ wykop montazowy o wymiarach
zapewniajacych dogodne i bezpieczne wykonanie przewiertow.

Wykopy otworéw montazowych prowadzi¢ zgodnie z zaleceniami dla robot ziemnych. Wykopy nalezy
odwodni¢ i oszalowa¢ na calej wysokosci.

Ziemi¢ z urobku wywiez¢ i czasowo sktadowa¢ w miejscu wskazanym przez inwestora lub sktadowa¢ urobek
przy wykopie, z zachowaniem wymaganych przepisami odlegto$ci, o ile istnieje taka mozliwos¢.

W trakcie wykonawstwa przestrzega¢ warunkéw BHP w zakresie zabezpieczenia i oznakowania wykopow,
montazu, transportu w skladowaniu materiatow zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 6 lutego
2003 roku (Dz. U. nr 47/03 poz. 401) w sprawie bhp podczas wykonywania robdt budowlanych.

Szczegoblng uwage nalezy zwroci¢ na prawidtowe rozmieszczenie tablic informacyjnych, znakéw drogowych i

Zapor.

6.10. Préba szczelnosci.

Probom hydraulicznym poddaje si¢ na placu budowy:
e Rurociagi z tworzyw termoplastycznych o przeptywie grawitacyjnym, odcinkami
o ograniczonej dlugosci ( np. pomig¢dzy studniami rewizyjnymi);

e Rurociagi z rur PVC, zelbetowych, odcinkami o dtugosci maksymalnej do 500 m;
Poddawany probie rurociag wypelnia si¢ czysta woda uzyskujac okreslone ci$nienie hydrostatyczne.
Szczelnos¢ jest sprawdzana poprzez pomiar ilo$ci wody, ktora nalezy dopompowac do rurociggu, aby
utrzyma¢ wymagane ci$nienie, lub zapewni¢ wymagany poziom zwierciadla wody.

Probe szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ na eksfiltracj¢ oraz infiltracje zgodnie z PN- 92/B-10 735.  Czas
préby po ustabilizowaniu zwierciadta wody powinien wynosi¢ min. 8h. Wysoko$¢ cisnienia probnego
powinna wynosi¢ 5,0 m SW. Czas proby — 1 godzina.

Wymagania dotyczace proby sg spetnione, kiedy ilos¢ wody uzupetnionej w czasie badania nie przekracza
0,15 I/m? dla przewodéw oraz 0,20 I/m® dla przewodéw wraz ze studzienkami kanalizacyjnymi wlazowymi w
czasie 30 minut.

Po wykonaniu proby szczelnosci kanatu i studzienek, rury nalezy zasypac do takiej wysokosci aby znajdujacy

si¢ nad nim grunt uniemozliwit ich sptynigcie po ewentualnym zalaniu wykopu.



106

7. Urzadzenia technologiczne.

7.1. Separatory zawiesin ogdlnych 1 weglowodoréw ropopochodnych

W projekcie przyjeto dla zlewni ,,A” wysokosprawny zespot separatorow, sktadajacy si¢ z 2-komorowego
osadnika o przeptywie wirowym @& 1.500 mm o przepustowosci 30/300 I/sek oraz z separatora lamelowego
ESL 30/300 o $rednicy 1.500 mm.

Osadnik wirowy sktadajacy si¢ z betonowej komory wirowej o nastepujacych parametrach:

- korpus komory wirowej osadnika z prefabrykowanych eclementow 2z betonu
wibroprasowanego C35/45, wodoszczelnego W8, mrozoodpornego F-150, tgczonych na
uszczelki bentonitowe lub zaprawe wodoszczelng

- wyposazenie wewnetrzne z PEHD
- na wlocie umieszczony deflektor kierunkowy wprowadzajacy ruch wirowy wewnatrz
komory osadowej
- podiaczenie rur doptywowej i odplywowej do zbiornika poprzez przejscia szczelne
wklejone w korpus zbiornika
- jednakowa S$rednica korpusu urzadzenia do poziomu terenu (bez komindw mniejszej
Srednicy)
- korpus urzadzenia elementdéw prefabrykowanych betonowych, z betonu C35/45 wg PN-
EN 206, wodoszczelnos¢ W8, mrozoodpornos¢ w wodzie F150, mrozoodpornos¢ w NaCl
F50, nasigkliwos¢ <5%
- korpus z elementdéw posiadajacych aprobaty techniczne ITB, IBDiM i IK
Istotne parametry dla wysokosprawnego wktadu lamelowego:
- urzadzenie o przekroju poziomym okraglym
- konstrukcja urzadzenia zapewniajgca jego prawidlowg prace przy maksymalnym przeptywie
kierowanym do separatora Qmax przechodzacym przez pakiety lamelowe
- konstrukcja urzadzenia zabezpieczajaca przed wymywaniem zgromadzonych substancji
ropopochodnych 1 wtérnym zanieczyszczeniem $ciekOw przy przeptywie maksymalnym,
potwierdzone badaniami
- skutecznos$¢ usuwania ropopochodnych >99% dla Q nom,
- separator klasy I wg wymagan PN-EN 858 i 0znakowany CE na zgodno$¢ z norma PN-EN 858
- pakiety lamelowe z wypelnieniem ptytowym wielostrumieniowym o przeptywie krzyzowym
- usuwanie zawiesin wspomagane podczas przeptywu przez pakiety lamelowe
- korpus przykryty pokrywa zelbetowa z wlazem zeliwnym lub przykryciem wilazowym PEHD, o
wymiarach umozliwiajacych wyjecie na zewnatrz i ponowne umieszczenie wewnatrz separatora

pakietow lamelowych bez konieczno$ci demontazu pokrywy
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- przegrody wewnetrzne wydzielajace komory: wlotowa, magazynowania i wylotowa wykonane z
aluminium lub PEHD

- wydzielona komora magazynowania ropopochodnych uniemozliwiajaca kontakt z doptywajacymi
wodami opadowymi i wyplukiwanie odseparowanych zanieczyszczen

- zamknigta komora wylotowa uniemozliwiajaca przedostanie si¢ do wylotu wydzielonych substancji
ropopochodnych podczas spigtrzenia wody w systemie kanalizacyjnym/pompowni

- pakiety lamelowe z odpornego chemicznie i wytrzymatego mechanicznie tworzywa sztucznego
ABS i/lub PEHD, wyposazone w linki umozliwiajgce wyciagnigcie pakietow z separatora bez
koniecznosci schodzenia do jego wnetrza

- jednakowa $rednica korpusu urzadzenia do poziomu terenu (bez kominéw mniejszej srednicy)

- korpus urzadzenia elementow prefabrykowanych betonowych, z betonu C35/45 wg PN-EN 206,
wodoszczelnos¢ W8, mrozoodporno$¢ w wodzie F150, mrozoodpornos¢ w NaCl F50, nasigkliwos$¢
<5%

- korpus posiadajacy aprobaty techniczne ITB, IBDiM i IK

7.2. Zbiorniki retencyjne.

Zbiorniki poziome wykonywane sg z rur polietylenowych o srednicy 2.400 mm i sztywnosci
obwodowej 8 kN/m2 (wg PN-ISO 9969) — Rury stuzace do budowy korpusu zbiornika musza
posiadac aprobaty techniczne ITB oraz IBDIM do stosowania w kanalizacji deszczowej 1 sanitarne;.
Zbiorniki mogg by¢ przeznaczone do posadowienia jako : podziemne, czeSciowo zagt¢bione lub
naziemne oraz ze wzgledu na obcigzenia komunikacyjne jako przejazdowe lub nieprzejazdowe;
Zachowuja wszystkie cechy systemu rurociggdéw PE HD, w szczegolnosci catkowity brak korozji,
elastycznos¢, odpornos$¢ na uszkodzenia mechaniczne przy uderzeniach, materiat catkowicie odporny
na przemarzanie (kluczowa cecha dla zbiornikow pracujacych okresowo i posadowionych w gruntach
nasypu lub nasypu cze§ciowego oraz posadowionych na powierzchni terenu).

Konstrukcja zbiornikow — w zakresie $cianek rury tworzacej oraz dekli taka jak rur PE HD czyli cata
obudowa zbiornika dwuscienna o $ciance zewngetrznej 1 wewnetrznej gladkiej (nie karbowanej)
wzmocnionej wewngtrznym profilem strukturalnym co stanowi podwdjne zabezpieczenie i jest
gwarancjg szczelnosci w przypadku uszkodzenia powloki zewngtrznej lub wewnetrzne;.

Wszystkie gtéwne elementy konstrukcyjne zbiornika (dennice i rury tworzace korpus zbiornika)
taczone sa metodg spawania ekstruzyjnego co w przeciwienstwie do stosowania potaczen klejonych
lub uszczelkowych daje pelng gwarancje utrzymania szczelnosci.

Zbiorniki musza by¢ wykonane z rur polietylenowych PE posiadajacych aprobaty techniczne ITB

oraz IBDIM do stosowania w kanalizacji deszczowej i sanitarnej.
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Konstrukcja zbiornikdw (w zakresie $cianek rury tworzacej oraz dekli) musi by jednolita dwuscienna
o $ciance zewngtrznej i wewnetrznej gladkiej (nie karbowanej) wzmocnionej wewnetrznym profilem
strukturalnym, co stanowi podwoéjne zabezpieczenie i gwarancj¢ szczelnosci w przypadku
uszkodzenia powtoki zewngtrznej lub wewnetrzne;.
Dennice i rury tworzace korpus zbiornika musza by¢ potaczone trwale metoda spawania
ekstruzyjnego.
Materiat (PEHD), z ktérego wykonany jest zbiornik musi zachowywa¢ wysoka elastycznos¢ w
temperaturach ujemnych umozliwiajaca:
- wykonywanie robot w trudnych warunkach jesienno-zimowych,
- montaz zbiornikow w strefie zamarzania gruntu przy bardzo matych przykryciach gruntu nad
zbiornikiem,
- dalsze uzytkowanie zbiornika po zamarzni¢ciu i rozmarzni¢ciu magazynowanego wewnatrz
medium, co jest szczegblnie istotne dla bezawaryjnego uzytkowania zbiornikdw naziemnych,
- skompensowania sit zwigzanych z oddziatywaniem zamarzajacego gruntu na $ciany
zbiornika.
Material (PEHD), z ktérego wykonany jest zbiornik musi zapewni¢ odporno$¢ na dziatanie
temperatur otoczenia w zakresie od -30°C do +60°C.
Material (PEHD), z ktérego wykonany jest zbiornik musi zapewnia¢ odporno$¢ na dziatanie
agresywnych zwigzkdéw chemicznych, w tym na zwigzki ropopochodne powodujace korozje i procesy
starzenia si¢ rur z materiatdéw innych niz PE zgodnie z normg ISO/TR 10358.
Konstrukcja 1 materiat zbiornika musza umozliwia¢ wykonanie nietypowych podiaczen, kroccow i
dostosowanie zbiornika do indywidualnych potrzeb projektu.
Konstrukcja zbiornika musi zapewnia¢ mozliwos¢ posadowienia na trudnym, mniej stabilnym
podlozu bez koniecznosci stosowania betonowej lawy fundamentowej, co ogranicza koniecznos¢
uzycia cig¢zkiego sprzetu budowlanego 1 wykonania tymczasowych drog dojazdowych.
Technologia produkcji zbiornika musi zapewni¢ mozliwos¢ stosowania dowolnych dlugosci 1
pojemnosci zbiornikow dopasowanych do indywidualnych potrzeb projektowych przy zachowaniu
catkowicie jednorodnej konstrukcji zbiornika (dla dtugich ciggdéw spawanie z sekcji zbiornikéw na
budowie).
Konstrukcja zbiornika musi zapewnia¢ mozliwo$¢ wykonywania dowolnej ilosci przegrod
wewngetrznych z dopasowanych elementow z ptyt PE.
Konstrukcja zbiornika musi zapewnia¢ mozliwo$¢ demontazu, zmiany miejsca posadowienia
zbiornika, zmiany pojemnosci/dlugosci zbiornika przez dotaczanie kolejnej sekcji, zmiany dolotow

itd.
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Konstrukcja zbiornika musi zapewnia¢ szybkie wykonanie robot przez dostarczenie gotowego
zbiornika lub jego elementéw w formie prefabrykatow, ktdre ma znaczenie przy obnizeniu kosztow
miedzy innymi z tytulu zajmowania pasa drogowego, odwodnienia wykopow lub terminu wykonania
robot.
Sztywnosci komindéw rewizyjnych lub wtazowych musza by¢ dostosowane do warunkéw gruntowo-
wodnych.
Kominy zbiornikéw muszg by¢ przystosowane do przykrycia ptytami: odcigzajagcymi i
przykrywczymi przystosowanymi do montazu typowych wtazow lub do montazu pokryw z PE z
zamknigciem lub bez zamknigcia.
Wszystkie gléwne elementy konstrukcyjne zbiornika musza bezwzglednie posiadaé:

e Aprobate Techniczng ITB i IBDiM lub by¢ zgodne z obowigzujacymi normami — rury,

ksztattki, studzienki
e Dopuszczenie do stosowania na terenach gérniczych wydane przez GIG Katowice — rury,

ksztattki, studnie ( dotyczy zastosowan na terenach gorniczych)

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

8.2. Kontrola, pomiary i badania

8.2.1. Zasady ogolne.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej —,,Wymagania ogolne” .
Kontrola zwigzana z wykonaniem kanalizacji deszczowej powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich
faz rob6t zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10735(6). Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uznac¢
za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zostaty spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan
nie zostaly spelnione, nalezy dang faz¢ robot uznac¢ za niezgodng z wymaganiami normy i po wykonaniu
poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.

Kontrola jakosci robot powinna obejmowac nastepujace badania: zgodnos$ci z dokumentacjg Projektowa:
wykopow otwartych, podtoza naturalnego, zasypu przewodu, podtoza wzmocnionego, materialow, utozenia
przewodow na podlozu, szczelnosci przewodu na eksfiltracje 1 infiltracje, zabezpieczenia przewodu,
studzienek, przed korozja, wykonania wylotow, separatorow.
e Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa polega na poréwnaniu wykonywanych badz
wykonanych robét z Dokumentacja Projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na

podstawie oglgdzin i pomiarow
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Badania wykopow otwartych obejmuja badania materiatlow i elementow obudowy, zabezpieczenia
wykopow przed zalaniem woda z opaddéw atmosferycznych, zachowanie warunkow
bezpieczenstwa pracy, a ponadto obejmuja sprawdzenie metod wykonywania wykopow.

Badania podtoza naturalnego przeprowadza si¢ dla stwierdzenia czy grunt podtoza stanowi
nienaruszalny rodzimy grunt sypki, ma naturalng wilgotnos¢, nie zostat podebrany, jest zgodny z
okreslonymi warunkami w ,,Dokumentacji Projektowej” i odpowiada wymaganiom normy PN-
86/B-02480(10). W przypadku niezgodnos$ci z warunkami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej nalezy przeprowadzi¢ dodatkowe badania wg PN-81/B-03020(2) rodzaju i stopnia
agresywnosci srodowiska i wprowadzi¢ korekte w Dokumentacji Projektowej oraz przedstawi¢ do
akceptacji Inwestora.

Badania zasypu przewodu sprowadza si¢ do badania warstwy ochronnej zasypu, przewodu do
powierzchni terenu

Badania warstwy ochronnej zasypu o wysokosci 30 cm nalezy wykonaé przez pomiar jej
wysoko$ci nad wierzchem kanatu, zbadanie dotykiem sypko$ci materialu uzytego do zasypu,
skontrolowanie ubicia ziemi. Pomiar nalezy wykona¢ z doktadno$cia do 10 cm w miejscach
odlegtych od siebie nie wigcej niz 50 m.

Badania nasypu statego sprawdza si¢ do badania zaggszczenia gruntu nasypowego wg BN-
77/8931-12(23), wilgotnosci zageszczonego gruntu.

Badania podloza wzmocnionego przeprowadza si¢ przez ogledziny zewnetrzne i obmiar, przy
czym grubo$¢ podtoza nalezy wykona¢ w trzech wybranych miejscach badanego odcinka podtoza
z doktadnoscia do 1 cm. Badanie to obejmuje ponadto usytuowanie podtoza w planie, rzgdne
podtoza i glebokos¢ utozenia podtoza.

Badanie materiatow uzytych do budowy kanalizacji nastgpuje przez poréwnanie ich cech z
wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej 1 ST, w tym: na podstawie dokumentow
okreslajacych jakos¢ wbudowanych materiatow i poréwnanie ich cech z normami
przedmiotowymi atestami producentow lub warunkami okreslonymi w ST oraz bezposrednio na
budowie przez ogledziny zewnetrzne lub przez odpowiednie badania specjalistyczne

Badania w zakresie przewodu, korytek odptywowych do liniowego odwodnienia, studzienek,
obejmuja czynnosci wstepne sprowadzajace si¢ do pomiaru dtugosci (z doktadnoscig do 10 cm) i
srednicy (z doktadno$cig 1 cm), badanie utozenia przewodu na podtozu w planie i w profilu,
badanie potaczenia rur i prefabrykatow. Utozenie przewodu na podtozu naturalnym i
wzmocnionym powinno zapewni¢ oparcie rur na co najmniej 1/4 obwodu. Sprawdzenie wykonania
potaczen rur i prefabrykatow nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny zewnetrzne.

Badanie szczelnosci odcinka przewodu na eksfiltracje obejmuja: badanie stanu odcinka kanatu
wraz ze studzienkami, napetnienie woda i odpowietrzenie przewodu, pomiar ubytku wody.
Podczas proby nalezy prowadzi¢ kontrole szczelnosci ztaczy, $cian przewodu i studzienek. W
przypadku stwierdzenia ich nieszczelnos$ci nalezy poprawi¢ uszczelnienie, a w razie niemozliwosci

oznaczy¢ miejsce wycieku wody i przerwac¢ badanie do czasu usunigcia przyczyn nieszczelnosci
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e Badanie szczelnosci odcinka przewodu na infiltracj¢ obejmuje: badanie stanu odcinka kanatu wraz
ze studzienkami, pomiar doptywu wody gruntowej do przewodu. W czasie trwania proby
szczelnosci nalezy prowadzi¢ obserwacje i robi¢ odczyty co 30 min. polozenia zwierciadta wody
gruntowej na zewnatrz i w kinecie poszczegdlnych studzienek.

e Badanie zabezpieczenia przewodu, studzienek przed korozja nalezy wykona¢ od zewnatrz po
probie szczelnosci odcinka przewodu na eksfiltracje, za$ od wewnatrz po probie szczelnosci na
infiltracjg¢. Izolacje powierzchniowa przewodu i studzienek nalezy sprawdzi¢ przez opukanie
milotkiem drewnianym, natomiast wypetnienie spoin oktadzin zabezpieczajacych izolacje

studzienek przez ogledziny zewnetrzne.

.2.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

9

odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢
wigcej niz £ 5 cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wicksze niz 0,1 m,

odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ = 3 cm,

odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £ 5 cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekracza¢ -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym
spadku),

wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreSlony w trzech miejscach na dlugosci 100 m powinien
wynosi¢ 0,95 w obszarze poza pasem drogowym i 0,97 w pasie drogowym.

rzedne kratek $ciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do + 5 mm.

. OBMIAR ROBOT

9

.1. Ogolne zasady obmiaru robot

9

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

.2. Jednostka obmiarowa

1

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

0. ODBIOR ROBOT

1

0.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacvch zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
roboty montazowe wykonania rur kanatowych,
wykonane studzienki §ciekowe i kanalizacyjne,
wykonane komory,
wykonana izolacja,
zasypany zageszczony wykop.

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i

poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

11.

Dhugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

11. PODSTAWA PLATNOSCI.

1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

11.

2. Cena jednostki obmiarowej

11.
12.
13.
14.
15.
16.

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
oznakowanie robot,
dostawe¢ materiatow,
wykonanie rob6t przygotowawczych,
wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
przygotowanie podtoza i fundamentu,
wykonanie saczkow,
wykonanie wylotu kolektora,
utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, studzienek $ciekowych,
wykonanie izolacji rur i studzienek,
zasypanie i zaggszczenie wykopu,

przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

12. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-81/B-03020 — Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.

PN-B-10736:1999 — Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych

PN-EN 1538:20002 — Roboty ziemne. Konstrukcje fundamentowe i prace ziemne

PN-EN-752-4 — Zewngtrzne systemy kanalizacyjne

PN-92/B-10735 — Kanalizacja — Przewody kanalizacyjne — Wymagania i badania przy odbiorze
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12.04.2002 roku (Dz. U. nr 75 poz. 690) w sprawie Warunkoéw

technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie — dz.IV—rozdz. 1



17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.
25.

26.
27.
28.

29.
30.
31.

32.

33.

24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
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Instrukcje montazowe uktadania rur PVC oraz rur PE w gruncie wyd. przez producentéw i dostawcow
rur oraz Instrukcja wykonania i odbioru instalacji kanalizacyjnych
Warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych — WTWiOSK-COBRTI-INSTAL
22003 r
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 1.10.1993 r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci kanalizacyjnych
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1 pazdziernika 1993 roku w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w oczyszczalniach $ciekéw (Dz. U. nr 96 poz. 438).
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1 pazdziernika 1993 roku w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci
kanalizacyjnych (Dz. U. nr 96 poz. 437).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 6.02.2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. nr 47 poz. 401).
PB - B /10736:1999 ,, Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i kanalizacyjnych ™.
Zarzadzenie nr 5/88 Dyrektora Instytutu Gospodarki Przestrzennej i Komunalnej z dnia 11 kwietnia
1988 roku w sprawie zmian normy branzowej BN-83/8836-02.
PN-EN 1610:2002 — Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych
PN-EN — 124:2000 — Zwienczenie wpustow i studzienek...
PN-EN — 476:2001 — Wymagania ogdlne dotyczace elementow stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej
PN-EN 1401 — 1:1995 — Systemy U-PVC do kanalizacji
PN-B — 10729:1999 — Studzienki kanalizacyjne
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 1.10.1993 r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci kanalizacyjnych
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych
PN-68/B-06050 — Roboty ziemne budowlane. Wymagania z zakresu wykorzystania i badania
przy odbiorze.

PN-88/B-06250 - Beton zwykty.

PN-63/B-06251 — Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-69/B-10260  — lzolacja bitumiczna. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-92/B-10729  — Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-92/B-10735 — Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne wymagania i badania przy odbiorze.

PN-76/B-12037 — Cegta petna wypalana z gliny — kanalizacyjna.

PN-87/H-74051/02 — Wtazy kanatowe klasy B, C, D.

PN-87/H-74051/00 — Wtazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania.
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32. PN-86/8971-08 — Kregi betonowe i zelbetowe.

33. PN-62/6738-03 — Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonow. Wymagania techniczne.
34. PN-62/6738-07 — Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonow. Wymagania techniczne.
35. BN-66/6774-01 — Zwir i pospotka.

12.1. Normy
1. PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do

nawierzchni dla ruchu pieszego i kolowego. Zasady

konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie

jakos$cig
2. PN-EN 197- Cement. Czg$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci
1:2002 dotyczace cementu powszechnego uzytku
3. PN-EN 206- Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i
1:2000 zgodno$¢

4. PN-EN 295:2002 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich polgczenia w Sieci
drenazowej i kanalizacyjne;j

5. PN-EN 1115:2002 Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
kanalizacji ci$nieniowej deszczowej 1 Sciekowe;j.
Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazie nienasyconej
zywicy poliestrowej (UP) wzmocnione wtoknem

szklanym (GRP)

6. PN-EN Kruszywa do betonu (Norma do zastosowan

12620:2004 przysztosciowych. Tymczasowo nalezy stosowaé norme
PN-B-06712 [10])

7. PN-EN Kruszywa do mieszanek bitumicznych i

13043:2004 powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,

lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu (Norma do zastosowan przysztosciowych.
Tymczasowo nalezy stosowa¢ normy: PN-B-11111 [11] i
PN-B-11112 [12])
8. PN-EN Stopnie do studzienek wlazowych. Wymagania,
13101:2002 znakowanie, badania i ocena zgodno$ci
9. PN-B-06250:1988 Beton zwykty
10. PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu
11. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Zwir i mieszanka
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D-03.03.02 — Przepompownia wod
opadowych
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robdt zwigzanych z budowa przepompowni wod opadowych PD.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot budowlanych.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem przepompowni wod opadowych.
Okreslenia podstawowe podano w SST 03.02.01. ,,Kanalizacja deszczowa” pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. Materialy.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.
Stosowac¢ nalezy wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnie z ustawa o wyrobach

budowlanych [26].

2.2.Materialy i urzadzenia — wymagania szczegoltowe.

2.2.1. Roboty betonowe.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D - 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5

2.2.2. Elementy prefabrykowane.

Komory robocze przepompowni zostaly zaprojektowane z nastepujgcych materiatow:
= w czgsci prefabrykowanej z elementow zelbetowych o rzucie owalnym o wymiarach 4.000 x 6.00
mm;
e cze$¢ monolityczna z betonu hydrotechnicznego klasy C35/ 45, stopien wodoszczelno$ci betonu
,»W-8”, stopien mrozoodporno$ci betonu w wodzie F 150
e komore roboczg przykry¢ plyta pokrywowsa zelbetowa okragla wg projektu wykonawczego branzy
konstrukcyjno - budowlanej

Dno studni — monolityczne.
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Laczenie prefabrykatow

Ustawienie i skrecenie elementow prefabrykowanych zbiornika powinno obejmowac zaszpachlowanie

kieszeni srubowych i potaczen zbiornika zgodnie z instrukcjg montazowsg producenta i dostawcy elementow.

Podstawowe wyposazenie kazdej z obu przepompowni stanowig:
- pompy zatapialne
- instalacje technologiczne z rur i ksztattek stalowych, kotierzowych k/o
- armatura zwrotna i zaporowa kolnierzowa
- kolektor doptywowy z deflektorem
- pomost roboczy posredni z GRP z barierkami ochronnymi
- wlazy i krata pokrywowa dla otworu montazowego
- stopnie i drabiny ztazowe

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2.3. Pompy zatapialne.

Projektowana przepompownia wod opadowych zostanie wyposazona w 2 pompy zatapialne z
wirnikiem typu Vortex o wolnym przelocie minimum 76 mm.

Nominalna wydajno$¢ przepompowni i wymagana wysoko$¢ podnoszenia pomp powinna wynosic:
przepompownia PD : Q =30,0 I/sek H; =9,76 m SW

Pompy powinny by¢ przystosowane do pracy réwnolegtej i wspotpracy na wspolny rurociag ttoczny.
Optymalna ilo$¢ obrotow pomp — ponizej 1.500 obr/min napigcie zasilania — 400 V, moc jednostkowa
kazdej pompy nie powinna przekroczy¢ dla przepompowni PD wartosci 4.0 KW. Doboru pomp
dokonano na przykladzie typu Amarex KRTF 80-250, nie wykluczajac innych pomp o analogicznych

cechach i parametrach technologicznych .

3. Wykonanie robét.

3.1. Roboty ziemne.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

3.2. Zasady wykonania robot betonowych.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

3.3. Roboty technologiczne.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

4.Rurociag tloczny.

4.1. Roboty przygotowawcze.




118

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

4.2. Roboty ziemne.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

4.3. Roboty instalacyjno-montazowe.

4.3.1. Wymagania ogdlne.

Przewod tloczny nalezy utozy¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10725 .

Technologia uktadania winna zapewni¢ utrzymanie trasy i spadkow zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Spadek przewodu nalezy kontrolowa¢ za pomoca niwelatora. Rury do wykopu nalezy opuszcza¢ powoli i
ostroznie. Odchylenie osi ulozonego przewodu od ustalonego kierunku nie moze przekracza¢ 2 cm.
Roéznice rzednych utozonego przewodu od przewidzianych w dokumentacji projektowej nie moga w

zadnym punkcie przewodu przekroczy¢ 2 cm.

4.3.2. Material rur. Posadowienie przewodow.

Projektowane przewody wykona¢ nalezy z rur wodociggowych PE-HD szeregu SDR 26 o $rednicy

© 180/6,9 mm. Potaczenia rur wykonaé przez zgrzewanie doczotowe. Dane techniczne rur:

srednica zewnetrzna - 180 mm
srednica wewngtrzna -166,2 mm
grubos¢ $cianki rury - 6,9 mm
ci¢zar wlasny rur - 3,9 kg/mb

dlugos$¢ rury w sztangach -12,0 m.
Zastosowane ksztaltki PE-HD muszg by¢ produkcji fabrycznej i posiadaé certyfikat jakosci ISO 9002.

Wezly i zatamania trasy przewodu wykona¢ zgodnie ze schematami montazowymi i profilami podtuznymi
sieci. Zalamania przewodéw wykonywac¢ przy zastosowaniu ksztaltek monolitycznych (bosych). Zatamania
trasy mniejsze niz 22° mozna wykona¢ wykorzystujac wlasnosci elastyczne tworzywa rur. Montaz rur PE-HD

wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta.

Rury powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN 12201 oraz w zakresie wymiaréw —normy DIN 8074. oraz

w zakresie odpornosci na peknigcia wg normy PN-EN 13479
W miejscach, gdzie przewod wodociggowy, bedzie uktadany metoda tradycyjng nalezy rozluznione

piaski, w dnie wykopu zagescic i utozy¢ podsypke piaskowa gr. 15 cm. Wykop zasypywaé cienkimi
warstwami, kazdg oddzielnie zageszczajac.
W przypadku napotkania w podtozu lokalnych przewarstwien gruntow zwartych lub nasypowych

nalezy wykona¢ posypke piaskowg o grubosci 10 cm, zageszczong do 85° wg skali Proctora.
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4.3.3. Montaz przewodow.

Do montazu stosowa¢ wylacznie rury i materialy nieuszkodzone posiadajace atest producenta.

Na potaczeniach kohierzowych stosowac sruby ze stali nierdzewnych i uszczelki z elastrometrow.

4.3.4. Proba szczelno$ci, plukanie.

Proba szczelnosci powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10725.
Rurociagi do proby cisnienia muszg by¢ odkryte.
Szczelnos$¢ przewodu powinna by¢ taka, aby po uptywie 30 minut nie doszto do spadku ci$nienia ponizej
ci$nienia probnego.
Armatura winna by¢ montowana dopiero po probie szczelnosci. Ci$nienie probne powinno wynosi¢ 0,6

MPa. Po probie ci$nienia nalezy wykona¢ ptukanie przewodu.

4.3.5. Kontrola jako$ci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.7.

Kontrole robét instalacyjno-montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-B-
10725.

Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

a) zgodnos$ci z dokumentacjg projektows

b) materiatdw zgodnie z wymaganiami norm

c) ulozenia przewodow — glebokosc, tolerancje w planie i w profilu, kontrolg potaczen i zasypki

d) dziatanie armatury

e) badanie szczelnosci przewodu

Wykonawca winien przedtozy¢ Inwestorowi wszystkie proby i atesty gwarancyjne producentow.

5. Kontrola jakoS$ci robot

5.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

5.2. Kontrola, pomiary i badania

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

6. Obmiar robot

6.1. Ogodlne zasady obmiaru robaét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

6.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
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7. Odbior robot

7.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacvch zakryciu

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.Podstawa platnoSci.

8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9.Przepisy zwiazane.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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D — 04.04.00 — Podbudowy z kruszyw.

D-04.04.00 - PODBUDOWY Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE.
D-04.04.04 - PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO
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D-04.04.00 - PODBUDOWY Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace

wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-5-06102 [21] i obejmuja SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudoweg pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w

optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych
poszczegdlnych rodzajéow podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie: D-04.04.04 - Podbudowa z

thucznia kamiennego,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-

00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w
SST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie Kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
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granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowg zasadnicza (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudoweg pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej graniczne;j
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna

kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Material na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajaca stosuje sie:
— zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.3. Material na warstwe odcinajaca
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Na warstwe odcinajaca stosuje sig¢:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],

— geowlokning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty techniczne;.

2.3.4. Materialy do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sig:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.

Rodzaj i ilo$¢ dodatku ulepszajgcego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.5. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno

dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
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Transport pozostatych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm

przedmiotowych.

5.Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane. Paliki
lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie

sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos$¢ zapewnienia
jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,

aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zagegszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob
zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepne;j
warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza
od optymalnej o0 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo§cig wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej

warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.
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Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcg robot.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania te
powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na

biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.2. Wilgsotnos$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.3. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zaggszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrol¢ zageszczenia
nalezy oprzeé¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub

wedtug zalecen Inzyniera.

6.3.4. WlasSciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecno$ci

Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rdéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm Na
jezdniach bez kraweznikow szerokos$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej

0 co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.2. Réwnosé podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,

z tolerancja = 0,5 %.

6.4.4. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny

przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.4.6. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wicksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gl¢bokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i

powtdrnie zagegszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowg przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie

materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia
glebokos¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach,
wyrdéwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i

ocena grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie.

8. Odbior robot

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST:

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornosci metodg bezposrednig
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
siarki metoda bromowa
10. PN-B-06714-37  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie §cieralno$ci
w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
i drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad,

wymagania i ocena zgodnosci
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18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z
thucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika
piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obcigzenie plyta

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni
planografem i tata

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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D-04.04.04 - PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. Wstep.
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudéw z tlucznia kamiennego w zwiazku z

wykonaniem nawierzchni asfaltowych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudow z thucznia kamiennego.
Podbudowa z tlucznia kamiennego bedzie stanowi¢ podbudowe remontowanej nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego - czes$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z jednej lub wigcej

warstw nosnych z thucznia i klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w D-00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.5.
2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia, wg PN-S-96023 sa:
* kruszywo tamane zwykte: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112,
* woda do skropienia podczas walowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112
* thuczen od 31,5 mm do 63 mm,
* kliniec od 20 mm do 31,5 mm

* kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.



132

2.4. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z
wodociagu, bez specjalnych wymagan.
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

* rowniarek do rozkladania ttucznia 1 klinca,

*

walcow statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,

*

walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek plytowych do klinowania kruszywa

grubego klincem,

* szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,

* walcow ogumionych lub stalowych gladkich do konicowego dogeszczenia,

* przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w D-00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe tluczniowa powinno spetniaé wymagania okreslone w D-04.01.01 ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

Podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa tluczniowg powinna by¢

utozona warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podtoza.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie Kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z thucznia nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwigkszych ziaren tlucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zaggszczeniu

nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowg o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywac¢ w dwoch warstwach.
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Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki.

Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu
osiggneta grubos¢ zatozona.
Po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy rozilozy¢ kruszywo drobne w roéwnej warstwie, w celu
zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczania uzy¢ walca wibracyjnego lub plytowa zaggszczarke
wibracyjng. Grubos¢ warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy
kruszywa grubego byly wypetnione kruszywem drobnym.

Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usung¢ z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.

Nastegpnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim albo walcem ogumionym

w celu dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

6. Kontrola jakosSci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 6.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstawi¢ wyniki badan Zamawiajacemu do akceptacji. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci kruszywa okres§lone w punkcie 2.3 i tablicach 1i 2 ST.
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne:
* badanie wilasciwo$ci kruszywa, uziarnienie, jedno badanie na dziennej dzialce roboczej Iub
jedno badanie na 600 m2 powierzchni podbudowy. Prébka pobrana w sposob losowy z roztozonej
warstwy przed jej zageszczeniem. Wyniki na biezgco powinny by¢ przekazywane Zamawiajgcemu.
Badania pelne nalezy zawsze wykona¢ w przypadku zmiany zrodta pobierania materiatow. Pobieranie
probek w sposob losowy.
* badanie grubo$ci podbudowy. Grubos¢ warstwy podbudowy — pomiar podczas budowy w 2
punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 200 m2, pomiar przed odbiorem nie
rzadziej niz raz na 1000 m2. Grubo$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od zatozonej o wigcej niz + 2
cm.
* badanie no$nosci podbudowy — pomiar nie rzadziej niz raz na 1000 m2. Pomiar wykona¢ wg
BN-64/8931-02. Wymagania: zageszczenia prawidlowe, gdy stosunek — wtérnego  modutu
odksztatcenia do pierwotnego jest nie wigkszy niz 2,2. Jednocze$nie wtdorny modut nie powinien by¢

nizszy niz 180 MPa.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.2.1 Niewlasciwa grubo$¢ — Powierzchnie wadliwe nalezy naprawi¢, poprzez spulchnienie warstwy i
uzupelnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig grubo$¢ materiatem o odpowiednich wihasciwosciach,

wyréwnanie, zaggszczenie i ponowny pomiar i ocena grubos$ci warstwy.
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6.2.2. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy — jesli bedzie mniejsza od wymaganej to wszelkie roboty niezbedne

do zapewnienia wymaganej no$no$ci Wykonawca wykona na wlasny koszt.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w D-00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” punkt 8.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy tluczniowej obejmuje:

* roboty przygotowawcze,

* oznakowanie robot,

* przygotowanie podtoza,

* dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

* roztozenie kruszywa,

* zageszczenie warstw z zaklinowaniem,

* przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
* utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen

organicznych



7. PN-B-06714-42

8. PN-B-11112
9. PN-S-96023

10.  BN-64/8931-02

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.
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Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w begbnie Los
Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni

podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta
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D — 05.00.00 — Roboty drogowe - nawierzchnie

D-05.03.05 - NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
D-05.03.23a — NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ
DLA DROG I ULIC ORAZ PLACOW I CHODNIKOW
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D-05.03.05 - NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

odbioru robo6t zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych na wstgpie do SST.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonywaniem warstwy Scieralnej, wigzgcej, wyrOwnawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego.

Nawierzchni¢ z betonu asfaltowego mozna wykonywaé dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”, IBDIiM - 1997 [10] wg ponizszego
zestawienia:

Porownanie klasyfikacji ruchu wedlug dotychczasowego i nowego Katalogu

Katalog typowych Katalog typowych konstrukcji

konstrukcji jezdni nawierzchni podatnych

podatnych, 1983 i potsztywnych

liczba osi liczba osi
kategoria ruchu kategoria ruchu
J obliczeniowych g obliczeniowych
KR4 3361000

R6 (bardzo ciezki) >335

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna - mieszanka  kruszywa i  wypelniacza  mineralnego
o okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno -asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednie, iloscig asfaltu,
wytworzona w okre$lony sposob, spetniajaca okre§lona wymagania.

14.3 . Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno - asfaltowa o uziarnieni rownomiernie
stopniowanym, utozona i zaggszczona.

1.4.48rodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna, dodawana do lepiszcza

w celu zwigkszenia jego przyczepnosci do kruszywa pod.
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1.4.5.Podloze = warstwe asfaltowa -  powierzchnia  przygotowana do  ulozenia  warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definiciami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne"
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”’pkt.1.5.

2.MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowac¢ asfalt drogowy spehiajagcy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965 [5].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowa¢ asfalty drogowe podane w tablicy
1i 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowane-go

polimerami, to polimeroasfatt musi posiadac aprobate techniczng wydang przez upowazniong jednostke.

2.4. Wypelniacz

Nalezy stosowa¢ wypelniacz wapienny, spelniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961
[8] dla wypehiacza podstawowego. Przechowywanie wypeliacza powinno by¢ zgodne z PN-S-
96504:1961 [8].

2.5. Kruszywo
Sktadowanie kruszywa powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem

i zmieszaniem z innym asortymentem kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uplynniony

Nalezy stosowac asfalt uptynniony spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974 [6].

3. SPRZET
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3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazad
si¢ mozliwoscig, korzystania z nastepujacego sprzetu:
- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,
- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego.
- skrapiarek
- walcow lekkich, §rednich i ciezkich stalowych gladkich.
- walcow ogumionych,

- samochodow samowytadowczych z przykryciem brezentowym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotvczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.2.2.Polimeroasfalt.

Polimeroasfalt nalezy przewozie zgodnie z zasadami podanymi w TWT PAD IBDiM [11 ]

oraz w aprobacie techniczne;j.

4.2.3. Wypelniacz.

Wypetniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatdéw sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4. Kruszywo.

Kruszywo mozna przewozie dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innym asortymentem kruszywa lub jego frakcjami i

nadmiernym zawilgoceniem.
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4.2 5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozie pojazdami samowyladowczymi wyposazonymi w
pokrowce brezentowe

W czasie transportu mieszanka powinny by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku me powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spelnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si¢ stosowanie samochodow termoséw z podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w

system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne" pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystgpieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan
laboratoryjnych i probki materiatéw pobrane w obecnosci Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikéw mieszanki.

- doborze optymalnej iloci asfaltu,

- okresleniu jej wasciwos$ci i porownaniu wynikow z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa Scieralna z betonu asfaltowego

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek
wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. 1+6.
Wykonana warstwa Scieralna z betonu asfaltowego powinna spetnia¢é wymagania podane

w tablicy 4 Ip. 7+9.

5.2.2. Warstwa wiazaca, wyrownawcze i wzmacniajaca z betonu asfaltowego.

Rzedne krzywych  granicznych  uziarnienia mieszanek  mineralnych  do warstwy wiazacej |,
wyrownawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano
w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej wyrownawczej

1 wzmacniajgcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8+13.
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Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg

metody Marshalla: probki powinny spelia¢ wymagania podane w tablicy 6 Ip. 1+6.

5.3.. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej.

Mieszanke mineralno -asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym tub cigglym
zapewniajacej prawidtowe dozowanie sktadnikoéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstgpne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepta Dopuszcza si¢ dozowanie objgtosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego ggstosci w
zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz =+ 2 % w stosunku do masy sktadnika

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu
w sposéb i w ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany W sposob posredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajacym utrzymanie statej temperatury z tolerancja + 5° C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosié:

- dlaD 50 145° C+165° C

- dlaD 70 140° C+160° C

- dla D 100 135° C+160° C

- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypetniacza
uzyskata wlasciwa temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o
wigcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki

mineralno-asfaltowe;j.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosi¢:

- zD 50 140° C +170° C
- zD70 135° C+165°C
- z D100 130° C+160° C

- z polimeroasfaltem - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakami niebieskiego dymu w czasie
wytwarzania) oraz o temperaturze nizszej od wymaganej powinna by¢ potraktowana jako
odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podloza.

Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i rdwne, bez

kolein. Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.
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Nierownosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.
W przypadku gdy nieréwnosci podtoza sg wigksze od podanych w tablicy 7, nalezy wyréwnac poprzez
frezowanie lub utozenie warstwy wyrownawcze;j.

Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podtoze nalezy skropi¢ emulsja
asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ilo$ci ustalonej w ST.

Powierzchnie czotowe kraweznikow, wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny by¢
Pokryte asfaltem lub materialem uszczelniajacym okre§lonym w ST i zaakceptowanym przez

Inzyniera.

5.5. Polaczenie miedzywarstwowe.

Kazda utozona warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed utozeniem
nastgpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia migdzywarstwowego, w ilosci ustalonej w SST.
Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub
ulotnienie uplynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- 8 h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m?emuls;ji lub asfaltu uptynnionego,

- 2 h przy ilosci 0,5+1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przy ilosci 0,2+0,5 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,

5.6. Warunki przystapienia do robot.

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia
w ciggu doby byta nie nizsza od 5° C. Nie dopuszcza si¢ uktadania warstw nawierzchni z betonu

asfaltowego podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Wbudowywanie i zageszczanie warstwy z betonu asfaltowego.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazong w uktad
7z automatycznym sterowaniem grubo$ci warstwy 1 utrzymywaniem niwelety zgodnie
z dokumentacja projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki

podanej w pkt 5.3.

Zaggszczanie mieszanki powinno odbywac si¢ zgodnie ze schematem przej$¢ walca ustalonym na

odcinku probnym. Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej

niz:

- dla asfaltu D 50 135° C,
- dla asfaltu D70 125° C,
- dla asfaltu D 100 120°C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow.
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Zaggszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku Srodkowi. Wskaznik zageszczenia
ulozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Z}acza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmnigj
o 15 cm. Ziacza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym

poziomie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasadyv kontroli jakos$ci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST-D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza, wypelniacza oraz

kruszyw przeznaczonych do produkcji przedstawi¢ wyniki tych. badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej.

Probki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna  by¢ zgodna

z zaprojektowang w recepcie laboratoryjne;j.

6.3.2. Sklad mieszanki mineralno — asfaltowej.

Badanie sktadu mieszanki mineralno - asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967

[7]1.

6.3.3. Badanie wlasciwosci asfaltu.

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ wlasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.3.4. Badanie wla$ciwos$ci wypelniacza.

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ wlasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.4.

6.3.5. Badanie wlasciwosci Kruszywa.

Z czestotliwoscig podang w tablicy 11 nalezy okresli¢c wlasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.5.

6.3.6. Pomiar temperatury skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej.

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno - asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z

wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.
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6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadnos¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie i
SST.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej.

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie

produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wlasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej.

Wilasciwosci mieszanki mineralno — asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zaggszczonych metoda

Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna

6.4. Badania dotyczace cech geometrvcznych i  wlasciwo$ci  warstw  nawierzchni

Z betonu asfaltoweqo.

6.4.1. Szeroko$¢ warstwy.

Szerokos¢  warstwy  $cieralnej z  betonu  asfaltowego  powinna  by¢  zgodna
z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg = 5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej, nie
ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z

kazdej strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na mej polozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.2. ROwnos¢ warstwy.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 [9]

6.4.3. Spadki poprzeczne warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢

zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.4. Rzedne wysokos$ciowe.

Rzedne  wysoko$ciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,

z tolerancja + 1 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi w planie.

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektows,

z tolerancja £ 5 cm.
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6.4.6. Grubos¢ warstwy.

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancja £ 10 %. Wymaganie to nie

dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5 cm.

6.4.7. Z1acza podluzne i poprzeczne.

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi.
Zacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.

Z}acza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajgce warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.8. Krawedzie, obramowanie warstwy.

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ 3+5 mm
ponad ich powierzchnig¢. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ rowno obcigte lub wyprofilowane oraz

pokryte asfaltem.

6.4.9. Wyglad warstwy.

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc

przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych si¢ i spekanych.

6.4.10. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie.

Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w

recepcie laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT - nie dotyczy..

8. ODBIOR ROBOT - nie dotyczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI — wynagrodzenie ryczaltowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne, Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do

nawierzchni drogowych. Piasek
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4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie,
znakowanie i transport

5. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do
nawierzchni drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne.
Badania.

8. PN-5-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypehiacz kamienny do mas

bitumicznych.
9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni

planografem i tata.

10.2. Inne dokumenty.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM — 1997.

TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowe. Prace IBDiM 4/1993.

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM -1994. WT/MK-CZDP84
Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i ZWIrOW kruszonych
z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych. Zasady
projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odporno$ci na odksztalcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztywnosci mieszanek mineralno -bitumicznych metoda petzania pod

obcigzeniem statycznym. IBDiM - Zeszyt 48/1995



D-05.03.23a - NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ DLA DROG
1 ULIC ORAZ PLACOW I CHODNIKOW

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwigzanych z wykonaniem remontu czastkowego nawierzchni z betonowej Kostki
brukowej.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowe specyfikacje techniczne (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach, ulicach, placach i chodnikach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem remontu czastkowego nawierzchni z betonowe;j kostki brukowej, wykonanej
na.

- drogach lokalnych i dojazdowych,

— ulicach osiedlowych i zbiorczych,

— przystankach autobusowych, peronach i ciggach pieszo-jezdnych,

— placach, parkingach, wjazdach do bram i garazy,

— chodnikach, alejach spacerowych, §ciezkach, pasazach,

— $ciezkach rowerowych.

Po uzyskaniu zgody Inzyniera, ustalenia zawarte w niniejszej OST mozna stosowac do napraw na

wigkszej powierzchni niz remont czastkowy, np. przy odnowie nawierzchni.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy $cieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy sie ksztattem, ktory

umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Spoina - odstgp pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okres§lonym

materialem wypetniajacym.

1.4.3. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni z betonowej kostki brukowej
na sekcje w celu umozliwienia odksztatcen temperaturowych, wypetiony okre§lonym materiatem

wypehiajacym.

1.4.4. Remont czastkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni z betonowej kostki brukowej

o powierzchni do okoto 5m?
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1.4.5. Odnowa nawierzchni - naprawa nawierzchni, gdy uszkodzenia lub zuzycie przekraczajg 20 - 25%

jej powierzchni, wykonana na catej szerokosci i dtugosci odcinka wymagajacego naprawy.

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-

00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow do remontu czastkowego nawierzchni z betonowej kostki

brukowej

Wymagania dotyczace materiatow do remontu czastkowego nawierzchni z betonowej kostki

brukowej powinny odpowiada¢ warunkom podanym w OST D-05.03.23a ,,Nawierzchnia z betonowej
kostki brukowej dla drég, ulic oraz placow i chodnikow” [2] pkt 2.

W mozliwie najwickszym stopniu nalezy wykorzysta¢ do remontu czastkowego materiat
kostkowy otrzymany z rozbiorki istniejacej nawierzchni. Nowy materiat uzupetniajacy powinien by¢

tego samego gatunku i koloru co kostka z nawierzchni istniejace;.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania remontu czastkowego nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Wymagania dotyczace sprz¢tu do wykonania remontu czgstkowego nawierzchni z betonowe;j
kostki brukowej powinny odpowiada¢ warunkom podanym w OST D-05.03.23a [2], dla recznego
uktadania betonowej kostki brukowej na matych powierzchniach, z zastosowaniem sprzetu do
rozebrania uszkodzonej nawierzchni, jak np.: fopatek do oczyszczenia spoin, haczykoéw do wyciaggania
kostek 1 usuwania zalew, dtut, mtotkow brukarskich, skrobaczek, szczotek, mtotkow pneumatycznych,

dragow stalowych, konewek, wiader do wody, szpadli, fopat itp.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” [1] pkt 4.
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4.2. Transport materialdow wymaganych do remontu czastkowego nawierzchni z betonowej kostki

brukowej

Wymagania dotyczace transportu materiatdow do remontu czgstkowego nawierzchni z betonowe;j

kostki brukowej powinny odpowiada¢ warunkom podanym w SST D-05.03.23a [2] pkt 4.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Uszkodzenia nawierzchni z betonowej kostki brukowej podlegajace remontowi czastkowemu

Remontowi czastkowemu podlegaja uszkodzenia nawierzchni z betonowej kostki brukowej,

obejmujace:

— zapadnigcia i wyboje fragmentéw nawierzchni,

— przesuwanie rzgdow kostek pod dziataniem sit poziomych,

— znieksztalcenia zwigzane z lokalnym podnoszeniem si¢ nawierzchni lub peknigciami w spoinach pod
wptywem zmian temperatury w spoinach zalanych zaprawg cementowo-piaskowa,

— oslabienia statecznos$ci kostek przy ich wykruszaniu si¢ lub wymywaniu materialu wypetniajacego
kostki,

— osiadanie nawierzchni w miejscu przekopow (np. po przetozeniu urzadzen podziemnych), wadliwej
jakosci podtoza lub podbudowy, niewtasciwego odwodnienia,

— nieréwnos$ci bruku z powodu pochylenia si¢ kostek, powstajacych od wysysania przez opony
samochodow piasku ze spoin, wskutek szybkiego obracania sie kot samochodowych,

— kostki peknigte, zmiazdzone, uszkodzone powierzchniowo,

— 1inne uszkodzenia, deformujace nawierzchnie w sposob odbiegajacy od jej prawidtowego stanu.

5.3. Zasady wykonywania remontu czastkowego

Wykonanie remontu czastkowego nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
— wyznaczenie powierzchni remontu czastkowego,
— rozebranie uszkodzonej nawierzchni z betonowej kostki brukowej z oczyszczeniem i
posortowaniem materiatu uzyskanego z rozbiorki,
— ew. naprawe podbudowy lub podtoza gruntowego,
2. ulozenie nawierzchni
— spulchnienie i ewentualne uzupetnienie podsypki piaskowej wraz z ubiciem wzglednie wymiang
podsypki cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem,

— ulozenie nawierzchni z betonowej kostki brukowej z ubiciem i wypelnieniem spoin,
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— pielegnacj¢ nawierzchni.

5.4, Roboty przygotowawcze

5.4.1. Wyznaczenie powierzchni remontu czastkowego

Powierzchnia przeznaczona do wykonania remontu czgstkowego powinna obejmowac caty
obszar uszkodzonej nawierzchni oraz czes¢ do niego przylegajaca w celu tatwiejszego powigzania
nawierzchni naprawianej z istniejacg.

Przy wyznaczaniu powierzchni remontu nalezy uwzgledni¢ potrzeby prowadzenia ruchu
kotowego wzglednie pieszego, decydujac si¢ w okreslonych przypadkach na remont np. na polowie
szerokosci jezdni.

Powierzchnie przeznaczong do wykonania remontu czastkowego akceptuje Inzynier.

5.4.2. Rozebranie uszkodzonej nawierzchni z oczyszczeniem i posortowaniem materiatu z betonowej

kostki brukowej

Przy kostce utozonej na podsypce piaskowej i spoinach wypetnionych piaskiem rozbiorke
nawierzchni mozna przeprowadzi¢ dtutami, haczykami z drutu, mtotkami brukarskimi, dragami
stalowymi itp. Uzyskuje si¢ dos¢ duzo materiatu zdatnego do ponownego uzycia.

Rozbidrke kostki utozonej na podsypce cementowo-piaskowej i spoinach wypetnionych
zaprawa cementowo-piaskowa przeprowadza si¢ zwykle mtotkami pneumatycznymi, dragami
stalowymi itp., uzyskujac znacznie mniej materiatu do ponownego uzycia niz w przypadku poprzednim.

Szczeliny dylatacyjne wypelnione zalewami asfaltowymi lub masami uszczelniajacymi nalezy
oczyscic¢ za pomocg haczykow, szczotek stalowych recznych lub mechanicznych, dhut, topatek itp.

Stwardnialg starg podsypke cementowo-piaskowg usuwa si¢ catkowicie, po jej rozdrobnieniu na
fragmenty. Natomiast stara podsypke piaskowa, w zaleznosci od jej stanu, albo pozostawia sig,
wzglednie usuwa si¢ zanieczyszczona gorng jej warstwe.

Material kostkowy otrzymany z rozbidrki, nadajacy si¢ do ponownego wbudowania, nalezy

doktadnie oczyscié, posortowac i sktadowa¢ w miejscach nie kolidujacych z wykonywaniem robot.
5.4.3. Ewentualna naprawa podbudowy lub podtoza gruntowego

Po usunigciu nawierzchni i ew. podsypki sprawdza si¢ stan podbudowy i podtoza gruntowego.
Jesli sa one uszkodzone, nalezy zbada¢ przyczyny uszkodzenia i usunac je w sposob wilasciwy dla
rodzaju konstrukcji nawierzchni. Sposob naprawy zaproponuje Wykonawca, przedstawiajac ja do
akceptacji Inzyniera.

W przypadkach potrzeby przeprowadzenia doraznego wyréwnania podbudowy na niewielkiej
powierzchni mozna, po akceptacji Inzyniera, wyréwnac¢ ja chudym betonem o zawartosci np. od 160 do

180 kg cementu na 1 m? betonu.

5.4.4. Utozenie nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j
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Ksztalt, wymiary i barwa kostek oraz desen ich uktadania powinny by¢ identyczne ze stanem
przed przebudows. Do remontowanej nawierzchni nalezy uzy¢, w najwigckszym zakresie, kostki
otrzymane z rozbiorki, nadajace si¢ do ponownego wbudowania. Nowy uzupeliany material kostkowy
powinien by¢ tego samego gatunku i koloru co stary.

Roboty nawierzchniowe na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni je$li w ciggu dnia
temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane s3
przymrozki kostke¢ nalezy zabezpieczy¢ materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze
stomy, papa itp.).

Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej zaleca si¢ wykonywa¢ w dodatnich temperaturach
otoczenia.

Podsypke piaskowa pod kostka nalezy albo:

— spulchni¢, w przypadku pozostawienia jej przy rozbiorce, albo
— uzupehi¢ piaskiem, w przypadku usunigcia zanieczyszczonej gornej warstwy starej podsypki,
a nastepnie ubic.

Podsypke cementowo-piaskowa nalezy przygotowac w betoniarce, a nastepnie rozscieli¢ na
podbudowie.

Sposob wykonania podsypki zaleca si¢ przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami OST D-
05.03.23a [2] pkt 5.6.

Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm powyzej otaczajacej nawierzchni, poniewaz po procesie
ubijania podsypka zageszcza si¢.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek,
wlazow itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3
mm do 10 mm powyzej korytek sciekowych (§ciekow).

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zaggszczarki wibracyjnej (ptytowej) z
ostong z tworzywa sztucznego. Po ubiciu wszystkie kostki uszkodzone (np. peknigte) nalezy wymienié
na kostki cate.

Rowno$¢ nawierzchni sprawdza si¢ tata, zachowujac wiasciwy profil podtuzny i poprzeczny
otaczajacej starej nawierzchni.

Szerokos$¢ spoin i szczelin dylatacyjnych pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi nalezy
zachowac taka sama, jaka wystepuje w otaczajgcej starej nawierzchni.

Spoiny wypelnia si¢ takim samym materialem, jaki wystepowat przed remontem, tj.:

a) piaskiem, speliajacym wymagania OST D-05.03.23a [2] pkt 2.3, jesli nawierzchnia jest na
podsypce piaskowej,
b) zaprawa cementowo-piaskowa, speilniajaca wymagania OST D-05.03.23a [2] pkt 2.3, jesli

nawierzchnia jest na podsypce cementowo-piaskowej.
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Szczeliny dylatacyjne wypehia sie trwale drogowymi zalewami kauczukowo-asfaltowymi lub
syntetycznymi masami uszczelniajgcymi, okre§lonymi w OST D-05.03.23a [2] pkt 2.3.

Sposob wypetnienia spoin i szczelin dylatacyjnych zaleca si¢ przeprowadzi¢ zgodnie z
wymaganiami OST D-05.03.23a [2] pkt 5.7.5.

Chcac ograniczy¢ okres zamykania ruchu przy remoncie nawierzchni, mozna uzywac¢ cementu o
wysokiej wytrzymato$ci wezesnej do podsypki cementowo-piaskowej i wypelnienia spoin zaprawa
cementowo-piaskowa.

Nawierzchni¢ na podsypce cementow0-piaskowej ze spoinami wypelnionymi zaprawa
cementowo-piaskowa, po jej wykonaniu nalezy pielegnowac przez przykrycie warstwa wilgotnego
piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywanie jej w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni w
przypadku zwyktego cementu portlandzkiego i 3 dni w przypadku cementu o wysokiej wytrzymatos$ci
wczesnej.

Remontowang nawierzchni¢ mozna odda¢ do uzytku:

— bezposrednio po jej wykonaniu, w przypadku podsypki piaskowej i spoin wypelionych piaskiem,

— po 3 dniach, w przypadku zastosowania cementu o wysokiej wytrzymatosci weczesnej do podsypki
cementowo-piaskowej i wypelnienia spoin zaprawa cementowo-piaskowa,

— po 10 dniach, w przypadku zastosowania zwyklego cementu portlandzkiego do podsypki i

wypelnienia spoin jak wyze;j.

6.Kontrola jakosci robaét

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskac:
a) w zakresie betonowej kostki brukowej, nowo dostarczonej:
— aprobate techniczng,
— certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech
charakterystycznych, w przypadku Zadania ich przez Inzyniera,
— wyniki sprawdzenia przez Wykonawcg cech zewngtrznych wg SST D-05.03.23a [2] pkt 2,
b) w zakresie innych materiatow:
— ew. badania wlasciwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okre§lone w SST D-05.03.23a
[2] , ktore budza watpliwosci Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
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6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie remontu czgstkowego nawierzchni z

kostki podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot Czgstotliwo Wartosci dopuszczalne
$¢ badan
Wyznaczenie powierzchni remontu Tylko niezbgdna
1 1raz . .
czastkowego powierzchnia
Roboty rozbiorkowe nawierzchni .
) . Akceptacja tylko kostek
2 |imateriat kostkowy odzyskany z 1raz )
o nieuszkodzonych
rozbiorki
Ew. remont z
) Ocena o
3 |Podbudowa i podtoze gruntowe _ doktadnoscia
ciagla . .
powierzchni +1 cm
Ocena Odchytka grubosci + 1
4 | Podsypka .
ciagla cm
Ulozenie kostek (rodzaj, ksztatt, Ocena
5 ) ) . Wg pktu 5.4.4
wymiary, barwa, desen utozenia) ciaggla
W pktu 5.4.4
6 Rownos$¢ nawierzchni w profilu Ocena Przeswity pomigdzy
podtuznym i poprzecznym ciagla fata a powierzchnig
do 8 mm
Wypetnienie spoin i szczelin Ocena
7 ) ] _ WQg pktu 5.4.4
w nawierzchni ciagla

6.4. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

— wyglad zewnetrzny wykonanego remontu czgstkowego, w zakresie: jednorodnos$ci wygladu, ksztaltu
i wymiarow kostek, prawidtowosci desenia i kolorow kostek, ktore powinny by¢ jednakowe z
otaczajgcg nawierzchnig z betonowej kostki brukowej,

— prawidlowo$¢ wypelnienia spoin i ew. szczelin oraz brak spekan, wykruszen, plam, deformacji w
nawierzchni,

— poprawno$¢ profilu podluznego i1 poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni i

umozliwiajgcego splyw powierzchniowy wod.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego remontu czastkowego

nawierzchni z betonowej kostki brukowej.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami

Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty rozbidérkowe nawierzchni istniejacej,
— ew. remont podbudowy i podtoza gruntowego,
— wykonanie podsypki pod nowa nawierzchnig.
Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogoblne” [1] oraz niniejszej SST.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” remontu czastkowego nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j
obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— ew. przygotowanie i remont podtoza,
— dostarczenie materiatow i sprzetu,
— wykonanie robot rozbiérkowych,
— wykonanie podsypki,

— ulozenie 1 ubicie kostek,
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— wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
— pielegnacje nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu.

Cena wykonania 1 m? remontu czastkowego nawierzchni z betonowej kostki brukowej nie
obejmuje ew. wystepujacych robot towarzyszacych (jak: obramowanie, krawezniki, Scieki), ktore
powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktorych zakres jest okreslony przez

odpowiednie OST.

10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy

Polskie Normy i normy branzowe dotyczace wykonania nawierzchni z betonowej kostki
brukowej obowigzuja wedtug SST D-05.03.23a [2].

10.2. Ogolne specyfikacje techniczne
1. D-M-00.00.00 Wymagania og6lne

2. D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drég i ulic
oraz placow i chodnikow.
3. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika
piaskowego
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni

planografem i tata.
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D - 06.00.00 — Roboty wykonczeniowe.

D.06.01.01. - UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP, ROWOW I SCIEKOW
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru ubezpieczen brzegowych oraz dna cieku wodnego uktadanym narzutem (kamien

famany).

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetvch SST..

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonaniem umocnienia skarp oraz dna rowow i ciekOw otwartych narzutem kamiennym:
- rgczne wyrownanie i zaggszcezenie podtoza gruntowego
- wykonanie narzutu z kamienia famanego o trakcji 150 — 350 mm, dowiezionego

transportem lagdowym do miejsca wybudowania.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Roéw — otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.

1.4.2. Darnina — ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przero$nietej i zwigzanej korzeniami
roslinno$ci trawiastej.

1.4.3. Darniowanie — pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby darnina

W sposob trwaly zwigzata si¢ z podtozem systemem korzeniowym. Darniowanie kozuchowe wykonuje
si¢ na plask, z pasami poziomymi, uktadanymi w rzedach réwnoleglych z przewigzaniem szczelin
pomigdzy poszczegdlnymi ptatami. Darniowanie w krate (krzyzowanie) wykonuje si¢ w postaci pasow
darniny uktadanych pod katem 45°, ograniczajacych powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m,
ktore wypenia si¢ ziemig roslinng i zasiewa trawa.

1.4.4. Ziemia urodzajna (humus) — ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2 % czgsci organicznych.
1.4.5. Humusowanie — zesp6t czynnosci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu do obudowy roslinne;j,
obejmujacy dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem
(bronowaniem) i doggszczaniem.

1.4.6. Moletowanie — proces umozliwiajacy dogeszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd,
przeprowadzany np. za pomocg walca o odpowiednio uksztattowanej powierzchni.

1.4.7. Hydroobsiew — proces obejmujacy nanoszenie hydromechaniczne mieszanek siewnych,
srodkéw uzyzniajacych 1 emulsji przeciwerozyjnych w celu umocnienia biologicznego powierzchni

gruntu.
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1.4.8. Brukowiec — kamien narzutowy nieobrobiony (otaczak) lub obrobiony w ksztalcie
nieregularnym i zaokraglonych krawedziach .

1.4.9. Prefabrykat — element wykonany w zaktadzie przemystowym, ktory po zmontowaniu na
budowie stanowi umocnienie rowu lub $cieku.

1.4.10. Biowldoknina — mata z wiokna bawelnianego lub bawetnopodobnego, wykonana technika
wlokninowg z rownomiernie rozmieszczonymi w czasie produkcji nasionami traw 1 ro$lin
motylkowatych, stuzacych do umocnienia i zadarniania powierzchni.

1.411. Geosyntetyki — geotekstylia (przepuszczalne, polimerowe materiaty, wytworzone technikg
tkacka, dziewiarska lub wiokninowa, w tym geotkaniny i geowltdkniny ) i pokrewne wyroby jak:
georuszty (plaskie struktury w postaci regularnej otwartej siatki wewngtrznie potaczonych elementdéw),
geomembrany ( folie z polimeréw syntetycznych), geokompozyty (materialy ztozone z roznych
wyrobow geotekstylnych), geokontenery (gabiony z tworzywa sztucznego), geosieci (ptaskie struktury
w postaci siatki z otworami znacznie wigkszymi niz elementy skladowe, z oczkami potaczonymi
weztami), geomaty z siatki (siatki ze struktura przestrzenna), geosiatki komoérkowe (z tasm tworzacych
przestrzenng strukture zblizona do plastra miodu).

1.4.12. Mulczowanie — naniesienie na powierzchni¢ gruntu $ciotki (np. sieczki, strozyn, trocin, torfu) z
lepiszczem w celu ochrony przed wysychaniem i erozja.

1.4.13. Hydromulczowanie — sposob hydromechanicznego nanoszenia mieszaniny (o podobnych
parametrach jak uzywanych do hydroobsiewu), w skladzie ktorej nie ma nasion traw i ro$lin
motylkowatych.

1.4.14. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna — warstwa na powierzchni skarp, wykonana z ptynnych
osadow Sciekowych, emulsji bitumicznych lub lateksowych, biowldkniny i geosyntetykéw, doraznie
zabezpieczajgca przed erozja powierzchniowg do czasu przejecia tej funkcji przez okrywe roslinng.
1.4.15. Ramka Webera — ramka 0 boku 50 cm, podzielona drutem lub zytkg na 100 kwadratow, kazdy o
powierzchni 25 cm?, do okreslania procentowego udziatu gatunkdw roslin, po obsianiu.

1.4.16. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materialdbw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST

DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i §ciekow objetymi niniejsza ST s3:
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- darnina,

- ziemia urodzajna,

- nasiona traw oraz roslin motylkowatych,

- prefabrykaty betonowe,

- mech, szpilki, paliki i pale,

- kruszywo, - cement,

- Zaprawa cementowa,

- mieszaniny do mulczowania, hydromulczowania, hydroobsiewu oraz do zabiegéw konserwacyjnych,

- beton niekonstrukcyjny wg M.13.02.01

2.3.  Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2 % czg¢$ci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia
urodzajna odpowiada nastepujacym kryteriom:

a). optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18 %,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05 mm) 20 — 30 %,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 —70%,
b). zawartos¢ fosforu (P,Os) > 20 mg/m?,
¢). zawarto$¢ potasu (K,0) > 30 mg/m?,
d). kwasowo$¢ pH >5,5.

2.4. Nasiona traw
Wybér gatunkow traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sig¢
stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-65023;1999

[9] i PN-B-12074:1998 [4].

2.5. Kamien lamany.

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i dna cieku objetych niniejsza specyfikacja
jest kamien tamany.

Do wykonania narzutu nalezy uzy¢ materiatu kamiennego pochodzacego z twardych, nie
zwietrzalych 1 odpornych na dziatanie wody 1 mrozu rodzajow skat. Moga to by¢ zarowno
otoczaki, jak kamien famany ze skat typu granit, bazalt, itp. Minimalny wymiar pojedynczych
kamieni nie moze by¢ mniejszy niz 150 mm. Srednica zastepcza najwickszych uzywanych
kamieni nie powinny przekracza¢ 400 mm. Dopuszcza si¢ stosowanie materialu kamiennego

pochodzacego z rozbiorki.
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Rodzaj 1 frakcja materiatu kamiennego do zastosowania powinien bezwzglednie uzyskac przed
wbudowaniem akceptacje¢ zarzadzajacego realizacja umowy (inspektora nadzoru
inwestorskiego).

Brukowiec powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11104:1960 [1].

2.6. Kruszywo
Zwir i mieszanka powinny odpowiada¢ wymaganiomPN-B-11111:1996 [2].
Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113:1996 [3].

2.7. Cement

Cement portlandzki powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701:1997 [7].
Cement hutniczy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701:1997 [7].
Sktadowanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.8. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnien rowow i SciekoOw nalezy stosowaé zaprawy cementowe zgodne z
wymaganiami PN-B-14501:1990 [6].

2.9. Beton niekonstrukcyjny

Beton niekonstrukcyjny powinien odpowiada¢ wymaganiom M.13.02.01.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien wykazaé si¢

mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- rOwniarek,

- ew. walcow gladkich, zebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakdw o recznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobieznych,

- plyt ubijajacych,

- ew. sprzetu do podwieszania i podciggania,

- hydrosiewnika z ciggnikiem oraz osprzetu do agrouprawy (np. wtdki obreczowo-pierscieniowej,
brony chwastownika — zgrzebta, watowltoki),

- cysterny z wodg pod ci$nieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc niedostepnych).
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Ubezpieczenie narzutem kamiennym na skarpie i dnie koryta cieku mozna wykonac¢ r¢cznie lub
sposobem mechanicznym. Do wykonywania narzutu kamiennego w technologii
wykorzystujacej sprzet mechaniczny mozna stosowac tadowarki (dowozace jednocze$nie
kamien z placu sktadowego do miejsca wbudowania), koparki podsigbierne lub koparki
chwytakowe. Kamienie na widocznych powierzchniach narzutu nalezy wyrownac i zaklinowac
recznie (w przypadku narzutu podwodnego wykonanego w wodzie o glebokosci

przekraczajacej 1 m wyréwnanie narzutu nalezy wykona¢ przy uzyciu zespotu nurkow).

4.  TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zawilgoceniem.

4.2.2. Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami. Do transportu mozna przekazaé elementy, w ktérych beton

osiggnat wytrzymato$¢ co najmniej 0,75 Rg.

4.2.3. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Transport cementu

Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [12].

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinna sigga¢ poza gorng krawedz skarpy i1 poza podndze skarpy nasypu od 15 do 25
cm.

Grubo$¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosi¢ od 10 do 15 cm po moletowaniu i zageszczeniu,

w zalezno$ci od gruntu wystepujacego na powierzchni skarpy.
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W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy
wykonywa¢ rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o glgbokosci od 3 do 5 cm, w odstgpach co 0,5 do
1,0 m. Ulozona warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zagescic¢ przez ubicie

r¢czne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawa i roslinami motyvlkowymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowow poprzez obsianie nasionami traw i ro§lin motylkowatych

polega na:

a). wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:

- humusowanie (patrz pkt 5.2.), lub,
- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadami §ciekowymi za pomoca osprzetu
agrouprawowego, aby uzyska¢ zawarto$¢ czesci organicznych warstwy co najmniej 1 %,

b). obsianie warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, ro§lin motylkowatych i bylin w
ilosci od 18 g/m’ do 30 g/m? dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju
podtoza, warstwy oraz pochylenia skarp),

¢). naniesieniu na obsiang powierzchnie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkt 5.4)

metoda mulczowania lub hydromulczowania.

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

5.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna doraznie zabezpiecza przed erozja powierzchniowa do czasu
przejecia tej funkcji przez okrywe roslinng.

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna moze by¢ wykonana z biowtdkniny, geosyntetykow, z ptynnych
osadow Sciekowych, emulsji bitumicznych lub lateksowych np. metoda mulczowania lub
hydromulczowania.

Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzchni¢ gruntu $ciotki (np. sieczki, strézyn, trocin,
substratu torfu) z lepiszczem (np. emulsjg asfaltowa) w celu ochrony przed wysychaniem i erozja, w
ilosci od 0,03 do 0,005 kg/m®.

Zaleca si¢ wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej na wyprofilowanych skarpach, ktore
jeszcze w stanie surowym powinny by¢ niezwlocznie zabezpieczone przed erozja. Wlasciwe
umocnienie skarp, przewidziane w dokumentacji projektowej, powinno by¢ wykonywane w

optymalnych terminach agrotechnicznych.

5.5. Ukladanie elementéw prefabrykowanych

Typowymi elementami prefabrykowanymi stosowanymi dla umocnienia skarp i plyty betonowe

azurowe.
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Podtoze, na ktorym uktadane bedg elementy prefabrykowane, powinno by¢ zageszczone do wskaznika
I; > 1,0. Na przygotowanym podtozu nalezy utozy¢ podsypke cementowo-piaskowa o stosunku 1:4 i
zagesci¢ do wskaznika Is > 1,0. Elementy prefabrykowane nalezy uktada¢ z zachowaniem spadku
podtuznego i rzednych $cieku zgodnie z dokumentacjg projektowa lub SST.

Spoiny pomiedzy ptytami nalezy wypetni¢ zaprawa cementowo-piaskowa o stosunku 1:2 i utrzymywac

w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonywanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci §wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, laczna powierzchnia nie porosnigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2 %
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zaprawionych miejsc nie
powinien przekraczaé 0,2 m? Na zaro$nigtej powierzchni nie moga wystepowa¢ wyzlobienia erozyjne

ani lokalne zsuwy.

6.3.Kontrola jakos$ci umocnienia prefabryvkatami

Kontrola polega na sprawdzeniu:

- wskaznika zageszczenia gruntu w korycie — zgodnego z pktem 5.7,

- szeroko$ci dna koryta — dopuszczalna odchytka & 2 cm,

- odchylenie linii $cieku w planie od linii projektowanej — na 100 m dopuszczalne + 1 cm,

- doktadnosci wypetnienia szczelin migdzy prefabrykatami — pelna glebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowdéw umocnionych przez

humusowanie, obsianie, darniowanie, brukowanie, elementami prefabrykowanymi.

8.  ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 dalty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? umocnienia skarp i rowéw przez humusowanie, obsianie, brukowanie, obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materialow

- ew. pielggnacja spoin,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec.

2.PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka.

w

. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

SN

. PN-B-12074:1998  Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni
biowldkning. Wymagania i badania przy odbiorze.

5. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan.

6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte.

7. PN-B-19701:1997  Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.

8. PN-P-85012:1992  Wyroby powroznicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych.

9. PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych.

10. PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

11. PN-S-96035:1997  Drogi samochodowe. Popity lotne.

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

13. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.

10.2. Inne materialy
14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.

15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Ema-99. Informacje, instrukcje —
zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999.
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D —10.00.00 — Inne roboty

D -10.02.01- ROBOTY ELEKTRYCZNE

D -10.03.01- TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
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D -10.02.01 - ROBOTY ELEKTRYCZNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3g wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z podtaczeniem elektroenergetycznym przepompowni wod

opadowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem kanalizacji sanitarnej z ttocznig $ciekow i podiaczeniem elektroenergetycznym ttoczni
oraz z przetozeniem istniejacego kabla oswietleniowego w ramach usuniecia kolizji kanalizacji

sanitarnej z istniejacym uzbrojeniem podziemnym.

1.4.0Kkreslenia podstawowe.

1.4.1.Linia kablowa — kabel wiclozytlowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym
lacznie z osprzetem, utozone na wspolne;j trasie i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen
elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.4.2. Trasa kablowa — pas terenu lub przestrzeni, ktorego osig symetrii jest linia prosta, famana lub
falista, aczaca dwa lub wiecej urzadzen elektrycznych, w ktorych utozone sa jedna lub wiece;j
linii kablowych.

1.4.3. Napiecie znamionowe linii — napiecie miedzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego
lub migdzybiegunowe w przypadku pradu stalego, na ktore linia kablowa jest zbudowana.

1.4.4. Osprzet elektroenergetycznych linii kablowych — zbior elementow przeznaczonych do taczenia,
rozgatezienia lub zakonczenia kabli, np. mufy, glowice, ztaczki, koncowki.

1.45. Odlegtos¢ migdzy przedmiotami — odleglto$¢ miedzy punktami przedmiotow najblizej siebie
potozonymi, np. odlegto$¢ kabla od innego kabla, od rurociaggu, od podpory linii hapowietrznej
itp.

1.4.6. Odlegtos¢ pozioma miedzy przedmiotami — odlegto$¢ miedzy rzutami poziomymi przedmiotow.

1.4.7. Odlegtos¢ pionowa miedzy przedmiotami — odlegto$¢ miedzy rzutami poziomymi przedmiotow.

1.4.8. Skrzyzowanie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek cze$¢ rzutu

poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakagkolwiek cz¢$¢ rzutu poziomego innej linii
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kablowej lub innego urzadzenia podziemnego albo naziemnego, np. rurociggu, toru kolejowego,
drogi, wody zeglownej lub sptawne;.

Zblizenie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegto$¢ mi¢dzy linig kablowg a
inng linig kablowg, urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjna itp. jest mniejsza niz
odlegltos¢ dopuszczalna dla danych warunkéw uktadania bez stosowania przegrod lub oston

zabezpieczajacych i w ktérym nie wystepuje skrzyzowanie.

1.4.10. Ostona kabla — konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami

mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem tuku elektrycznego.
Rozréznia si¢ nastgpujace rodzaje oston:
a) przykrycie — ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym
uszkodzeniem od gory,
b) przegroda — ostona utozona wzdtuz kabla w celu oddzielenia go od sgsiedniego kabla lub od
innych urzadzen,
C) ostona otaczajgca — ostona nie dzielona lub dzielona, chronigca kabel ze wszystkich stron,

d) ostona otwarta — ostona chronigca kabel z jednej, dwoch lub trzech stron.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2.

MATERIALY

2.1. Zasady i warunki doboru materialow.

Kable, osprzet i materiaty pomocnicze stosowane do budowy linii kablowych powinny
odpowiada¢ wymaganiom Polskich Norm, norm branzowych lub zaktadowych. W przypadku
braku norm wymagania techniczne dotyczace kabli i osprzetu powinny by¢ uzgodnione miedzy
wytworca a odbiorca.

Ostony kabli. Konstrukcje i materiat oston powinny by¢ takie, aby zapewnione byly wymagane
w warunkach uzytkowania wlasciwosci ochronne oston.

Rury i bloki kablowe. Konstrukcja oraz materiaty rur i blokow kablowych powinny by¢ takie,
aby w okreslonych warunkach uzytkowania byty zapewnione wtasciwosci ochronne tych
elementow. Wnetrza rur i otworow w blokach kablowych powinny by¢ gladkie lub powleczone
warstwa wygtadzajaca ich powierzchni¢ w celu ulatwienia przesuwania kabli. Warstwa ta nie
powinna dziata¢ korodujgco na powtoki kabli.

Rury i bloki powinny by¢ tak utoZzone, aby nie zbierala si¢ w nich woda, a ponadto — przy
utozeniu ich w ziemi — powinno by¢ utrudnione przedostawanie si¢ do ich wnetrza wody i ich

zamulenia.
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2.2. Dobor kabla.

1.

b)

Warunki srodowiska.
Kabel na odcinku linii zawartym miedzy sgsiednimi miejscami przytaczenia, powinien by¢
dobrany do najbardziej nie sprzyjajacych na tym odcinku warunkéw srodowiska.
Napigcie znamionowe kabla nie powinno by¢ mniejsze niz napigcie znamionowe sieci, do
ktorej linia wykonana tym kablem ma by¢ wiaczona.
Przekroj zyt kabla powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napigcia i
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe.
Przekrdj wszystkich zyt kabla powinien by¢ jednakowy. Dopuszcza si¢ stosowanie kabli
czterozylowych o zmniejszonym przekroju zyty neutralnej (N) i ochronnej (PE) jezeli:

sa to kable o napigciu znamionowym do 1 kV,

przekrdj pozostatych zyt jest wiekszy niz 16 mm2,

linia wykonana takim kablem zasila przewaznie odbiorniki trojfazowe.

Izolacja zyt.

Izolacja winna by¢ wykonana z polwinitu izolacyjnego lub polietylenu usieciowanego.
Wypetnienie lub powtoka wypetniajaca wykonane z polwinitu izolacyjnego lub oponowego,
albo innych materialéw niehigroskopijnych. Materiaty na wypelnienie i powtoke
wypelniajaca sg odpowiednio dobrane do najwickszej dopuszczalnej temperatury pracy
kabla i przystosowane do materiatu izolacji,
Powloka zewnetrzna i ostona ochronna sg wykonane z:

polwinitu oponowego uodpornionego na dziatanie promieni UV,

polwinitu oponowego nierozprzestrzeniajgcego ptomienia,

polietylenu termoplastycznego,

polietylenu termoplastycznego nierozprzestrzeniajagcego ptomienia.

Ochrona kabla.

Ochrona izolacji kabla.
Podczas przechowywania, uktadania i montazu konca kabla nalezy zabezpieczy¢ przed
wilgocig oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez natozenie kaptura z
tworzywa sztucznego (rodzaju jak izolacja kabla) i uszczelnienie go do powtoki kabla
odpowiednig tasma.

Ochrona przed uszkodzeniami mechanicznymi.
W miejscach, w ktorych w zwyktych warunkach uzytkowania przewiduje si¢ wystepowanie
naprezen mechanicznych mogacych spowodowac uszkodzenie kabla o danej konstrukeji,
kabel nalezy uktada¢ w rurach ostonowych.
W szczegdlnosci nalezy chroni¢ kable:

utozone w ziemi pod drogami,
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utozone na wysokos$ci nie przekraczajgcej 2m od poziomu terenu w miejscach dostepnych
dla 0sob nie nalezgcych do obstugi urzadzen elektrycznych, np. na sprowadzeniach ze

stupow linii napowietrzne;j.

3. Roboty elektryczne - Linia kablowa nn 0,4 kV.

3.1.Wyboér trasy kabla.

Trase¢ kabla nalezy ustali¢ z uwzglednieniem nastepujacych postanowien:

a)

b)

liczba skrzyzowan i zblizen kabla na trasie z innymi urzadzeniami oraz liczba przejs¢ przez
$ciany, stropy i inne przeszkody powinna by¢ mozliwie mata;

odprowadzanie ciepta z kabla do otoczenia nie powinno by¢ utrudnione, nalezy unika¢
zblizenia kabla do rurociggéw cieplnych;

kabel powinien by¢ jak najmniej narazony na uszkodzenia mechaniczne i szkodliwe wptywy
chemiczne; powinno by¢ przy tym zapewnione bezpieczenstwo eksploatacji, cigglto$¢ ruchu,
przejrzystos$¢ utozenia, tatwy dostep do trasy kabla przy budowie i eksploatacji; w
przypadku utozenia kabla w ziemi trasa powinna przechodzi¢ (po uwzglednieniu przysztego

zagospodarowania i niwelacji terenu) wzdtuz drog i ulic.

3.2. Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze obejmuja:

uzyskanie zezwolenia na zajecie czesci pasa drogowego od wlasciwych Zarzadcéw Drog
(zataczniki do Dokumentacji Projektowej i Projekty Organizacji Ruchu).

oznakowanie trasy wykopoéw rowow kablowych na czas prowadzenia rob6t zgodnie z
projektem organizacji ruchu drogowego,

wytyczenie tras przez wyznaczenie punktow gtdéwnych na zatamaniach tras oraz punktow
poczatkowych i koncowych,

stabilizacja wyznaczonych punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem.

Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem tras wykonane beda za pomoca specjalistycznego

sprzetu geodezyjnego jak teodolity, dalmierze, tyczki. aty i tasmy miernicze. Sprzgt stosowany do

odtworzenia tras linii kablowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci

pomiaru.

Prace pomiarowe winny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUG i K przez

osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Tyczenie tras nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa przy wykorzystaniu

panstwowej sieci poligonowe;.

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy w terenie jest kilometr.

3.3.. Roboty ziemne.

Metoda wykonania roboét ziemnych powinna by¢ dostosowana do warunkow geotechnicznych
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oraz istniejagcego uzbrojenia podziemnego zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Roboty ziemne nalezy wykonywaé zgodnie z normami PN EN 1538:2002 — Roboty ziemne.
Konstrukcje fundamentowe i prace ziemne.
Spdod wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednych projektowych o 5 cm bez
naruszenia naturalnej struktury gruntu. Wykop nalezy pogtebi¢ do rzednej projektowane;
bezposrednio przed nasypaniem podsypki piaskowe;.
W miejscach gdzie wystepuje woda gruntowa wykopy nalezy odwodnic.
Przed przystapieniem do wykonania podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu
tolerancja dla rzgdnych dna wykopu moze wynosi¢ +/- 3 cm.
Odktad urobku z wykopu po jednej jego stronie w odlegtosci co najmniej 1,0 m od krawedzi.
Wszystkie napotkane urzadzenia podziemne (rurociagi, kable itp.) nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem w sposob uzgodniony z uzytkownikami tego uzbrojenia.
Materiatem zasypu wykopu powinien by¢ grunt rodzimy $rednioziarnisty, bez grud i kamieni wg
PN-86/B-02480, zaggszczony ubijakiem.
Zasypke wykona¢ warstwami o grubosci 30 cm ze starannym zaggszczeniem poszczegdlnych

warstw.

3.4. Ukladanie kabli.

3.4.1. Postanowienia ogolne.

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie lub zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢ zachowane §rodki ostroznosci
zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujacych si¢ na trasie budowanej linii.
1. Temperatura otoczenia i kabla.
temperatura otoczenia i kabla przy ukladaniu nie powinna by¢ nizsza niz ,,-5°C”.
2. Zginanie kabli.
Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien
zgiecia nie powinien by¢ mniejszy niz 10-krotna §rednica zewngtrzna kabla.
3. Odlegtos¢ kabli od innych kabli.
Kable nalezy uktada¢ w takich odleglosciach, aby w normalnych warunkach pracy i przy
zaktoceniach nie wywolywaty w sasiednich liniach elektrycznych niepozadanych zjawisk, np.
indukowania pradow.
Kable utozone rownolegle obok siebie nie powinny si¢ styka¢ za wyjatkiem:
- kabli sygnalizacyjnych

- kabli sygnalizacyjnych z elektroenergetycznymi przytaczonymi do tego samego odbiornika.

3.4.2. Oznaczanie linii kablowych.

1. Oznaczniki kabla.
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Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na calej dtugosci w trwale oznaczniki
rozmieszczone w odstepach nie wigkszych niz 10 m oraz przy mufach i w miejscach
charakterystycznych, np. przy skrzyzowaniach, wejsciach do rur i budowli. Na oznacznikach
nalezy umiesci¢ trwate napisy zawierajgce co najmnie;j:
a) symbol i numer ewidencyjny linii,
b) oznaczenie kabla wg odpowiedniej normy,
c) znak uzytkownika kabla,
d) rok utozenia kabla

2. Oznaczenie trasy.
Trasa kabli utozonych w ziemi powinna by¢ na catej dlugosci i szerokosci oznaczona folig z
tworzywa sztucznego o trwatym kolorze niebieskim.
Folia powinna mie¢ grubo$¢ co najmniej 0,5 mm. Szerokos¢ folii powinna by¢ taka, aby
przykrywata utozone kable, lecz nie mniejsza niz 20 cm. Krawedzie pasa folii powinny siegac co
najmniej do zewnetrznych krawedzi skrajnych kabli, a w przypadku gdy szerokos¢ rowu
kablowego jest wigksza niz szerokos¢ trasy utozonych kabli, krawedzie pasa folii powinny
wystawac poza krawedzie skrajnych kabli rtownomiernie z obu stron trasy.
Ponadto trasa kabli utozonych w ziemi na terenach potozonych z dala od charakterystycznych
statych punktéw terenu powinna by¢ oznaczona widocznymi trwalymi oznacznikami trasy, np.
stupkami betonowymi wkopanymi w ziemi¢ w sposob nie utrudniajacy komunikacji. Na
oznacznikach nalezy umiesci¢ trwaty napis w postaci ogolnego symbolu ,,K”. Na prostej trasie
kabla oznaczniki powinny by¢ umieszczone w odstepach ok. 100 m, ponadto nalezy je
umieszcza¢ w miejscach zmiany kierunku trasy i w miejscach skrzyzowan lub zblizen.
Mozna nie oznacza¢ tras kabli uktadanych wzdtuz ulic z istniejaca trwatg zabudowa,

umozliwiajacg doktadne zwymiarowanie polozenia kabla na planach sytuacyjnych.

3.4.3. Ukladanie kabli w ziemi.

1. Uktadanie kabli bezposrednio w ziemi

a) Kable nalezy uktada¢ na dnie wykopu, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych
przypadkach kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci 10 cm.
Nie nalezy uktada¢ kabli bezposrednio na dnie wykopu kamienistego lub w ziemi, ktora
moglaby uszkodzi¢ kabel, np. ostry zwir, ani bezposrednio zasypywac tg ziemig. Ulozone
kable nalezy zasypa¢ warstwa piasku o grubosci 10 cm, nastgpnie warstwa rodzimego gruntu
o grubos$ci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig z tworzywa sztucznego. Odleglos¢
folii od kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm.

b) Glebokos¢ utozenia kabli w ziemi mierzona od powierzchni ziemi do zewngetrznej
powierzchni kabla powinna wynosi¢ 70 cm dla kabli o napigciu znamionowym do 1 kV, z

wyjatkiem kabli utozonych w ziemi na uzytkach rolnych
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c) Zapas kabla w wykopie.
Kable powinny by¢ utozone w wykopie linig falistg z zapasem od 1% do 3% dtugosci
wykopu, wystarczajagcym do skompensowania mozliwych przesunie¢ gruntu.
przy mufach zaleca si¢ pozostawi¢ zapas kabla po obu stronach mufy nie mniej niz 1 m.
Przy wprowadzeniu kabla do budowli, gtowic, ztaczy zapas kabla powinien wynosi¢ 3 m.
d) Ukladanie kabli wzdtuz ulic i drog
Kable nalezy uktadac poza czgsciami drog i ulic przeznaczonymi do ruchu kotowego, np.
pod trawnikami, w odleglosci rownej co najmniej 50 cm od granicy pasa drogowego i od
fundamentow budynkow.
Odlegtos¢ kabli od pni istniejacych drzew powinna wynosi¢ co najmniej 1,5 m, a w
przypadku drzewostanu podlegajacego ochronie, odleglos¢ ta nalezy uzgodni¢ z terenowym
konserwatorem.
e) Odlegtosci migdzy kablami.
Najmniejsze dopuszczalne odlegltosci przy skrzyzowaniach i zblizeniach kabli
wg tablicy 1
Najmniejsza dopuszczalna odleglosé
w cm przy skrzyzowaniu lub
Lp. Skrzyzowanie lub zblizenie zblizeniu
pionowa pozioma
1. Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe
sieci do 1 kV z kablami tego samego rodzaju lub 25 10
sygnalizacyjnymi
2. Kabli sygnalizacyjnych i kabli o§wietleniowych z kablami mogg si¢ stykaé
tego samego rodzaju 25
3. Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe
sieci do 1 kV z kablami na napigcie sieci wyzsze niz 1 kV
4. | Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe 50 10
sieci wyzsze niz 1 kV i nie przekraczajace 10 kV z
kablami tego samego rodzaju

f)

Odleglosci kabli od innych urzadzen podziemnych.
Najmniejsze dopuszczalne odlegtosci kabli elektroenergetycznych i sygnalizacyjnych

utozonych bezposrednio w ziemi od innych urzadzen podziemnych

wg tablicy 2
Najmniejsza dopuszczalna odlegtosé
w cm przy skrzyzowaniu lub
Lp. Rodzaj urzadzenia podziemnego zblizeniu
pionowa pozioma
1. Rurociagi wodociggowe, Sciekowe, cieplne, gazowe 80 50
2. Czesci podziemne linii napowietrznych ) 80
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3. | Sciany budynkow i inne budowle

4. | Zbiorniki z ptynami palnymi

200

g) Skrzyzowania i zblizenia kabli migdzy soba i innymi urzadzeniami podziemnymi.

Zaleca si¢ krzyzowa¢ kable z drogami, ulicami oraz innymi kablami i

urzadzeniami podziemnymi pod katem zblizonym do 90°.

Kazdy z krzyzujacych si¢ kabli elektroenergetycznych i sygnalizacyjnych utozony

bezposrednio w ziemi powinien by¢ chroniony przed uszkodzeniem w miejscu

skrzyzowania i na dtugosci po 50 cm w obie strony od miejsca skrzyzowania.

Ochrona przed uszkodzeniami kabli elektroenergetycznych i sygnalizacyjnych utozonych

bezposrednio w ziemi i krzyzujacych si¢ z rurociggami, drogami kotlowymi. torami

kolejowymi wg tablicy 3.

Lp.

Rodzaj obiektu krzyzowego

Rodzaj zabezpieczenia kabla

Dtugo$¢ ochrony kabla na skrzyzowaniu

Rurociag

podwdjne przykrycie kabla

dtugos¢ kabla na skrzyzowaniu z rurg z
dodaniem po 50 cm z kazdej strony

Droga kotowa

2. |z kraweznikami (ulice)
Droga kotowa z rowami
3. |odwadniajgcymi

mechanicznie wytrzymate
rury

dtugosc¢ kabla na skrzyzowaniu z drogg z
dodaniem po 50 cm z kazdej strony

dtugosc¢ kabla na skrzyzowaniu z drogg z
dodaniem po 100 cm z kazdej strony

Przy skrzyzowaniu kabli z rurociggami podziemnymi zaleca si¢ uktadanie kabli nad rurociggami.

Jesli kabel jest utozony pod rurociggiem, to miejsce skrzyzowania nalezy oznaczy¢ przez utozenie

nad rurociggiem folii z tworzywa sztucznego na dtugosci po 50 cm w obie strony od miejsca

skrzyzowania.

2. Uktadanie kabli w rurach umieszczonych w ziemi.

a) Postanowienia ogolne.

W jednej rurze powinien by¢ utozony tylko jeden kabel, nie dotyczy to kabli

sygnalizacyjnych oraz kabla elektroenergetycznego i kabli sygnalizacyjnych przytaczonych

do tego samego urzadzenia.

Srednica wewnetrzna rury powinna by¢ rowna co najmniej 1,5-krotnej zewnetrznej $rednicy

wprowadzonego kabla, nie mniejsza jednak niz 50 mm, w przypadku utozenia kilku kabli w

jednej rurze powierzchnia przekroju otworu nie powinna by¢ mniejsza niz trzykrotna suma

powierzchni przekrojow utozonych kabli. Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinny by¢

uszczelnione, np. materiatem widknistym i gling.

b) Glebokos¢ umieszczenia rur w ziemi mierzona od powierzchni terenu do gornej powierzchni

rury powinna wynosic¢ co najmniej:

- 50 cm — przy uktadaniu linii kablowych pod chodnikami,
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- 70 cm — przy uktadaniu linii kablowych w terenie bez nawierzchni,

- 100 cm — przy uktadaniu kabli w czgsci drog i ulic przeznaczonych do ruchu kotowego.

3.5. Instalacje elektryczne w przepompowni wod opadowych.

3.5.1. Definicje 1 pojecia:

2)

b)

c)

d)

f)

9)

aparatura rozdzielcza i sterownicza —

ogblna nazwa aparatow elektrycznych, a takze zespotow tych aparatéw ze zwigzanym
wyposazeniem, wewnetrznymi polaczeniami, osprzgtem, obudowami i konstrukcjami
wsporczymi — stuzacych do taczenia, sterowania, pomiaru, zabezpieczen i regulacji pracy
obwodow elektrycznych;

instalacja elektryczna —

zespot odpowiednio potaczonych przewodow i kabli wraz ze sprzgtem i osprzetem
elektroinstalacyjnym (elementami mocujgcymi i izolacyjnymi), a takze urzadzeniami oraz
aparatami — przeznaczony do przesytu, rozdziatu, zabezpieczenia i zasilania odbiornikéw energii
elektrycznej;

jako poczatek instalacji elektrycznej dla obiektu budowlanego przyjmuje si¢ zacisk wyjsciowy
w ztaczu kablowo-pomiarowym, do ktérego doprowadzona jest energia elektryczna z
elektroenergetycznej sieci zasilajacej energetyki zawodowej;

instalacja odbiorcza — cz¢é¢ instalacji elektrycznej, znajdujaca si¢ za uktadem pomiarowym
stuzacym do rozliczen pomiedzy dostawca 1 odbiorcg energii elektryczne;;

podstawowymi elementami instalacji elektrycznych sa:

- przewody i kable elektryczne,

- rozdzielnice i sterownice oraz aparatura rozdzielcza i sterownicza,

- sprzet i osprzet elektroinstalacyjny oraz konstrukcje wsporcze, mocujgce i ostonowe,

- urzadzenia elektryczne trwale przylaczone do instalacji.

przewod elektryczny — element instalacji elektrycznej stuzacy do przewodzenia pradu,
wykonany z materiatu o dobrej przewodnosci elektrycznej w postaci drutu, linki lub szyny,
izolowany lub bez izolacji;

rozdzielnica — zespot odpowiednio dobranej i wzajemnie potaczonej aparatury rozdzielcze;j,
zabezpieczeniowej, taczeniowej i pomiarowo-kontrolnej, usytuowany w obudowie
wolnostojacej, przysciennej lub wnekowej — z jednej strony potaczony ze ztaczem
doprowadzajacym energie elektryczng z sieci, a z drugiej — z wewngtrznymi liniami zasilajagcymi
i obwodami odbiorczymi zasilajacymi odbiorniki energii elektryczne;.

uziemienie — polaczenie bezposrednie lub posrednie okreslonego punktu obwodu elektrycznego
z ziemig w celu zapewnienia bezpiecznej i prawidtowej pracy urzadzen elektrycznych;

uziom — przedmiot lub zespdt przedmiotéw umieszczonych w gruncie (ziemi), tworzacy

elektryczne potaczenie przewodzace z tym gruntem (ziemig);
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h) =ztacze instalacji elektrycznej — element taczacy instalacje elektryczna obiektu budowlanego z
przylaczem;
i) przylacze elektryczne — odcinek podziemnej lub napowietrznej linii elektrycznej faczacy

zewnetrzng sie¢ zasilajaca ze ztaczem znajdujacym si¢ w obiekcie budowlanym.

3.5..2. Przeznaczenie (zadania) instalacji elektrycznych.

Instalacje 1 urzadzenia elektryczne powinny zapewniaé:

a) ciagla dostawe energii elektrycznej o odpowiednich parametrach technicznych, stosownie do
potrzeb uzytkowych obiektu budowlanego,

b) bezpieczenstwo uzytkowania, a przede wszystkim ochrone przed porazeniem pradem
elektrycznym, przepigciami taczeniowymi i atmosferycznymi, powstaniem pozaru, wybuchem i
innymi szkodami,

€) ochrone $rodowiska przed skazeniem i emitowaniem niedopuszczalnego poziomu drgan, hatasu
oraz oddziatywaniem pola elektromagnetycznego,

d) spehienie wymagan przepisoéw dotyczacych projektowania i budowy instalacji i urzadzen

elektrycznych oraz Polskich Norm.

3.5.3. Przepisy zwiazane.

Na wtasciwg prace odbiornikow energii elektrycznej, oprocz jakosci dostarczanej energii, ma
wplyw prawidlowe zaprojektowanie i wykonanie instalacji elektrycznych, co oznacza odpowiedni
dobdr przewodow i kabli (rodzaj, przekroj, izolacja), a takze aparatury rozdzielczej,
zabezpieczajacej i kontrolno-pomiarowej.
Prawidlowo zaprojektowana instalacja elektryczna w obiekcie budowlanym powinna spetniaé
wymagania poszczego6lnych arkuszy normy PN-E-05009:

1. PN-91/E-05009/01 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

2. PN-91/E-05009/02 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Terminologia.

3. PN-91/E-05009/03 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie og6lnych
charakterystyk.

4. PN-92/E-05009/41 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.

5. PN-92/E-05009/433 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.

6. PN-92/E-05009/47 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

7. PN-93/E-05009/61 — Instalacje w obiektach budowlanych. Sprawdzanie — Sprawdzanie odbiorcze.
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oraz norm:

a) PN-87/E-05110/01 — Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o napieciu
znamionowym do 380V dla budownictwa ogdlnego. Wspolne wymagania i badania.

b) PN-87/E-05110/-2 — Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o napigciu

znamionowym do 380V dla budownictwa ogdlnego. Ztacza.

3.5.4. Wymagania techniczne dot. instalacji elektrycznych.

Instalacje elektryczne realizowane na terenie obiektu winny spetnia¢ wymagania techniczne zawarte
w rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 listopada 2017 roku
,»W sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie”
Ztacze.
Energia elektryczna z zewnetrznej sieci zasilajacej (stanowiacej wlasnos¢ energetyki zawodowe;))
dostarczana jest do odbiorcy (obiektu budowlanego) przez przylacze kablowe do zlacza kablowo-
pomiarowego usytuowanego przy granicy dziatki obiektu budowlanego z dostgpem z zewnatrz dla
personelu dostawcy.
Ztacze kablowo-pomiarowe 3-faz. o pradzie znamionowym I, = 100A w obudowie z poliestru
wzmocnionego widknem szklanym, ustawione na prefabrykowanym fundamencie jest konhcowym
elementem sieci zasilajacej i rownocze$nie poczatkiem instalacji elektrycznej obiektu budowlanego,
jest wiec miejscem styku przewodow nalezacych do dostawcy i odbiorcy energii elektrycznej.
Zastosowany w zlgczu roztgcznik umozliwia odlgczenie instalacji odbiorcy od sieci zasilajacej

dostawcy co ma istotne znaczenie w przypadku awarii instalacji, jej wymianie lub modernizacji.

a) Instalacje odbiorcze.

Instalacje odbiorcze jedno- i trojfazowe sa realizowane w komorach pomiarowych przeptywu
sciekow i zbiornikach $ciekoéw z zainstalowanymi w nich pompami.

Rozdzielnice dla komor pomiarowych jak i dla zbiornikow $ciekow usytuowane bezposrednio przy
nich spelniajg wymagania dotyczace ochrony przeciwporazeniowej (Il klasa ochronnosci) jak i od
wplywow zewnetrznych — 1P44.

Instalacje elektryczne w komorach i zbiornikach Sciekow tworzg przewody fazowe ,,LL1, L2. L.3”,
przewod neutralny ,,N” i przewod ochronny ,,PE”, a takze przewo6d ochronno-neutralny ,,PEN” w
zalezno$ci od ,,uktadu sieci”, w ktérym pracuje instalacja. Uktad pracy instalacji zdefiniowany przez
,warunki techniczne przylaczenia” wystawione przez Rejon Energetyczny.

W uktadzie sieci TN-C ochrong przeciwporazeniowa zapewniajg wytaczniki przetezeniowe
nadmiarowo pradowe, natomiast w uktadzie sieci TT wytaczniki ochronne réznicowopradowe o
pradzie réoznicowym IAn = 30 mA.

Przewody ochronne ,,PE”, ochronne — neutralne ,,PEN”, uziemiajace ,,E” oraz wyréwnawcze ,,CC”

powinny by¢ oznaczone dwubarwnie, barwg zielono-zolta, przy zachowaniu nastgpujacych zasad:
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- zaleca si¢ stosowac¢ oznaczenie na catej dtugosci przewodu;

- barwa zielono-zo6tta stuzy do oznaczania i identyfikacji przewodow zwigzanych z ochrong
przeciwporazeniowa,

- przewod ochronno-neutralny ,,PEN” powinien by¢ oznaczony barwa zielono-z6tta, a na

koncach barwa jasnoniebieska.

b) Instalacje pomiarowe.
W zbiorniku $ciekow zainstalowane sg ptywakowe sygnalizatory poziomow $ciekow, ktorych

przewody sygnalizacyjne wyprowadzone sg z rozdzielnic RSp.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1. Rodzaje badan.

Przed przystapieniem do budowy linii kablowej nalezy sprawdzi¢ kable i osprzet kablowy.
Po wybudowaniu linii nalezy wykona¢ nastgpujace badania:
a) sprawdzenie linii kablowej
b) sprawdzenie ciagtosci zyt i zgodnosci faz
C) pomiar oporu izolacji
d) proba napigciowa izolacji

2. Sprawdzenie kabli i osprzetu kablowego polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami
norm przedmiotowych lub dokumentéw ktorych zostaty wykonane, na podstawie atestow,
protokotéw odbioru albo innych dokumentow.

3. Sprawdzenie linii kablowej po utozeniu.
Nalezy sprawdzi¢, czy budowa linii kablowej odpowiada wymaganiom normy; w przypadku
uktadania kabli w ziemi sprawdzenie to nalezy wykona¢ przed zasypaniem rowu kablowego.

4. Sprawdzenie ciagtosci zyt oraz zgodnosci faz nalezy wykonac¢ przy uzyciu przyrzadow o
napigciu nie przekraczajacym 24V.
Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczeg6lne zyly nie majg przerw oraz jesli
poszczegdlne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

5. Pomiar oporu izolacji nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napi¢ciu nie mniejszym niz
2,5 kV, dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci.
Wynik pomiaru nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli opor izolacji wynosi co najmniej 100
megaomow/km dla kabli o izolacji polietylenowe;j.

6. Proba napigciowa izolacji.
Dopuszcza si¢ niewykonywanie proby napigciowej izolacji linii wykonanych kablami o napigciu
znamionowym do 1 kV.

7. Ocena wynikow badan linii kablowe;.
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Lini¢ kablowg nalezy uzna¢ za nadajaca si¢ do eksploatacji, jezeli wyniki badan podane w

p-kcie 1 —a)-d) sg dodatnie.

5.0BMIAR ROBOT
WQg. niniejszej SST — D —00.00.00. - Wymagania ogolne.

6. ODBIOR ROBOT
Wag. niniejszej SST — D —00.00.00. - Wymagania ogolne.

7.PODSTAWA PLATNOSCL
Wag. niniejszej SST — D —00.00.00. - Wymagania ogdlne.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-76/E-05125. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

Projektowanie i budowa.
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D.10.03.01 - TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wprowadzeniem tymczasowej organizacji ruchu, w ramach budowy.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania poziomego i pionowego zwigzanego z wykonaniem

tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome — znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii
cigglych lub przerywanych, pojedynczych lub podwojnych, strzatek, napisow, symboli oraz innych linii
zwigzanych z oznaczenie okre§lonych miejsc na tej nawierzchni. W zaleznosci od rodzaju i sposobu
zastosowania znaki poziome moga mie¢ znaczenie prowadzace, segregujace, informujace,

ostrzegawcze, zakazujace lub nakazujace.

1.4.2. Znaki podtuzne — linie rownolegte do osi jezdni lub odchylone od niej pod niewielkim katem,
wystepujace jako linie: - pojedyncze: przerywane lub ciggle, segregacyjne lub krawegdziowe, -
podwojne: ciaglte z przerywanymi, ciggle lub przerywane.

1.4.3. Materialy do poziomego znakowania drog — materialy zawierajace rozpuszczalniki, wolne od
rozpuszczalnikow lub punktowe elementy odblaskowe, ktore moga zosta¢ naniesione albo wbudowane
przez malowanie, natryskiwanie, odlewanie, wytlaczanie, rolowanie, klejenie itp. Na nawierzchnie
drogowe, stosowane w temperaturze otoczenia lub w temperaturze podwyzszonej. Materialy te powinny

posiadac¢ wlasciwosci odblaskowe.

1.4.4. Materiaty do znakowania cienkowarstwowego — farby rozpuszczalnikowe, wodorozcienczalne i

chemoutwardzalne naktadane warstwg grubosci od 0,4 mm do 0,8 mm, mierzong na mokro.
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1.4.10. Punktowe elementy odblaskowe — urzadzenia prowadzenia poziomego, o réznym ksztalcie,
wielkosci i wysokosci oraz rodzaju i liczbie zastosowanych odbtys$nikow, ktore odbijaja padajace z
boku o$wietlenie w celu ostrzegania, prowadzenia i informowania uzytkownikow drogi. Punktowy
element odblaskowy moze sktada¢ si¢ z jednej lub kilku integralnie zwigzanych ze soba czegsci, moze
by¢ przyklejony, zakotwiczony lub wbudowany w nawierzchni¢ drogi. Czes¢ odblaskowa moze by¢
jedno lub dwukierunkowa, moze si¢ zgina¢ lub nie. Element ten moze by¢ typu statego (P) lub

tymczasowego (T).

1.4.11. Kulki szklane — materiat w postaci przezroczystych, kulistych czastek szklanych do
posypywania lub narzucania pod ci$nieniem na oznakowanie wykonane materiatami w stanie ciektym,
w celu uzyskania widzialno$ci oznakowania w nocy przez odbicie powrotne padajacej wigzki swiatta

pojazdu w kierunku kierowcy. Kulki szklane sg takze sktadnikami materialow grubowarstwowych.

1.412. Kruszywo przeciwposlizgowe — twarde ziarna pochodzenia naturalnego lub sztucznego
stosowane do zapewnienia wtasnos$ci przeciwposlizgowych poziomym oznakowaniem drog, stosowane

samo lub w mieszaninie z kulkami szklanymi.

1.4.13. Oznakowanie nowe — oznakowanie, w ktorym zakonczyl si¢ czas schnigcia i nie uptyneto 30
dni od wykonania oznakowania. Pomiary wtasno$ci oznakowania nalezy wykonywac od 14 do 30 dnia

po wykonaniu oznakowania.

1.4.14. Tymczasowe oznakowanie drogowe — oznakowanie z materiatu o barwie zottej, ktorego czas

uzytkowania wynosi do 3 miesig¢cy lub do czasu zakonczenia robot.

1.4.15. Znak pionowy — znak wykonany w postaci tarczy z napisami albo symbolami umieszczony na

konstrukcji wsporczej.

1.4.16. Tarcza znaku — element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umieszczana jest tres¢ znaku;

tarcza moze by¢ jednolita lub sktadana.

1.4.17. Lico znaku — przednia czg¢$¢ znaku, stuzaca do podania tresci znaku. Lico moze by¢ wykonane

jako malowane lub oklejane.

1.4.18. Znak drogowy odblaskowy — znak, ktérego lico wykazuje wtasciwosci odblaskowe (wykonane

jest z materiatu o odbiciu powrotnym — wspotdroznym).
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1.4.19. Konstrukcja wsporcza znaku — stup (stupy), wysiggnik, wspornik itp., na ktérym zamocowana

jest tarcza znaku wraz z elementami stuzacymi do przymocowania tarczy (Sruby, zaciski, itp.).

1.4.20. Powyzsze i pozostate okreslenia sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymaganiami ogélnymi” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-

00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Materialy do poziomego oznakowania drog.

Materiaty stosowane przez Wykonawce do poziomego oznakowania drég powinny spetnia¢ warunki
postawione w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury [7].

Producenci powinni oznakowaé¢ wyroby znakiem budowlanym B, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury [8], co oznacza wystawienie deklaracji zgodnosci z aprobatg techniczng (np. dla farb oraz
mas chemoutwardzalnych i termoplastycznych) lub znakiem CE, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury [12], co oznacza wystawienie deklaracji zgodno$ci z normg zharmonizowana (np. dla
kulek szklanych [3, 3a] i punktowych elementow odblaskowych [5, 5a].

Aprobaty techniczne wystawione przed czasem wejscia w zycie rozporzadzenia [15] nie mogg by¢
zmieniane lecz zachowuja wazno$¢ przez okres, na jaki zostaly wydane. W tym przypadku do
oznakowania wyrobu znakiem budowlanym B wystarcza deklaracja zgodno$ci z aprobatg techniczna.
Powyzsze zasady nalezy stosowac takze do oznakowan tymczasowych wykonywanych materiatami o

barwie zoltej.

2.3. Materialy do pionowego oznakowania drog.

Kazdy materiat uzywany przez Wykonawce musi posiada¢ deklaracj¢ zgodnosci z odpowiednia norma
lub aprobatg techniczna wydang przez IBDiM. Wymagane jest stosowanie znakéw wytworey, ktory
posiada $wiadectwo kwalifikacji na kompleksowe wykonanie pionowego oznakowania drog wydane
przez IBDiIM Warszawa oraz certyfikat uprawniajacy do oznaczenia wyrobow znakiem bezpieczenstwa
2.4.Badanie materialéw, ktorych jakos¢ budzi watpliwos¢

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci
jego lub Inzyniera, co do jakos$ci, w celu stwierdzenia czy odpowiadaja one wymaganiom okre§lonym w

aprobacie technicznej. Badania te Wykonawca zleci IBDiM lub akredytowanemu laboratorium
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drogowemu. Badania powinny by¢ wykonane zgodnie z PN-EN 1871:2003 [6] lub Warunkami
Technicznymi POD-97 [9] lub POD-2006 po ich wydaniu [10].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania oznakowania poziomego

Wykonawca przystgpujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zaleznosci od zakresu robot,

powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu, zaakceptowanego przez

Inzyniera:

- szczotek mechanicznych (zaleca si¢ stosowanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace)
oraz szczotek recznych,

- frezarek,

- sprezarek,

- malowarek,

- sprzetu do badan, okreslonego w SST.

Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednig jakos¢, ilos¢ i wydajnos¢ malowarek lub uktadarek

proporcjonalng do wielkosci i1 czasu wykonania catego zakresu robot.

3.3. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- wiertnic do wykonywania dotow pod stupki w gruncie spoistym,

- betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,

- $rodkow transportowych do przewozu materiatow,

- przewoznych zbiornikow na wode,

- sprze¢tu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
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5.2. Projekt tymczasowej organizacji ruchu

Obowigzkiem Wykonawcy jest wykonanie i zatwierdzenie u Inzyniera oraz wlasciwych instytucjach

projektu tymczasowej organizacji ruchu.

5.3. Wykonanie oznakowania poziomego

Do wykonywania tymczasowego barwy zoéltej nalezy stosowaé materialy latwe do usunigcia po
zakonczeniu okresu tymczasowosci.

Czasowe oznakowanie poziome powinno by¢ wykonane z materiatow odblaskowych. Do jego
wykonania nalezy stosowac: farby, tasmy samoprzylepne lub punktowe elementy odblaskowe.
Stosowanie farb dopuszcza si¢ wytacznie w takich przypadkach, gdy w wyniku przewidywanych robdt
nawierzchniowych oznakowanie to po ich zakonczeniu bedzie catkowicie niewidoczne, np. zostanie
przykryte nowa warstwa §cieralng nawierzchni.

Materiaty stosowane do wykonywania oznakowania tymczasowego powinny takze posiada¢ aprobaty

techniczne, a producent powinien wystawia¢ deklaracje zgodnosci.

5.4. Wykonanie oznakowania pionoweqo

Konstrukcje wsporcze znakéw oraz umieszczenie na nich tarczy powinno by¢ zgodne z Zalacznikami nr
1 14 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181).

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do glebokosci
wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzetu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa lub wskazaniami Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto
przystapi¢ natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentowych.

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku w fundamencie betonowym lub innym podobnym —
pozadane jest, by gorna cze¢$¢ fundamentu pokrywata si¢ z powierzchnig pobocza, pasa dzielacego itp.
lub byta nad t¢ powierzchni¢ wyniesiona nie wigcej niz 0,03 m. W przypadku konstrukcji wsporczych,
znajdujagcych si¢ poza korong drogi, gorma cz¢s¢ fundamentu powinna by¢ wyniesiona nad

powierzchnig¢ terenu nie wigcej niz 0,15 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Kontrola materialow

Wszystkie uzyte materialy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera. Do jednorazowo wysylanego materialu (np. beton) dolaczony powinien by¢ dokument

potwierdzajacy jego jakos$¢ na podstawie przeprowadzonych badan.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa tymczasowej organizacji ruchu jest ryczatt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Szczegolowe zasady odbioru robot

Odbior robot dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.
Odbior ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakonczeniu robét, na podstawie wynikow

pomiardéw i badan jako$ciowych okreslonych w niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLTNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9. Ponadto Zamawiajacy powinien tak sformulowaé¢ umowe, aby Wykonawca musiat doprowadzi¢

oznakowanie do wymagan zawartych w SST w przypadku zauwazenia niezgodnosci.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- wykonanie i uzgodnienie projektu tymczasowej organizacji ruchu
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,

- przygotowanie i dostarczenie materiatow,

- oczyszczenie podioza (nawierzchni),

- przedznakowanie,

- naniesienie powloki znakéw na nawierzchnig drogi o ksztattach i wymiarach zgodnych z
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dokumentacja projektowa i zatacznikiem nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury [7],
- ochrona znakéw przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

- wykonanie fundamentow,

dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

- zamocowanie tarcz znakow drogowych,

przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w SST,

- zakup elementoéw znakdéw pionowych oraz materiatdéw do wykonania oznakowania poziomego,

wykonanie oraz zatwierdzenie Projektu Tymczasowej Organizacji Ruchu,

- demontaz oznakowania pionowego oraz poziomego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
1. PN-89/C-81400 Wyroby lakierowane. Pakowanie, przechowywanie i transport

2. PN-85/0-79252 Opakowania transportowe z zawartoscig. Znaki i znakowanie.
Wymagania podstawowe.
3. PN-EN 1423:2000  Materialy do poziomego oznakowania drog. Materiaty do posypywania.
Kulki szklane, kruszywo przeciwposlizgowe i ich mieszaniny.
3a. PN-EN Materiaty do poziomego oznakowania drog. Materiaty do posypywania.
1423:2001/A1:2005 Kulki szklane, kruszywo przeciwposlizgowe i ich mieszaniny (Zmiana A1)
4. PN-EN 1436:2000  Materiaty do poziomego oznakowania drog. Wymagania dotyczace
poziomego oznakowania drog
4a. PN-EN Materialy do poziomego oznakowania drog. Wymagania dotyczace
1436:2000/A1:2005  poziomego oznakowania drog (Zmiana Al)
5. PN-EN 1463-1:2000  Materiaty do poziomego oznakowania drég. Punktowe elementy
odblaskowe Cze$¢ 1: Wymagania dotyczace charakterystyki nowego

elementu.
5a. PN-EN 1463- Materiaty do poziomego oznakowania drég. Punktowe elementy
1:2000/A1:2005 odblaskowe Czes¢ 1: Wymagania dotyczace charakterystyki nowego

elementu (Zmiana Al)
5b. PN-EN 1463-2:2000 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Punktowe elementy
odblaskowe Cze¢$¢ 2: Badania terenowe.
6. PN-EN 1871:2003 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Wtasciwosci fizyczne
6a. PN-EN 13036-4: Drogi samochodowe i lotniskowe — Metody badan — Cz¢s$¢ 4: Metoda

2004(V) pomiaru oporéw poslizgu/poslizgnigcia na powierzchni: proba wahadta.



186

10.2. Przepisy zwiazane i inne dokumenty

7. Zakacznik nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. Szczegétowe

10.

11.
12.

13.

14.

15.

warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych i warunki ich umieszczania na drogach
(Dz. U. nr 220, poz. 2181).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow

deklarowania zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041).

. Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-97. Seria ,,I” — Informacje, Instrukcje.

Zeszyt nr 55. IBDiM, Warszawa, 1997.

Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-2006. Seria ,,I” — Informacje, Instrukcje.
IBDiM, Warszawa, w opracowaniu.

Prawo przewozowe (Dz. U. nr 53 z 1984 r., poz. 272 z pdzniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wymagan jakie powinny speinia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195,
poz. 2011).

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 2 wrze$nia 2003 r. w sprawie oznakowania opakowan
substancji niebezpiecznych i preparatow niebezpiecznych (Dz. U. nr 73, poz. 1679).

Umowa europejska dotyczaca migdzynarodowego przewozu towaréw niebezpiecznych
(RID/ADR).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych
oraz jednostek organizacyjnych uprawnionych do ich wydania (Dz. U. nr 249, poz. 2497).

Opracowat:

mgr inz. Edward Smentek



